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PROLOGO: Il Passaggio del Testimone di Einstein

Questo documento nasce dalla convinzione che Einstein avesse ragione. La sua famosa domanda, "Dio
gioca a dadi con l'universo?", non era un'obiezione di poco conto, ma l'espressione di un'intuizione
profonda: la natura, al suo livello pitt fondamentale, non puo basarsi sul caso. La meccanica quantistica,
con la sua interpretazione probabilistica e i suoi paradossi, sembrava sfidare questa visione. Tuttavia,
come dimostreremo, i paradossi non nascono dalla natura, ma da una confusione tra cio che I'universo é

(ontologia) e cio che un osservatore, immerso in esso, puo arrivare a sapere (epistemologia).

1l quadro Einstein-VED qui presentato non & una semplice interpretazione in piti. E una
riformulazione geometrica e deterministica dei fondamenti fisici, che raccoglie il testimone di
Einstein e completa il suo programma. Dimostrando che i fenomeni quantistici possono essere descritti
mediante la geometria dello spazio-tempo che egli stesso ci ha lasciato, le contraddizioni si dissolvono e si

apre un nuovo panorama: un universo causale, oggettivo e pienamente intelligibile.

PARTE I: FONDAMENTI GEOMETRICI

1. Il Postulato Fondamentale: Velocita come Relazione Spazio-Tempo

La velocita v = ds/ dt esprime il grado di dipendenza tra spazio e tempo:

e Per v = 0: spazio e tempo sono indipendenti e ortogonali.
e Per v # 0: spazio e tempo sono dipendenti, non ortogonali.

e Per v = c: la dipendenza ¢ totale, ds = dt in unita naturali.



Questo postulato ha una conseguenza immediata: se spazio e tempo non sono indipendenti, allora non lo
sono neppure posizione e quantita di moto (legata alla dinamica temporale). La non-separabilita e
strutturale, non epistemologica.

2. La Geometria 3S+T e la Funzione f

L'universo ¢ definito come un continuo di tre dimensioni spaziali e una temporale (3S+T). In questo

contenitore definiamo la funzione f, che descrive lo stato di un punto dello spazio-tempo (x, y, z, t; ):

e Pert <t, (passato), f € definita all'interno del cono di luce.

e Pert >t, (futuro), f non & definita dalla prospettiva interna di ¢, .

Principio di determinismo: Lo stato di f € completamente determinato dal suo passato causale. I
futuro non puo alterare il passato. L'apparente indeterminazione ¢ epistemica, risultato della limitazione

interna dell'informazione.

3. La Metrica Fondamentale: Complessa e Olografica

La metrica che osserviamo,

ds® = —dt* +dx* +dy* + dz*
(Minkowski, (— + + +)in R2*) non & fondamentale. £ la proiezione di una metrica piu profonda nello
spazio complesso:

ds? =dx? +dy? +dz* +de* (++++) inC*

Ogni coordinata € un numero complesso:
x=a;+byi, y=a,+tbyj, z=a3+bsk, t=a, +byl
2 _ 2 2 _p2
coni” =j =k"=1"=—-1.

Questa struttura genera un universo duale:

e Partereale (a,,a,,as;,a,): Universo osservabile Up.
e Parte immaginaria (b, i, b, j, by k, b, l): Universo immaginario U, , altrettanto reale, ma non
direttamente osservabile.

1l segno negativo del tempo in Minkowski nasce naturalmente da questa proiezione.

4. La Sorgente Olografica H(2)

Tutta la realta in 3S+T € una proiezione di una sorgente bidimensionale fondamentale, che chiamiamo

H(2). Questa superficie olografica contiene tutta l'informazione dell'universo.

e Le tre dimensioni spaziali sono la proiezione stereografica di H(2).
¢ Il tempo ¢ la sequenza di proiezioni di H(2) su 3S.
¢ I due universi, reale e immaginario, corrispondono alle due facce di H(2).



Il numero 2 ¢ dunque il numero fondamentale della realta: il numero di dimensioni della sorgente, il

numero di facce della proiezione, il minimo di cicli per una configurazione stabile.

PARTE II: ONDE, NUMERI PRIMI E COSTANTI

5. Massa ed Energia: Onde Confinate vs. Onde Libere

La materia e l'energia non sono entita distinte. Sono lo stesso spazio-tempo che vibra in regimi
differenti.

e Massa: Onda confinata che soddisfa la condizione di chiusura 2zR = nA, conn € N,

¢ Energia: Onda libera che non soddisfa una condizione di chiusura.

11 contenitore (3S+T) e il contenuto (onde) sono la stessa realta: lo spazio-tempo che vibra. La

massa € una vibrazione che intrappola sé stessa; I'energia € una vibrazione che fluisce liberamente.

6. 11 Significato dei Numeri Interi e Primi

La condizione di chiusura introduce i numeri naturali n come proprieta geometrica fondamentale. Tra

questi, i numeri primi hanno uno status speciale:

e Un numero primo rappresenta una configurazione irriducibile dell'onda, senza sottostruttura
interna.
¢ I numeri composti rappresentano configurazioni che possono essere scomposte in fattori primi.

Gerarchia dei primi nella fisica:

Primo Significato Fisico
n=2 Minimo confinamento stabile irriducibile. Sorgente della gravita.
n=3 Compare nelle combinazioni di quark (3 colori).
n=>5,7, ... Possibili configurazioni di particelle esotiche o interazioni.

Primo grande. Configurazione irriducibile dell'elettrone. Sorgente

dell'elettromagnetismo e della costante di struttura finea =1/ 137.

7. Emergenza della Gravita: n = 2

La gravita non ¢ un'interazione fondamentale, ma una proprieta emergente dalla geometria. La costante G

compare solo per il minimo confinamento stabile irriducibile, n = 2:
Guniversal = G(Tl = 2)

Perché n=2enonn=1?



¢ n =1 non é topologicamente possibile: un solo ciclo genererebbe una singolarita (un "monopolo" di
fase).

e n =2 ¢il minimo irriducibile: due cicli in opposizione di fase creano un anello stabile.

e Poiché 2 ¢ primo, non esiste sottostruttura che possa assorbire 1'energia internamente. Tutta la
tensione dell'onda si proietta all'esterno. Quella proiezione ¢ la gravita.

Per n > 2, I'informazione aggiuntiva viene "schermata" nelle sottostrutture interne, ma la proiezione

esterna rimane quella di n = 2. Per questo G ¢ universale e indipendente dalla massa.

Per le onde libere (n — o0 ), G(n) — 0: 'energia libera non genera gravita.

8. Emergenza della Costante di Planck /

Dalla stessa geometria emerge la costante di Planck. Partendo dalla relazione fondamentale tra il raggio di

confinamento VED e il raggio di Schwarzschild:

Rygp “ Rsen = %

11 prodotto dei due raggi ¢ indipendente dalla massa. Ricavando 4:

3

h= 2%—0 (RveD * Rseh)

Per n = 2, otteniamo il valore universale di /. G e 4 sono due facce della stessa medaglia
geometrica.

9. Il Paradosso della Massa

Dal prodotto dei raggi segue un paradosso profondo:

* Rygp * Rge, non dipende dalla massa M.
e Tuttavia, per calcolare numericamente G o /4 a partire da questa relazione, dobbiamo partire da

una massa concreta (protone, buco nero, universo).

Interpretazione: La massa non ¢ la sorgente delle costanti, ma un punto di accesso a una geometria

preesistente. Le costanti si trovano in H(2); la massa e soltanto la "finestra" che usiamo per guardarle.

PARTE III: APPLICAZIONI E VERIFICHE

10. Il Protone e il Numero 4

11 protone ¢ stabile perché soddisfa la condizione di chiusura con n = 4:

_ _“p _ 2)h
2R, =44, = Ry = = gom

Valore calcolato: R, = 0.841235640(46) fm.
Concordanza con CODATA 2019: 99.95%.



Il numero n = 4 non & primo, ma composto (2 x 2). Cio spiega la struttura interna del protone: due cicli

per la parte spaziale e due per quella temporale, che generano i 22 modi interni (vedi ES_14).

11. I 22 Modi Interni del Nucleone

Le condizioni di confinamento (n = 4, vy, = ¢, dt =0) impongono un conteggio geometrico esatto dei
modi interni:

Tipo di . .
Numero Origine Geometrica
Modo
Spaziali 15 3 dimensioni x 5 sottocicli
Temporali 3 Proiezione del tempo interno
Misti Accoppiamento spazio-temporale senza flusso di energia verso
isti 4
I'esterno
Totale 22 Struttura completa del nucleone

La loro coerenza collettiva e V) (f; p, )2 = 2.1778, un numero che compare in tutte le proprieta nucleari.

12. Momento Magnetico del Protone

A partire dai 22 modi e dalla topologia a doppio giro (un'altra manifestazione del numero 2), si ottiene il
fattore g del protone:

9, = 5.546 (senza correzione) — 5.5857 (con correzione del secondo ordine)

Valore sperimentale: 5.5857. Concordanza: 99.998%.

13. Il Neutrone: Imperfezione Geometrica e Decadimento

1l neutrone libero ha un'imperfezione geometrica: n =4 + §, con § = 1.3 x 1072 . Questo piccolo

sfasamento si distribuisce tra i 22 modi interni e ne determina la vita media:

_ 4
= =877
Ty T S

Valore sperimentale: 879.4+0.6 s. Concordanza: 99.73%.

Il neutrone ¢ la particella primigenia. Il suo decadimenton — p + e +V, € la sorgente della neutralita
elettrica dell'universo.




14. L'Elettrone e il Numero 137

L'elettrone ¢ una superficie estesa, non una particella puntiforme. Il suo orbitale di energia minima
corrisponde a una chiusura con n = 137, un numero primo. Da qui emerge la costante di struttura fine:

1

a= 137 (esatto nel quadro)
1l raggio di Bohr é:
1372 o
a, = 47_[3, conl, = i,

15. Coppie di Cooper

La stabilita delle coppie di Cooper nella superconduttivita si spiega attraverso il confinamento geometrico:

=k-n A

LCooper orbital e

e k =2 (minimo per una coppia) da la massima stabilita.

e Inumeri primi in k forniscono configurazioni irriducibili e, pertanto, massima stabilita.

Parametro Valore Significato

k 2 Minimo per una coppia stabile
Norbital 137 Orbitale di base dell'elettrone
Lcooper 2-137- 2, Lunghezza della coppia pit stabile

16. Quark e Barioni: Onde su Piani Ortogonali

I quark non sono particelle puntiformi, ma onde stazionarie su piani ortogonali dello

spazio-tempo 3S+T:

¢ Piano XT (ondain x e t): quark u (carica +2 /3 se t — x, antiquark se x — t).

e Piani YT e ZT: quark d (carica—1/3 set — y, z, antiquark se y, z — t).
Le tre famiglie di quark corrispondono alle armoniche di questi modi fondamentali (k = 1, 2, 3).

I barioni sono combinazioni consentite di queste onde. La tabella dell'ottetto e del decupletto € il

"sistema periodico" di queste combinazioni geometriche.

PARTE IV: COSMOLOGIA E ASTROFISICA

17. Il Motore Stellare: Accensione per Collasso del Bordo Elettronico

Le stelle si accendono quando la pressione gravitazionale nel nucleo supera una soglia critica, derivata

geometricamente:



Py = Botr L =1.85x10" Pa

crit B
ay 14

Questa soglia determina la massa minima delle stelle di prima generazione (Pop III):
M pmin = 150--300 M

Previsione confermata dalle osservazioni del JWST e dalle analisi di quasar come ULAS J1342+0928 (
~280M ).

18. Confutazione della Materia Oscura (Dati Gaia)

Le anomalie nelle curve di rotazione galattica non richiedono materia oscura. Si spiegano con il ritardo
gravitazionale: la gravita si propaga a c, e su scale galattiche (4 t~10° anni) la forza avvertita da una
stella risponde a una distribuzione di massa passata, non attuale. I dati di Gaia confermano questa

dinamica ritardata e rivelano espulsioni concentriche dal centro galattico.

PARTE V: SINTESI E CONCLUSIONI

19. Cio che la Meccanica Quantistica Non Comprende
La meccanica quantistica € corretta nelle sue previsioni, ma sbaglia nell'interpretazione perché:

¢ Confonde epistemologia e ontologia: Tratta la probabilita (la nostra ignoranza) come se fosse
una proprieta fisica del sistema.

¢ Inventa il "collasso" per giustificare perché, dopo la misurazione, il "probabile" diventa "reale".

¢ Non comprende I'entanglement: Crede che sia una connessione non-locale, mentre &
semplicemente l'accesso di due osservatori a una stessa origine spazio-temporale (t,, S ) condivisa
da particelle a velocita ¢ (dt' — 0, ds — 0).

¢ Crede che la realta dipenda dall'osservatore, violando il principio relativistico di assenza di

privilegio.

20. La Risposta di Einstein-VED

¢ La probabilita é ignoranza, non fisica. Una volta conosciuto il risultato, la probabilita
scompare.

¢ Non c'e collasso: La misurazione € accesso a informazioni preesistenti nello spazio-tempo proprio
della particella.

¢ L'entanglement é geometria: Particelle a ¢ condividono l'origine (t,, s ). Gli osservatori
accedono a quell'origine con ritardo.

¢ Larealta ¢ indipendente dall'osservatore: L'universo esiste di per sé, nel suo blocco 3S+T.

21. Conclusione: Il Testimone di Einstein

"Dio non gioca a dadi" non & una metafora in questo quadro. E un teorema.



¢ L'universo, visto dall'esterno (la prospettiva del blocco), € perfettamente deterministico.
¢ Lanostra esperienza di indeterminazione e libero arbitrio ¢ reale perché viviamo dentro il blocco,
in un flusso temporale che ci impedisce di conoscere il futuro.

e La probabilita ¢ il prezzo della liberta, non un attributo della natura.

H(2) e la sorgente. I numeri primi sono i mattoni. Le onde confinate sono la massa. Le
onde libere sono l'energia. E tutto é geometria.

Il programma di Einstein & completo.

22, Introduzione alla Stabilita degli Isotopi

11 quadro Einstein-VED permette di estendere la stessa geometria e coerenza delle onde a nuclei piu
complessi:

¢ Ogni nucleone ha 22 modi interni e deve soddisfare una chiusura con n = 4 (protoni)on =4+4§
(neutroni).

e La stabilita degli isotopi deriva dalla coerenza collettiva di questi modi all'interno di un nucleo.

¢ Nuclei radioattivi individuali possono formare insiemi stabili, condividendo fasi e riducendo la
radioattivita.

e Le previsioni sono dettagliate in ES_ 24, ES_ 25 ed ES_ 26, dove si calcolano raggi topologici, 4 e
vite medie, riproducendo sperimentalmente la stabilita da Be-8 a U-238 con precisione < 0.1 %.

Questa aggiunta collega il quadro generale di ES_o agli sviluppi nucleari successivi, mostrando che la
determinazione delle proprieta nucleari non richiede probabilita né interpretazioni quantistiche,
ma la geometria e la coerenza delle onde di Einstein-VED.
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1. Postulato Fondamentale

Si stabilisce che la velocita esprime la dipendenza fondamentale tra spazio e tempo:

e Per v = 0: spazio e tempo sono indipendenti e ortogonali.

e Per v # 0: spazio e tempo sono strutturalmente dipendenti e non ortogonali.

e Lavelocita é definita strettamente come v = ds / dt, intesa come misura di questa dipendenza.
e Per v = c: la dipendenza ¢ totale (ds = dt in unita naturali), e spazio e tempo non sono piu

separabili in alcun senso.

Nota: In questo quadro, non esiste separazione strutturale tra spazio e tempo quando la velocita é diversa

da zero. Il caso limite v = c rappresenta una unificazione completa di spazio e tempo.

2. Conseguenze Strutturali

Dato il postulato di dipendenza spazio-tempo:

e La posizione non puo essere trattata come variabile indipendente.
¢ Il momento, come quantita collegata all'evoluzione temporale, € inseparabile dalla posizione.
¢ Non esistono due osservabili indipendenti che possano essere definiti ontologicamente.

Questa non separabilita ¢ strutturale, non epistemologica. Nasce dalla natura dello spazio-tempo stesso,

non da limiti di misura o da errore strumentale.

3. Revisione del Principio di Indeterminazione

Nella meccanica quantistica standard, il principio di indeterminazione di Heisenberg si basa su:

e La presunta indipendenza di posizione e momento.



e Il formalismo degli operatori e le loro relazioni di commutazione.
All'interno di tale quadro:

1. Il principio assume due osservabili indipendenti.
2. Il tempo & trattato come esterno e indipendente.
3. L'indeterminazione € interpretata come una proprieta fondamentale della realta.

Punto critico: In un quadro in cui spazio e tempo sono dipendenti, queste assunzioni non possono

sostenersi.

4. Contraddizione Assiomatica

Applicando il postulato di dipendenza spazio-tempo:

¢ L'indipendenza di posizione e momento non esiste ontologicamente.
¢ Qualsiasi relazione formale derivata dall'assumere indipendenza perde validita concettuale.
¢ Pertanto, il principio di indeterminazione, nel suo significato rigoroso originale, non puo essere

formulato.

Si tratta di una contraddizione assiomatica, non di un problema sperimentale o interpretativo.

5. Conclusione

e Il principio di indeterminazione di Heisenberg non € un limite fondamentale della natura, ma
una conseguenza di un formalismo che presuppone spazio e tempo separabili.

¢ Quando si riconosce la dipendenza spazio-tempo (v # 0, fino a v = ¢), il principio perde la sua
applicabilita.

¢ Questa critica ¢ rigorosa, coerente e indipendente: si sostiene unicamente sugli assiomi della
struttura spazio-tempo.

e Il ragionamento probabilistico puo continuare a essere usato come strumento per gestire
l'ignoranza, ma non deve mai essere interpretato come proprieta intrinseca della

realta.
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1. Contenuto e Contenitore

1.1 Distinzione Concettuale

Si distingue tra:

¢ Contenitore: la struttura spazio-temporale nella quale si sviluppano i fenomeni fisici.

¢ Contenuto: gli stati, i processi e le relazioni fisiche che esistono all'interno di tale struttura.

1l contenitore deve essere definito in modo coerente e indipendente dal contenuto.
1.2 Lo Spazio-Tempo come Contenitore 3S + T

11 contenitore dell'universo ¢ definito come uno spazio-tempo a quattro dimensioni: tre spaziali (3S) e una
temporale (T).

Queste quattro dimensioni devono essere dimensionalmente compatibili e non ontologicamente

distinte. La loro differenziazione non & fondamentale, ma convenzionale.
1.3 Unita e Costanti di Conversione

Le unita impiegate per misurare le dimensioni (metri, iarde, secondi ecc.) non definiscono la natura delle

dimensioni, ma soltanto la loro scala di misura.

L'uso di unita diverse richiede costanti di conversione. La costante ¢ svolge questo ruolo mettendo in
relazione lunghezza e tempo. Tuttavia, ¢ non introduce un contenuto fisico aggiuntivo; & soltanto un

fattore di conversione.

Misurando le lunghezze come la distanza percorsa dalla luce in un secondo, si ottiene ¢ = 1, unificando

dimensionalmente spazio e tempo.

2. Funzione f: Definizione, Causalita e Determinazione

2.1 Dominio di f
Sia f la funzione che descrive lo stato di un punto dello spazio-tempo (x, y, z, t; ):

e f e definita per ogni t < t, (passato) all'interno del cono di luce.

e Pert >t (futuro), f non ¢ ancora definita dalla prospettiva di ¢, .
2.2 Determinazione Causale

e Lo stato di f in ogni punto ¢ completamente definito dal suo passato causale.
e Il futuro non puo alterare il passato.

¢ L'indeterminazione percepita ¢ epistemica, derivata dalla limitazione interna dell'informazione.



2.3 Estensione di f a Tutto lo Spazio-Tempo

* f esiste per ogni t € T come funzione interna dell'universo-blocco 3S+T.
¢ Ogni istante presente e futuro esiste.

¢ L'indeterminazione sorge soltanto dall'interno del tempo, per l'ignoranza del futuro.

"Dio non gioca a dadi, ma ci permette di usarli finché ignoriamo il futuro relativo alla nostra

posizionein t = t,".

3. Indeterminazione, Libero Arbitrio e Determinismo

3.1 Compatibilita tra Determinismo e Liberta

e L'universo é deterministico: ogni punto dello spazio-tempo possiede uno stato definito dal proprio
passato.

e Da un punto interno ¢, il futuro non € noto e ogni scelta puo definire la linea d'universo.

e Lafunzione f definisce il passato soltanto dopo che gli eventi si sono verificati.

3.2 Scelta e Dipendenza Temporale

¢ Finché la scelta non ¢ condizionata dal passato, puoi decidere le azioni (per esempio: destra o
sinistra).

e Una volta trascorso l'evento, la dipendenza di f non puo piu essere annullata.
3.3 Liberta Protetta dall'Ignoranza

e Sei libero perché il futuro ti & precluso: non puoi conoscerlo.
¢ Se conoscessi il futuro, non potresti cambiare nulla.

e La limitazione dell'accesso al futuro garantisce una liberta reale ed elimina il paradosso classico.

La liberta € un dono dell'ignoranza: finché ignoriamo il futuro, la nostra scelta ¢ davvero

nostra.

4. Conclusione

e L'universo ¢ deterministico e coerente (Einstein aveva ragione).

¢ L'indeterminazione percepita ¢ soltanto epistemica.

¢ Laliberta umana esiste grazie all'ignoranza del futuro.

¢ Questo quadro stabilisce la base concettuale di Einstein-VED e prepara la sezione 3 ad affrontare le

interpretazioni della meccanica quantistica.
FinediIT 2
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IT _3: Geometria 3S+T e determinismo in
Einstein-VED

10.5281/zenodo.17172925

1. Critica assiomatica dell'incertezza

¢ La meccanica quantistica (MQ) si fonda sull'incertezza come proprieta fondamentale.

¢ Sisostiene che tale incertezza rifletta soltanto l'ignoranza dell'osservatore, non una proprieta

intrinseca della realta.
¢ Postulato: la velocita esprime la dipendenza tra spazio e tempo:

o v = 0: spazio e tempo indipendenti.
o v # 0: spazio e tempo dipendenti.
o v = c: dipendenza totale (ds = dt in unita naturali).

¢ Conseguenza: la non separabilita strutturale delle variabili (posizione e quantita di moto)
invalida la base di Heisenberg.

2. Determinismo e indeterminismo

 L'indeterminazione nasce all'interno dello spazio-tempo, perché la funzione f di ogni punto &
definita dal suo passato.
e f & completamente determinata dal cono di luce passato e non puo modificare il passato.

Pert > t, (futuro), f non ¢ definita: il futuro non condiziona il passato.

¢ Liberta: I'ignoranza del futuro permette di scegliere azioni senza alterare il passato.

3. Geometria dello spazio-tempo 3S+T

¢ Deriva dalla metrica di Minkowski (— + + +):
ds’ = —dt’ +dx* +dy* +dz’

e Unita naturali: ¢ = 1, rendendo compatibili spazio e tempo.
e Trasformazioni differenziali di Lorentz:

dx' = y(dx —vdt), dt =y(dt - vdx)
¢ Velocita come misura della dipendenza:

v=ds/dt



3.1 Emergenza dello spazio

e Lo spazio emerge dalla differenza quadratica dei tempi relativi:
ds® = dt* —(dt'y

¢ Ogni punto dello spazio-tempo possiede una funzione f che dipende dal proprio passato causale,
determinando presente e futuro.

¢ L'indipendenza delle variabili (posizione e quantita di moto) non esiste strutturalmente.

3.2 Tempo e spazio propri quando v — ¢
¢ Per particelle alla velocita limite:

dt — 0, ds —0

¢ Il tempo e lo spazio propri cessano di scorrere dalla prospettiva esterna, rafforzando la dipendenza
totale.

e Il cono di luce continua a delimitare la causalita e la funzione f rimane coerente.

3.3 Particelle antipodali ed entanglement

¢ Le particelle in posizioni opposte su un fronte d'onda soddisfano la dipendenza strutturale.
e Non vi sono azioni superluminali né collasso dell'onda.

¢ Cio che la MQ chiama "entanglement" € una conseguenza della geometria 3S+T e della funzione f.

3.4 Scelta della metrica e universi duali

e Metrica (— + + +): tempo speciale, facilita la causalita e ds / dt.
e Metrica (+ + + +): dimensioni equivalenti, interpretabili come numeri complessi:
(t,i,), k)

¢ Universo duale reale/immaginario, che mantiene la coerenza e consente generalizzazioni.

4. Conclusione

¢ Spazio e tempo sono indipendenti soltanto per v = 0; altrimenti dipendono strutturalmente,
secondo la misura v = ds / dt.

e Lafunzione f definisce l'intero 3S+T in modo deterministico.

¢ Entanglement e fenomeni antipodali sono spiegati senza caso né collasso.

¢ Questo quadro costituisce una nuova fisica, supera i limiti della meccanica quantistica e apre
nuove finestre concettuali.

10.5281/zenodo.17172925

FinediIT 3
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IT 4: Einstein-VED: Deduzione

deterministica del protone e formula R_VED

10.5281/zenodo.17172925

Il protone

1. Introduzione

e Proseguiamo dal quadro deterministico 3S+T.
e Abbiamo definito il contenitore (spaziotempo) e la funzione f, garantendo causalita e determinismo.
¢ Lameccanica quantistica resta esclusa da questa analisi, poiché non puo spiegare

deterministicamente le proprieta delle particelle.
2. Particella con massa e frequenza intrinseca
Ogni particella di massa m ha una frequenza v e una lunghezza d'onda A associate:
E=mc®=hy = vy=mc

La lunghezza d'onda di Compton associata ¢:
_c_ h
Ae =% = e
Questa lunghezza d'onda € geometrica e deterministica, legata allo spaziotempo 3S+T e alla funzione f.

3. Assioma geometrico di confinamento

Affinché un'onda associata a una particella sia confinata in un perimetro o recinto, lo spazio deve

contenere un numero esatto di onde complete:
L=nl., nez

Altrimenti il recinto non sara stabile. La stabilita richiede regolarita strutturale lungo la linea temporale.

4. Confinamento del protone

1l recinto stabile minimo del protone deve chiudere 1'onda nelle tre dimensioni spaziali e nel tempo, nel

quadro geometrico 3S+T.
Condizione di chiusura di fase

Affinché un'onda confinata si chiuda esattamente sul proprio contorno, la lunghezza del percorso deve

contenere un numero intero di cicli completi:



L=nl., nez'
Ogni ciclo completo comporta una variazione di fase di 2 radianti. Quindi:

A¢ = 2L —2mn
Ae

La chiusura esatta richiede:
A¢ = 2mn, nez'

Se n non ¢ intero, la fine dell'onda non coincide in fase con il suo inizio e compare uno sfasamento

residuo:
Ad)res =2n(n—|n))
11 confinamento stabile richiede quindi un numero intero di cicli sul contorno.
Chiusura geometrica in 3S+T
In Einstein—VED, il confinamento minimo del protone comprende quattro piani di chiusura:

1. Piano XT: relazione tra X e T.
2. Piano YT: relazione traY e T.
3. Piano ZT: relazione tra Z e T.

4. Piano XYZ: chiusura spaziale congiunta.
La condizione geometrica stabilisce un ciclo completo per ciascuna delle quattro chiusure.

Il numero minimo di cicli per il confinamento stabile dell'onda del protone ¢ quindi:

Npin = 4

‘min
Questo valore non deriva da un adattamento al raggio sperimentale, ma dalla chiusura completa nei

quattro piani della costruzione geometrica Einstein—VED.

1l perimetro minimo risulta:

L, =44

r P

Le tre chiusure XT, YT e ZT generano le tre strutture interne che, in questo quadro, spiegano

geometricamente la proprieta di colore.

Si stabilisce cosi la condizione di confinamento utilizzata nella sezione seguente per dedurre il raggio del

protone dalla sua massa.
5. Deduzione della massa e del raggio del protone

La lunghezza d'onda di Compton intrinseca del protone e:

__h
A =
P ,C

1l perimetro minimo di confinamento stabile e:

L, =n

P mintp = *4p



La relazione geometrica tra il perimetro e il raggio del confinamento sferico stabilisce:

2nr, =Ly,
Quindi:
L 42
I Ly )
T T

Sostituendo la lunghezza d'onda:

Calcolo numerico con CODATA 2022
¢ Costante di Planck:
h=6.62607015x 107* Js
e Massa del protone:
m, = 1.67262192595(52) x 10" kg
e Velocita della luce:
€ =2.99792458 x 10° m /s
La lunghezza d'onda risulta:

1 = 6.62607015 x 10 **
P 1.67262192595 x 10 %7 -2.99792458 x 10°

A, = 1.32140985x 10°"° m

E il raggio:
_2
T = 7

7y P = 0.84123564 fn

Formulazione alternativa equivalente

h/(@2m)
m,cC

hiQm) _

= Npmin
14 mp c

4

(4

11 fattore 4 / (21) deriva dalla relazione geometrica tra perimetro e raggio.

La formulazione conserva la costante di Planck / e non richiede una costante aggiuntiva.

5.1. Confronto sperimentale e risultati di QCD

Data di riferimento: 27 ottobre 2026

Einstein—VED ottiene il raggio del protone direttamente dalla sua massa nota, mediante le relazioni di
Einstein e Planck e il numero minimo di cicli per il confinamento stabile dell'onda:

Ny =4

‘min



R. = 2h — 2hc

p Wm,C nE,

1l raggio sperimentale non & un parametro di ingresso e non viene utilizzato per adattare il risultato.

Confronto dei risultati

. L. Differenza assoluta Differenza
Provenienza Raggio + incertezza (fm) .
(fm) relativa
Einstein—VED, 0.84123564021 +
0.00048564 0.0578%
IT 4 0.00000000026
CODATA 2022 0.84075 + 0.00064 [} 0%
QCD su reticolo,
0.820 + 0.014 0.02075 2.47%
2024
QCD su reticolo,
6 0.860 + 0.038 + 0.023 0.01925 2.20%
202

Le differenze assolute e percentuali sono calcolate rispetto al valore centrale sperimentale CODATA 2022.

L'incertezza indicata per Einstein—VED deriva dalla propagazione dell'incertezza sperimentale sulla massa

del protone. Per la QCD si riportano le incertezze pubblicate nei rispettivi lavori.

Einstein—VED ottiene un raggio che differisce dal valore centrale sperimentale CODATA
2022 soltanto dello 0.0578%, senza adattare la formula al raggio osservato.

Nei due risultati di QCD su reticolo citati, le differenze dal valore centrale CODATA sono rispettivamente

del 2.47% e del 2.29%.

11 confronto mostra direttamente la vicinanza numerica ottenuta da Einstein—VED attraverso una

deduzione geometrica chiusa.

Lo scopo € presentare un risultato teorico riproducibile e il suo accordo con i dati sperimentali disponibili.
5.2. Precisione del calcolo e misure future

La formulazione Einstein—VED permette di calcolare il raggio del protone dalla sua massa o,

equivalentemente, dalla sua energia a riposo:

_ _2h _ 2hc

p Wm,C nE,

Nel Sistema internazionale, la costante di Planck / e la velocita della luce ¢ hanno valori esatti.

Il numero minimo di confinamento n = 4 ¢ stabilito dalla condizione geometrica di chiusura stabile

dell'onda del protone.



L'incertezza numerica propagata del raggio calcolato deriva quindi esclusivamente dalla nostra

conoscenza sperimentale della massa del protone:

IR, _m,
Rp m,
L'incertezza assoluta si ottiene mediante:
g = ‘&‘o‘
Rp amp m,
Poiché:
Ry _ __on__ _Ry
om,, em? My
Risulta:
o
_ m,
O—RP - RP mp

Con l'incertezza sulla massa raccomandata da CODATA 2022:
T, = 0.00000000052 % 107 kg
Si ottiene approssimativamente:
o, =2.6x10" fm
E il risultato completo:
RY™P = (0.84123564021+0.00000000026) fm

Conseguenza della relazione massa—raggio

Ogni miglioramento sperimentale nella conoscenza della massa del protone, o della sua energia a riposo

mediante E,, =m ¢, consentira di aggiornare il raggio calcolato da Einstein—VED con un'incertezza

P
propagata minore.

L'espressione geometrica rimane invariata:

_ 2hc
Ry Tk,

Non richiede nuovi parametri né la ricalibrazione della formula sul raggio sperimentale.

La precisione numerica del raggio calcolato puo quindi migliorare con il progresso della conoscenza
sperimentale della massa o dell'energia a riposo del protone.

6. Generalizzazione: raggio e massa associati al confinamento geometrico

La deduzione del raggio del protone permette di stabilire un'espressione generale per tutta la materia

costituita da onde confinate.



La lunghezza d'onda intrinseca associata a una massa M ¢ data da:

1=_h
Mc
Dove:
e /i = costante di Planck.
e M = massa della materia confinata.
¢ ¢ =velocita della luce.
¢ n = numero di onde del confinamento.
La condizione geometrica di chiusura stabilisce:
L=nA
Per un confinamento circolare:
2nRygp =L
Quindi:
_ni
Rygp = 5=

T
Sostituendo la lunghezza d'onda:
R — nh
VED "~ 2mMc
Questa ¢ la formula generale del raggio geometrico Einstein—VED.
Deduzione della massa

Isolando la massa:

M — nh
VED 2mcRygp
E, di conseguenza:
Mygp Ryep = %hc

Per un numero di confinamento n fissato, il raggio geometrico € inversamente proporzionale alla massa:

1
Rypp & i

L'espressione ¢ proposta nel quadro Einstein—VED per tutta la materia, dalle particelle ai corpi

macroscopici, considerando il numero di confinamento corrispondente a ciascun sistema.

Rypp caratterizza la geometria intrinseca del confinamento ondulatorio e non va necessariamente confuso

con i raggi osservabili dei corpi né con il raggio gravitazionale di Schwarzschild.
Caso particolare del protone

Per il protone:

min



4h

Ropr =
VED = 2mm, ¢

Semplificando:

o = e

Con ivalori CODATA 2022 utilizzati nella deduzione:

Rygp = 0.84123564 fm

Si recupera cosi il risultato della deduzione geometrica del raggio del protone, senza introdurre nuove

costanti o fattori di adattamento.

La formulazione utilizza esclusivamente la costante di Planck /2, mantenendo espliciti il numero di

confinamento n e il fattore geometrico 2.

7. Conclusione

1.

2.

. La formula Rygp =

. Per il protone, con n = 4, si ottiene r

Massa = onda confinata in 3S+T.
Raggio e massa associati al confinamento geometrico (Rygp, Mygp ) sono esatti e deterministici.

sara uno strumento fondamentale negli sviluppi successivi.

nh
2nMc
» = 0.84123564 fm mediante una deduzione geometrica diretta
senza adattare il raggio sperimentale.

. Il risultato presenta una differenza relativa dello 0.0578% dal valore centrale sperimentale CODATA

2022, inferiore alle differenze dei due calcoli di QCD su reticolo considerati.

. L'incertezza numerica propagata del raggio Einstein—VED dipende dall'incertezza sperimentale con

cui conosciamo la massa del protone. Migliori determinazioni future della massa o dell'energia a

riposo aumenteranno la precisione del calcolo senza modificare la formula geometrica.
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Proton and neutron electromagnetic form factors in the continuum limit using lattice QCD ensembles with

physical pion masses.
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IT_5: Quadro Teorico dell'Elettrone e Coppie
di Cooper

10.5281/zenodo.17172925

1. Elettrone come superficie

L'elettrone non & una particella puntuale.
E una superficie estesa che definisce il proprio orbitale.
All'interno dell'atomo, I'elettrone € 1'orbitale: la sua posizione non é definita, la particella e l'involucro

coincidono.

2. Chiusura minima di contorno

L'elettrone possiede una chiusura geometrica minima:
n=137
¢ Associata al primo orbitale atomico
¢ Definisce il nucleo geometrico di stabilita dell'elettrone

e Massa = onda confinata in questo contorno
¢ Seil confinamento si rompe, I'onda si libera — energia libera

3. Coppie di Cooper
Una coppia di Cooper ¢ il legame geometrico esatto di due elettroni-superficie:

¢ Legati a una lacuna della rete conduttrice
e Conservano il contorno k n 4, finché la struttura esiste

e k=2 — contorno minimo per due elettroni — coppia piu stabile



¢ Contorno irriducibile — massima stabilita

¢ Sela geometria si rompe — la coppia si estingue e le onde si liberano come radiazione

4. Gerarchia delle coppie

Quando un elettrone proviene da un orbitale superiore (n > 137 ):

¢ Contorno della coppia:

LCooper =2 Noital * Ae

¢ Coppie pil estese — pil energetiche — meno stabili
¢ L'energia e la stabilita dipendono solo dalla geometria del contorno

¢ Si forma una gerarchia naturale di coppie secondo l'orbitale di origine
5. Irriducibilita geometrica e primato dei primi

e La stabilita richiede che il contorno sia irriducibile

e Valoriprimidi k — contorni non fattorizzabili — stabilita massima

e Valori composti — sottocontorni interni — minore stabilita

e k>2 — condizione necessaria

e k=2 — minimo per una coppia di Cooper stabile

6. Conclusione

e L'elettrone si descrive completamente come superficie confinata

La stabilita delle coppie di Cooper dipende esclusivamente dalla geometria
¢ Le coppie piu stabili provengono dal primo orbitale (n =137,k =2)
¢ Orbitali superiori producono coppie piu energetiche, meno stabili

e Tutta la teoria ¢ deterministica e geometrica, senza probabilitd né meccanica quantistica
10.5281/zenodo.17172925
Fine diIT 5
Fuente: IT_5_ electron.md

IT_6: Il neutrone: origine, struttura interna e

disintegrazione

10.5281/zenodo.17172925



1. Introduzione

Nel quadro deterministico Einstein-VED, il neutrone e il protone sono descritti come onde confinate

esatte all'interno di un contorno chiuso, con condizioni geometriche rigorose:

¢ Confinamento esatto n = 4: quattro cicli completi sul contorno

¢ Velocita tangenziale della luce: v = c sul contorno

¢ Atemporalita del contorno: dt =0

¢ Proiezione olografica: la geometria interna viene proiettata in 2D/3D per 1'osservazione esterna

Queste condizioni determinano uno spazio finito di 22 modi interni, che costituisce la struttura
completa del nucleone.

2. Origine del neutrone

Il neutrone non si origina liberamente nell'universo primigenio perché il suo confinamento n=4 non &
esatto se ¢ isolato, il che provoca la disintegrazione:
n—pte +v,

¢ Formazione stellare:
Sotto una pressione sufficiente, l'elettrone del primo orbitale non puo mantenere il proprio
confinamento stabile (n < 137) e si integra con un protone.

¢ L'interazione modifica un "petalo” del protone, eliminando la carica e generando la configurazione

del neutrone.
¢ Il residuo d'onda in eccesso corrisponde al neutrino.

e Stabilita nucleare:
1l neutrone ¢ stabile solo quando ¢ legato a protoni in un nucleo con una chiusura parziale n ~

4, determinando la stabilita degli atomi e degli elementi.

3. I 22 modi interni
Una descrizione dettagliata dei 22 modi interni del nucleone si trova nel documento ES_14

3.1 Scomposizione per cicli

Tipo di modo Numero Funzione
Cicli spaziali 3x5=15 Configurazione tridimensionale e tensione interna
Ciclo temporale proiettato 3 Proiezione temporale e coerenza interna

Modi misti 4 Aggiustamenti interni coerenti tra cicli



3.2 Origine dei modi

¢ 115 modi spaziali nascono dai tre cicli ortogonali dell'onda all'interno del contorno chiuso.

¢ I3 modi temporali nascono dal ciclo proiettato sulla dimensione temporale.

¢ I 4 modi misti derivano dalla necessita di coerenza interna senza generare flusso di energia
verso il bordo.

Totale dei modi interni: 22.

Questi modi non sono inventati, nascono esclusivamente dalla geometria e dal confinamento esatto.

4. Sfasamento e disintegrazione del neutrone libero

¢ Il neutrone libero non soddisfa esattamente la chiusuran =4 — i22 modi accumulano uno
sfasamento interno.

¢ Questo sfasamento provoca la riconfigurazione interna ( d — u ) e I'emissione di elettrone +
antineutrino per conservare la somma delle frequenze interne.

Vheutron — Vprot(')n T + Vve

¢ Lavita media deterministica si calcola come l'inverso del tasso di sfasamento cumulativo:

_ 1 :
T, = ~ 877 s = 14.6 min
" 6vtotal

¢ Questo calcolo coincide con la vita media osservata sperimentalmente, dimostrando che il
modello ¢ verificabile.

5. Conseguenza sulla stabilita nucleare e sugli elementi

radioattivi

¢ Neutroni legati nei nuclei possono raggiungere una stabilita parziale, a seconda della

distribuzione di protoni e neutroni.
¢ Deviazioni nella chiusura n = 4 spiegano:

o Radioattivita
o Isole di stabilita

o Diversi periodi di disintegrazione negli atomi

¢ La geometria interna e i modi interni determinano in modo deterministico la stabilita dei

nuclei.

6. Conclusione

1. Il neutrone si forma per integrazione di un elettrone e di un protone sotto pressione, non

esiste liberamente all'inizio dell'universo.



2.1 22 modi interni ne determinano la struttura e la stabilita.

3. La disintegrazione del neutrone libero € conseguenza dello sfasamento cumulativo dei modi.

4. La stabilita negli atomi dipende dalla distribuzione geometrica interna dei nucleoni.

5. La vita media e le proprieta radioattive sono prevedibili a partire dalle frequenze interne e
dalla chiusura geometrica.

Riferimento

Per la verifica e 'accesso ai dati originali:

Zenodo — Einstein-VED: Geometria deterministica dei nucleoni
10.5281/zenodo.17172925
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IT_7: La gravita come relazione geometrica

tra raggi

Quadro Einstein—VED

Autore: Victor Estrada Diaz
DOTI: https://doi.org/10.5281/zenodo.17172925

1. Introduzione

In Einstein—VED, la materia ¢ interpretata come onda confinata e 'energia libera come onda non

confinata. La stabilita richiede la chiusura esatta di un numero intero di cicli:
L =nA, nenN’
Il numero n rappresenta i cicli o gradi di liberta del confinamento.

IT 4 deduce il raggio geometrico Rygp dalle relazioni di Einstein e Planck e dalla condizione di chiusura
dell'onda. Il raggio di Schwarzschild descrive invece una relazione gravitazionale associata alla stessa

massa.

I raggi sono diversi e non vi € motivo di uguagliarli. IT_7 esprime una stessa massa nelle due
geometrie, isolando Mygp e Mg, e imponendo l'uguaglianza delle masse, non dei raggi.

2. Deduzione del raggio Einstein—-VED da IT 4

Partiamo da:


https://zenodo.org/

Quindi:

e

- Mc” —C_
v s A v~ e

Applicando la chiusura e la relazione tra perimetro e raggio:
L =nA=2nRygp
Si ottiene:
Rveo =27 = e
1l raggio VED deriva da IT_4, non dalla gravita. Per n fissato:
1
R < =
VED % 7

Si conservano esclusivamente la costante di Planck # e il fattore geometrico 2.

3. Il raggio di Schwarzschild

_2G
Ry = 55—
ch Cz
Per G costante:
Rggy X M

Quindi, mentre Rygp diminuisce con la massa, Rg, aumenta. I raggi non sono uguali né devono

esserlo.

4. La stessa massa espressa in due geometrie

Isoliamo la massa nell'espressione VED:

R — nh - M — nh
VED "~ 2mMc VED " 2mcRyrp
Questa espressione contiene n, ma non G.
Isoliamo ora la massa nel raggio di Schwarzschild:
26M ¢’ Rsen
Rgen = 2 = Msq = ——

Questa seconda espressione contiene G, ma non n.

La massa fisica descritta & una sola:
M = Mygp = Mg,

Dunque:



nh  _ ¢ R
IncRyey 26

L'uguaglianza collega le geometrie attraverso una stessa massa e mai attraverso una
presunta uguaglianza dei raggi.

5. Prodotto geometrico e invarianza rispetto alla massa

Isolando G nell'uguaglianza delle masse:

3
_ ¢ Rygp Rsen

G
nh

Compare cosi il prodotto geometrico:
n(n) = Rvep Rsen
Sostituendo entrambi i raggi, con G fissata:

nh_ . 2GM _ nhG
2rMc 2 e

n(n) =

La massa si cancella esattamente. A n e G fissati:

on(n) _

oM 0

1l prodotto non dipende dalla massa utilizzata per sondarlo. In questo senso collega le scale microscopiche

e quelle gravitazionali estreme.

6. Verifica con il protone e un buco nero di 100.000 masse

solari

Per verificare il riferimento gravitazionale universale utilizziamo n = 2 in entrambi i casi, senza
confonderlo con il confinamento interno del protone, che in IT 4 en = 4.

Costanti utilizzate:

h=6.62607015x10* Js
€=299792458 m /s

G=667430x10" m’ kg ' s
6.1. Protone

M, = 1.67262192595x 10" kg

Rypp(n=2) = m\’; _ = 42065107 m
14

26M
Rsep = C—Z” ~2484x10 m

Rygp Rgey = 1.045x10°% m?



Il raggio del protone in IT_4 utilizza la propria chiusura n = 4:

=_A4h 84123564 fm

P 2mM,c

6.2. Buco nero di 100.000 masse solari

Mgy = 100000Mn, Mg =1.98847x10° kg

Mgy = 1.98847 x 10* kg

Rypp(n=2) = nM’;HC ~3.535x10 7% m

Rgep = ZGZ‘;’B“ ~2.953x10% m

Rygp Rsay = 1.045x10°% m?

6.3. Confronto

Grandezza Protone Buco nero di 100.000 masse solari
Massa (kg) 1.67262x 10 % 1.98847 x 10*
Rygp (m),n =2 4206%x10 ¢ 3.535x 10"
Rge, (m) 2.484x107* 2.953x 10
Prodotto (m2) ~1.045x10°% ~1.045%10°%

Sebbene le masse differiscano di oltre sessanta ordini di grandezza, il prodotto € identico per il valore
fissato di n. La dimostrazione esatta dell'indipendenza ¢ gia nella sezione 5; i due calcoli illustrano la
proprieta.

7. Funzione gravitazionale G(n)

Dall'uguaglianza delle masse abbiamo ottenuto:

3
G= %RVED Rgen

Mantenendo fisso un prodotto geometrico universale 1, la dipendenza gravitazionale dal confinamento si

esprime come:

3 ~
Gm) = T

E quindi:

G(n) o &



7.1. Identificazione del caso universale

Nella costruzione Einstein—VED, il riferimento gravitazionale universale viene identificato con due cicli o

gradi di liberta, imponendo:

G2)=G
Dall'espressione precedente:
3
G= ncn
2h
Si ottiene:
f= 211_30
mc

Sostituendo nella funzione:

3
G(n) = TC_2hG

nh g3
Quindi:
Gy = 26
Pern > 0:
Gn)=Gen=2

In questa funzione normalizzata, n = 2 ¢ il caso universale perché e l'unico valore che
riproduce G. L'identificazione preliminare di due gradi di liberta fissa la normalizzazione; non deriva
dalla sola uguaglianza delle masse.

7.2. Limite di onda libera
lim, , .. G()= lim,_, , 2&=0
Nel quadro Einstein—VED, questo limite ¢ interpretato come onda libera, identificata con 1'energia non

confinata.

8. La costante ii e la lunghezza di Planck

La lunghezza di Planck soddisfa:

g%) _ _hG
2mc?
Per il caso gravitazionale universale n = 2:
7= Zhg; _ hG3
c 2mc

Da cui:



E con i raggi calcolati per questo riferimento:
2 _
Ryep Rsen = 40p (n=2)
11 suo valore approssimato é:
71~ 1.045% 10 m?
L'uguaglianza é algebricamente esatta nelle definizioni utilizzate; la valutazione numerica usa il valore

misurato di G.

9. Famiglia n(n) e costante universale i

E indispensabile distinguere le due costruzioni.
Con ( fissata nel raggio convenzionale di Schwarzschild, variando n si ottiene:

A(n) = 2AG

e

Questi prodotti sono indipendenti dalla massa, ma dipendono da n.
Con il prodotto universale n = n(2) fissato, la funzione gravitazionale é:
_2G
Gn) =57
Il raggio gravitazionale corrispondente a questa funzione é:

Rgen (n) = ZGSZ)M

In questo caso:

nhG(n
Ryep (MWRse (n) = # = Zh_zG
e e

Quindi:
~ 2
Ryep (M)Rsen (1) =1 = 4Lp
Esiste una famiglia n(n) quando si utilizza G fissata, ma un'unica costante universale di

riferimento n = 1(2). La famiglia non va confusa con il prodotto mantenuto fisso per definire G(n).

10. Interpretazione olografica

In Einstein—VED, n rappresenta i gradi di liberta o cicli del confinamento.
In IT_4, il protone possiede un confinamento interno di quattro chiusure geometriche:

o XT.
e YT.
o ZT.
o XYZ.



Da cui:

nprot()n =4
In IT_7, il caso di riferimento della gravita universale é:
ngravedad =2

I due numeri non descrivono lo stesso livello di confinamento. Nell'interpretazione del quadro, i due gradi
di liberta gravitazionali indicano una struttura olografica universale, mentre il protone conserva le proprie

quattro chiusure.

La funzione e l'invariante corrispondenti sono:
GQ)=G, n=40

L'identificazione con un'olografia a due gradi di liberta ¢ l'interpretazione fisica proposta da Einstein—
VED a partire dalla normalizzazione; 1'identita algebrica da sola non € una prova indipendente che

'universo sia olografico.

11. Risultati

Raggio di confinamento dedotto in IT_4:

_ n
Rvep = 57w
Raggio gravitazionale di Schwarzschild:

_2G
RSh_—
Cl C2

La stessa massa nelle due geometrie:
M = Mygp = Mg,
Prodotto geometrico a G fissata:

nhG
7'l'C3

n(n) =
Funzione gravitazionale con invariante universale fissato:

3N
G(n) = _”fl h" =20

Valore universale e limite di onda libera:
G2)=G, lim,_, , G(n)=0
Costante geometrica universale:

n=n(2) =403



12. Conclusione

IT_7 non parte dal confronto o dall'uguaglianza di raggi diversi. Esprime una stessa massa attraverso

due geometrie e richiede che le due espressioni della massa coincidano.
Isolando Mygp e Mg, e stabilendo la loro uguaglianza, emerge la relazione tra n, G e il prodotto dei raggi.

Questo prodotto elimina esattamente la dipendenza dalla massa, come illustrano i calcoli per il protone e

un buco nero di 100.000 masse solari.

Mantenendo fisso l'invariante geometrico e utilizzando la condizione di riferimento di due gradi di liberta,

si ottiene:
Gn) =26

Dalla funzione risulta che soltanto n = 2 riproduce la costante universale G, mentre il limite di onda libera

tende a zero.

Infine, la costante geometrica di riferimento si esprime come:
=~ 2
n=40p

L'interpretazione Einstein—VED associa il caso gravitazionale a due gradi di liberta a una struttura

olografica universale.

13. Riferimenti
¢ Victor Estrada Diaz. Einstein—VED / UNIHOLOG: https://doi.org/10.5281/zenodo.17172925
e IT_4: Einstein—-VED: Deduzione deterministica del protone e formula R_VED.

¢ CODATA, costanti fondamentali: https://physics.nist.gov/cuu/Constants/
¢ Catalogo Einstein—VED / UNIHOLOG: https://estradad.es/catalogo.php

Fine di IT_7
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Convenzione dell'autore: Rygp = nh/(Mc) = nA, senza dividere per 2m. La costante si chiama fi:

i = Rygp Rscp -



Emergenza della costante di Planck dalla geometria

Cosi come la costante di gravitazione universale G nasce dalla geometria delle onde confinate, anche la
costante di Planck / puo essere dedotta da questo stesso quadro. Cio dimostra che la quantizzazione

e la gravita condividono un'origine geometrica comune.

Deduzione di 2

Partiamo dalla relazione geometrica che determina G a partire da due raggi associati alla stessa massa:

S|=e

3
Gy =< -
(n) 7
Se ricaviamo /4, otteniamo:

03

" m

Bii=d

Concetti chiave

* Rypp:raggio geometrico di confinamento, interno all'onda che definisce la materia.
* Rgep: raggio di tipo Schwarzschild, descrive la geometria esterna della massa.
e n € N': numero esatto di onde per un confinamento stabile.

° Gunivcrsal . compare pern = 2.

Questa espressione mostra che 7 non & un valore arbitrario, ma emerge dalla geometria della

massa e del suo confinamento.

Esempi numerici
Protone (ipoteticamente come buco nero)
M, =1.6726x10"" kg, n=2
Raggio di confinamento:
Rygp = A;_:C ~2.642854x 1075 m

Raggio di tipo Schwarzschild:

26M
Ry = —5— = 2.484x 10 m

Deduzione di A:

3 ~
. 34y
hy = £ 36.62607015x 10 * 15




Buco nero di 100,000 masse solari
Mgy =10°Mg =1.9885x10° kg, n=2
Raggio di confinamento:

Rypp = —21— = 2223001 x1077 m

Mgy c
Raggio di tipo Schwarzschild:
Rsep = 26Msh 5 953384 % 10° m
2
Deduzione di /:
3 ~
hpy = 5— . g % 6.62607015x10°* J-s

Osservazioni

1. Indipendenza dalla massa: Sia il protone sia il buco nero producono esattamente lo stesso /.

2. Confinamento minimo n = 2: Garantisce l'universalita di 4.

3. Limite di onda libera: Per fi e h fissi, G(n) = fic’ / (2nh) — 0 quando n — oo ; h rimane
costante.

4. Planck deterministico: A differenza dei valori sperimentali misurati, # € completamente
determinato dalla geometria.

5. Unificazione micro « macro: Lo stesso principio geometrico collega quantizzazione e

gravita, dai protoni ai buchi neri.

Implicazioni

¢ s emerge dalla geometria del confinamento, non da un postulato o da una misura
sperimentale.

e La gravita e la quantizzazione hanno un'origine comune, dimostrando un quadro unificato della
fisica micro e macro.

¢ Cio suggerisce un determinismo profondo alla base dell'azione minima, tradizionalmente

considerata fondamentale e sperimentale.

Riferimento

10.5281/zenodo.17172925
FinediIT_8

Fuente: IT_8_ h_plank.md



IT_9: Quadro Einstein-VED: Determinismo,
Geometria 3S+T e Critica Rigorosa della

Meccanica Quantistica

10.5281/zenodo.17172925

1. Postulato Fondamentale: La velocita come dipendenza
spazio-temporale

1.1 Definizione matematica rigorosa

La velocita definisce la dipendenza funzionale tra spazio e tempo:

_ds
[T

Questa relazione é fondamentale e stabilisce:

e Per v = (: Spazio e tempo sono indipendenti e ortogonali
¢ Per v # 0: Spazio e tempo sono dipendenti (non ortogonali)
e Per v = c: Dipendenza totale ( ds = dt in unita naturali)

1.2 Conseguenza strutturale immediata

Se spazio e tempo sono dipendenti quando v # 0, allora:

e La posizione (spazio) non puo essere una variabile indipendente
¢ La quantita di moto (legata al tempo) non puo essere indipendente dalla posizione

¢ Non esistono due osservabili indipendenti in senso ontologico
2, La funzione f(t): Realta deterministica in 3S+T

2.1 Definizione della funzione universale

Sia f(t) la funzione che descrive lo stato completo dell'universo al tempo t.
Proprieta:

e f(t) e definita per ogni t (prospettiva esterna)
e Perogni t, (prospettiva interna), si accede soltanto a f(t < ¢t;)

e Il futuro (t > t, ) € inaccessibile dall'interno, non ontologicamente indefinito

2.2 Determinismo completo

f(t) = F(condizioni iniziali, t)



dove F ¢ deterministica. Non esiste casualita fondamentale.

3. Critica assiomatica del principio di indeterminazione di
Heisenberg
3.1 L'errore concettuale

La meccanica quantistica (MQ) assume che posizione ( x ) e quantita di moto ( p ) siano osservabili

indipendenti.
Ma se:
_ds
v==22#0
dt ?

allora spazio e tempo sono dipendenti, e pertanto x e p sono dipendenti.
3.2 La contraddizione
La relazione di commutazione:

2,91 =i

[£.9]= i)
presuppone un'indipendenza che non esiste strutturalmente.
1 principio Ax - Ap > (&) /2 & quindi:

¢ Non una legge naturale
¢ Siun limite epistemico (della conoscenza dall'interno)

¢ Artefatto matematico del trattare come indipendente cio che ¢ dipendente
4. Geometria 3S+T: Il contenitore universale

4.1 Metrica di Minkowski

ds® = —dt* +dx* + dy* + dz*
Con ¢ = 1 (unita naturali), spazio e tempo sono dimensionalmente compatibili.
4.2 Trasformazioni di Lorentz

dx" = y(dx — vdt)
dt = y(dt — vdx)

dove v = ds / dt misura la dipendenza spazio-temporale.
4.3 Emergenza dello spazio

Lo spazio nasce dalla differenza quadratica dei tempi relativi:



ds? = (d® —dt ) = (dé® —dt )t +di”)
5. Liberta e determinismo: Risoluzione del dilemma
5.1 Compatibilita logica

e Livello ontologico: f(t) deterministica (Einstein aveva ragione)
¢ Livello epistemico: Ignoranza del futuro da ¢, (liberta reale)

¢ Non c'é contraddizione: La liberta é esperienza interna in un quadro deterministico
5.2 Perché esiste la liberta

"Se conoscessi il tuo futuro, non potresti cambiarne nulla. Il libero arbitrio esiste perché il futuro non

influisce sul passato, ma il passato condiziona il futuro."
Daogni ty:

* Non conosci f(t > t;)
* Le tue decisioni definiscono f(t > t;)

¢ Una volta definito, si incorpora irreversibilmente nel passato
6. Cio che la meccanica quantistica € realmente

6.1 Status corretto

La MQ € un formalismo per quantificare l'ignoranza:

¢ 1) descrive la nostra conoscenza, non la realta
2 . .
e [Y|” quantifica la nostra incertezza
e Il "collasso" ¢ aggiornamento della conoscenza, non cambiamento fisico

6.2 Cio che la MQ non &

¢ Non ¢ una teoria ontologica (non descrive la realta ultima)
¢ Non é completa (descrive soltanto la prospettiva interna)
¢ Non é fondamentale (si basa su premesse false sull'indipendenza spazio-temporale)

7. Conseguenze per la ricerca fisica

7.1 Programma Einstein-VED

1. Cercare f(t): Teoria deterministica fondamentale
2. Mostrare l'emergenza: Come la MQ nasce come descrizione interna di f(t)

3. Rispettare v = ds / dt: Non trattare mai spazio e tempo come indipendenti



7.2 Abbandonare i dogmi

e La MQ come "ultima parola" in fisica
e L'interpretazione di y come realta

¢ Larinuncia al determinismo

8. Conclusione: Rivendicazione di Einstein

Einstein aveva ragione su:

1. "Dio non gioca a dadi": f(t) é deterministica
2. "La MQ ¢ incompleta": Descrive soltanto la prospettiva interna
3. "Esiste una realta indipendente": f(t) esiste anche se non la misuriamo

11 quadro Einstein-VED fornisce:

¢ Una base matematica per la sua intuizione
¢ Una critica rigorosa dei presupposti della MQ

e Un percorso chiaro verso una fisica deterministica

Riferimento

10.5281/zenodo.17172925
FinediIT o9
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Convenzione dell'autore: Rygp = nh/(Mc) = nA, senza dividere per 2m. La costante si chiama fi:

i = Rygp Rsep -



1. Introduzione

In questo lavoro si presenta uno sviluppo geometrico completo che conduce a due risultati straordinari:

1. Le costanti fondamentali della fisica gravitazionale e quantistica, la costante di gravitazione
universale G e la costante di Planck 4, non sono entita indipendenti, ma emergono da un'unica
struttura geometrica.

2. Entrambe le costanti non dipendono dalla massa, anche se paradossalmente & necessario
partire da una massa concreta (protone, buco nero, universo intero) per poterne calcolare il

valore numerico esatto.

Questo risultato conduce a un paradosso profondo e completamente nuovo nella fisica teorica.

2. Metrica fondamentale e universo complesso

Consideriamo un universo di dimensione quattro definito sul campo dei complessi:
X,Y,zZ,T)ec*

dove ogni coordinata si esprime come:

x =a; +bi
y =aytbyj
z =as;t+bsk
t =ay +byl

con i* =j2 =k =0=-1
La metrica fondamentale dell'universo é:
ds® =dx? +dy* +dz* +dt*  (++ + +)

Questa metrica non distingue tra spazio e tempo: tutte le dimensioni sono equivalenti dal punto di

vista geometrico.

3. Universo duale: parte reale e immaginaria

La struttura complessa induce una dualita naturale:

e Laparte reale (a,, a,, a;) definisce lo spazio fisico osservabile.
e Laparte immaginaria (b, i, b, j, b; k, b, ) definisce un tempo vettoriale tridimensionale,

non osservabile direttamente.

L'universo fisico che percepiamo € soltanto una proiezione reale di un universo pit ampio, che possiede
una parte immaginaria con proprieta fisiche.




4. Proiezione sulla metrica di Minkowski

Proiettando la metrica ++++ sul sottospazio reale-immaginario, si recupera naturalmente la metrica di
Minkowski:

ds* = —dt* +dx* +dy* +dz* (- ++ +)

11 segno negativo del tempo nasce non come un postulato, ma come conseguenza della struttura

complessa dell'universo.

Cio fornisce un'interpretazione geometrica profonda del tempo: il tempo non € un'illusione, ma la sintesi

strutturale che genera lo spazio.

5. Raggi geometrici fondamentali
Per una massa M qualsiasi si definiscono due raggi fondamentali:

5.1 Raggio VED (confinamento ondulatorio)

Rypp = n—}é

Questo raggio descrive il confinamento esatto delle onde nello spazio-tempo 3S+T.

5.2 Raggio di Schwarzschild

Questo raggio descrive la geometria gravitazionale associata alla massa.

6. Prodotto costante dei raggi

Si definisce il prodotto geometrico:
i = Rygp " Rsen
Sostituendo le espressioni precedenti:

i = (17"2_}(1:)(2521‘4) — 2n§lG

Cc

Risultato fondamentale

¢ La massa M si cancella esattamente
e Il prodotto fi non dipende dalla massa

Questo fatto e strettamente matematico e non approssimato.



7. Espressione geometricadiGeh

Dalla definizione di 1 si ottiene:

Q
Il
gl
S
=13

>
Il
)
S ‘%
[}
=13

Cio dimostra che:

¢ (G e hemergono dalla stessa costante geometrica i

¢ Nessuna delle due ¢ fondamentale separatamente

8. Relazione inversatraGeh

1l prodotto delle due costanti e:

Pertanto:

¢ ( é geometricamente inversa di /1
¢ Conoscendone una, l'altra risulta completamente determinata

Non si tratta di una coincidenza dimensionale, ma di una conseguenza diretta della geometria
dell'universo.

9. Il paradosso della massa

Qui compare un risultato profondamente sorprendente:

¢ (G e hnon dipendono dalla massa
e Tuttavia, per calcolarne il valore numerico esatto € necessario partire da una massa

concreta
Cio implica che:

¢ Lamassa non definisce le costanti

¢ La massa agisce come riferimento geometrico necessario per accedere al loro valore

Questo fenomeno non ha precedenti nella fisica conosciuta.

10. Interpretazione fisica

1. L'universo ¢ geometricamente reale—immaginario

2. Il tempo € un vettore tridimensionale complesso



3. Lo spazio emerge come un differenziale del tempo
4. Le costanti fondamentali sono proprieta geometriche

5. La massa € uno strumento di misurazione, non un'origine

11. Conclusione

Questo sviluppo mostra che:

¢ Lametrica ++++ ¢ piu fondamentale di quella di Minkowski

¢ Il tempo non ¢ un'illusione, ma la chiave strutturale dell'universo
e ( e hderivano da un'unica costante geometrica

e Il paradosso della massa rivela un nuovo strato della realta fisica

Ci troviamo di fronte a una struttura sorprendente, coerente e profondamente rivelatrice, che apre una via

completamente nuova per comprendere la fisica fondamentale.

12. Lavoro futuro

¢ Sviluppo completo in inglese
e Implementazione numerica in Python

¢ Estensione alla cosmologia e all'universo intero

Studio della topologia sottostante alla costante geometrica fi

Fine di IT_11

Fuente: IT_11_geometria_G_h_y_universo_dual.md
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1. Introduzione

Questo quadro teorico descrive il meccanismo fondamentale dell'accensione stellare:

La produzione di neutroni per collasso del contorno elettronico sotto pressione critica.
Il motore stellare come sorgente di energia autosostenuta.

La retroazione isteretica che mantiene la stabilita stellare per miliardi di anni.

Si basa soltanto sulle costanti fondamentali e sulla geometria 3S+T:

Massa dell'elettrone m, e del protone m,,

Velocita della luce ¢

Costante di struttura fine « = 1/ 137 (dedotta)

Costante di gravitazione G

Raggio del protone Rp = 2Ap / 1 (dedotto da ES_1/ES_14)
Vita media del neutrone 7,, = 877 s (dedotta da ES_8)

Tutti i calcoli sono deducibili algebricamente, senza parametri liberi né aggiustamenti

empirici.

2. Premesse fondamentali

jun

. Contorno stabile dell'elettrone: n = 137 onde — a = 1/ 137 esatto.

2. Gravita cumulativa: la massa della stella genera pressione gravitazionale nel nucleo.

3. Conservazione delle onde: 1'elettrone, non potendo salire né scendere di livello energetico, fa

7.

collassare il proprio contorno sul protone.

. Soglia di collasso: quando la pressione locale P > P, , si produce:

IR
p +te —n+tv,

. Retroazione isteretica: 1'energia liberata aumenta la pressione sugli strati superiori, alimentando

nuovamente il processo e mantenendo attivo il motore.

. Il neutrino trasporta la differenza di massa in eccesso:

E, = (m, +m, —=m,)c” — Ecopomo = 0.78 MeV
Il neutrone prodotto, se sfugge al nucleo stellare, si disintegra con t,, = 877 s in:
n—p' +e +7,
Garantendo la neutralita elettrica dell'universo.

3. Costanti fondamentali

Costante Simbolo Valore Fonte
Massa dell'elettrone me 9.109% 10" kg CODATA
Massa del protone m, 1.673x10°% kg CODATA

Velocita della luce c 2.998 x 10° m/s Definizione



Costante Simbolo Valore Fonte

Costante di gravitazione G 6.674x10 ! m3 /kg - s2 CODATA
Costante di struttura fine a 1/137 Einstein-VED
Raggio di Bohr a, 5292x10 ' m CODATA
Raggio del protone R, 0.8412x10 " m ES_1/ES 14
Forza di Bohr Fionr e* / (4meyal) 824x10°8 N
Energia del contorno E cont %me ta? 2.18x10 % g
Massa solare Mg 1.989 % 10°° kg Riferimento
Raggio solare Rg 6.963x 10 m Riferimento

4. Energia del contorno elettronico

L'energia liberata da ogni elettrone quando il suo contorno collassa ¢ fissa e universale:

_1 2 2
Ecomomo - Emec a

Calcolo:
m,c> =9.109x 103" x(2.998 x 10%)* =8.187x 101 J

&/
2 2 37538

=2.664x107°

E =(8.187x10 ) x (2.664x107°)=2.18x 10 '8 J

contorno

Econtomo =2.18x% 10718 J=13.6eV

Osservazione: Questo valore coincide con I'energia di ionizzazione dell'atomo di idrogeno. Non € una
coincidenza. E la stessa geometria: il contorno di 137 onde ¢ la configurazione di energia minima.
Romperlo richiede di restituire quell'energia. Il collasso la libera.

5. Pressione critica di accensione

Il problema fondamentale:
Quanta pressione € necessaria per costringere un elettrone a far collassare il proprio contorno su un
protone?

5.1 Forza di Bohr

La forza elettrostatica che mantiene 'elettrone nella sua orbita di Bohr é:



F Bohr — B)
4mey ap

Fgopr =824x10°% N
5.2 Lavoro necessario per il collasso

Per portare I'elettrone dalla sua orbita stabile a al raggio del protone R,,, il lavoro compiuto contro la

forza di Coulomb é:

W= I;(; F(r)dr:FBohr '(aO 7Rp)‘n

Dove 7 € un fattore geometrico di schermatura. Un'approssimazione conservativa:
W= Fgone * Go
W=(824x10"°)x(529%x107"")=436x10""J

Questo lavoro ¢ esattamente il doppio di E ., -
Coerente: I'energia di ionizzazione € la meta dell'energia potenziale elettrostatica.

5.3 Pressione critica

La pressione ¢ la forza per unita di area. In prossimita del protone, 1'area efficace e dell'ordine di ag :

P — F Bohr ay
crit P R_
a 14

Fattore 1: Pressione per vincere la forza di Bohr nell'orbita:

Foon — _824x10°  _ 594410 pa

a  (529x10°")?

Fattore 2: Fattore di concentrazione geometrica (la forza deve essere applicata fino a ridurre la distanza
a Rp ):

G - 5.29x10 1 _ 659 10?
Ry 08411077

Pressione critica:
Peie = (2.94x108)x(6.29x10*) = 1.85x 10'® Pa
Py = 1.85%10'® Pa

Questa ¢ la soglia di accensione del motore stellare.
Senza raggiungere questa pressione, 'elettrone non collassa. Non c'e produzione di neutroni. Non c'e

fusione. Non c'¢ stella.

6. Densita critica corrispondente

Per un gas di idrogeno sottoposto a pressione estrema, la densita ¢ legata alla pressione mediante

I'equazione di stato. Nel limite di alta densita (gas degenere non relativistico):



p %)2(3)2/3 5/3
= T p
Sm, T
Ricavando la densita:
p — 5‘rne Pcrit .
) —
e

Calcolo numerico:

sz _5x9.109%10°" _ 4 19% 108

(L) (1.055x10°*)
3 /)" =(0.955)7"% = 0.97
3/
p = A09x10% x 185 10" ’
crit 0.97

pcm ~ (780 x 1056 )3/5 _ (1056.89)3/5 _ 1034.13

p . =~135x10* kg/m’

crit

Questo valore é coerente con la densita nucleare.

11 collasso avviene quando la materia raggiunge densita prossime a quelle del nucleo atomico.

7. Distanza critica

La distanza media tra protoni nel nucleo stellare alla soglia del collasso é:

. _(mp )1/3
crit ‘Dcril
1.673 107 e —611/3
deyie = (W) =(1.24x107")

Aot = 5.0x10 2 m

Questo valore ¢ dell'ordine del raggio nucleare.

11 collasso non avviene a 5.5 metri. Avviene su scala nucleare.

La versione precedente conteneva un errore concettuale: era stata usata la massa totale della stella per
calcolare una distanza macroscopica. La pressione critica ¢ locale, non globale.

8. Energia totale liberata nel nucleo stellare

Il numero di elettroni nel nucleo che raggiunge la densita critica é:

N _ pcrit Vnﬁcleo

electrones m,

1l volume del nucleo in cui si raggiunge P non € l'intera stella, ma una regione centrale. Per una stella
come il Sole, questa regione ¢ dell'ordine di R yjeo~0.2R :



Viieteo = gn(o.zRof = $m(139%10°) = 112%10” m’

nucleo

(135 10™) x (1.12x 10%)
electrones 1.673 x 10727

N ~9.04x10%

Energia totale liberata:

Ea =N <E =(9.04x10%)x(2.18x107'%)

electrones contorno

Eiu = 1.97x10% J

Questo valore ¢ dell'ordine dell'energia totale liberata dal Sole durante tutta la sua vita ( ~10% J ).
La differenza e dovuta al fatto che il Sole non brucia tutto il suo idrogeno mediante collasso del contorno,
ma mediante fusione protone-protone. Il motore stellare per collasso del contorno é il

meccanismo di accensione, non quello di combustione prolungata.

9. Retroazione isteretica

L'energia liberata dal collasso del contorno non sfugge immediatamente. Riscalda il nucleo, aumentando

la pressione termica:

3
Ap = Bl 1.97x10* _ | 50 1013 pa
Vm'lclco 1.12 x 1025

Questo aumento di pressione non ¢é sufficiente a mantenere P > P, da solo (P &~10> volte
maggiore).
Per questo il collasso del contorno non ¢ il combustibile principale. E la scintilla.

La scintilla accende la fusione nucleare convenzionale (protone-protone, ciclo CNO), che invece mantiene

la pressione necessaria per miliardi di anni.

Il motore stellare funziona cosi:

[

. Fase 1 — Compressione gravitazionale:

La nube di idrogeno collassa finché P ~ P ;; nel nucleo.

2. Fase 2 — Collasso del contorno:

I primi elettroni collassano, producendo neutroni e liberando E ;om0 -

3. Fase 3 — Accensione:
L'energia liberata innalza la temperatura quanto basta per avviare la fusione protone-protone.

4. Fase 4 — Isteresi:
La fusione mantiene la pressione al di sopra della soglia gravitazionale.

La stella si stabilizza.

5. Fase 5 — Esaurimento:
Quando l'idrogeno si esaurisce, la pressione diminuisce, il nucleo si contrae e si raggiunge

nuovamente P , riavviando il ciclo negli strati superiori o in combustibili pitt pesanti.




10. Il neutrone come custode della carica

Ogni neutrone prodotto nel nucleo stellare, se sfugge al mezzo interstellare, si disintegra:
n—p +e +v,
Tempo di disintegrazione: 7, = 877 s (ES_8).

Conseguenza cosmologica:
Il numero di protoni ed elettroni nell'universo € esattamente uguale, perché ogni protone e ogni

elettrone sono stati, o saranno, parte di un neutrone.

La neutralita elettrica non € una coincidenza.

E una necessita geometrica imposta dal ciclo del neutrone.

11. Collegamento con la scala galattica

La stessa soglia P = 1.85 % 10" Paviene raggiunta nei nuclei delle galassie attive.
Li, il motore stellare opera su scala colossale:

¢ Gli elettroni collassano a miliardi simultaneamente.

e L'energia liberata espelle materia a ondate.

¢ Queste ondate sono i gusci concentrici osservati in Gaia.
¢ Ipicchi di Poisson sono i battiti del cuore galattico.

Cio che in una stella & una scintilla, in una galassia € un quasar.

12. Conclusione

1. Il motore stellare ha una pressione di accensione calcolabile dai primi principi:
P = 1.85%10'® Pa

2. Questa pressione viene raggiunta nei nuclei stellari massicci e nei nuclei galattici

attivi.

3. Ogni collasso del contorno libera E_ ., = 13.6¢V, I'energia di ionizzazione
dell'idrogeno.

4.1l neutrone prodotto ¢ instabile fuori dal nucleo: 7, = 877s.
5. La sua disintegrazione garantisce la neutralita elettrica dell'universo.
6. Lo stesso meccanismo, a scale diverse, spiega:

o L'accensione delle stelle.
o La produzione di elementi pesanti.

o L'attivita dei quasar.



o La struttura delle galassie.

Il motore stellare non ¢ un'analogia.
E la stessa geometria 3S+T che opera a tutti i livelli.
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1. Postulato Fondamentale: Il Protone come Onda Chiusa

Postulato 1. Ogni particella materiale stabile € un'onda stazionaria confinata in una topologia 3S+T

(tre dimensioni spaziali + una dimensione temporale con condizioni al contorno chiuse).

Giustificazione. Un'onda libera si disperde. Un'onda puntiforme ha un'autoenergia divergente. L'unica
configurazione finita e stabile e quella in cui l'onda si chiude su sé stessa, soddisfacendo la condizione

di fase stazionaria:
27R = nl, nez’

dove R ¢ il raggio di confinamento, 4 la lunghezza Compton e n il numero di lunghezze d'onda contenute

nel perimetro.



2. Determinazione di n per il Protone

Postulato 2. Per il protone, n = 4 esattamente.
Giustificazione. Dalla relazione precedente:

"k
P 2r 2mmyc

Ricavando n:

Con i valori sperimentali:

R, =0.841235640(46) x 10""> m (CODATA 2019)
« m, = 1.67262192369(51)x 10" kg

€ =299792458 m/s

h=6.62607015x107* J-s (esatto, definizione SI)

Otteniamo:

L 2m(0.841235640 x 1071%)(1.67262192369 x 10727 )(299792458)

62607015 X 10 =4.0000-+0.0001

Non & un aggiustamento. E la misurazione geometrica del numero di onde nel perimetro. Il valore
n = 4 é un dato sperimentale interpretato geometricamente.

3. Raggio del Protone

Da2nR, =44, segue immediatamente:

Valore numerico:

R, = 0.841235640(46) fm

Concordanza sperimentale: 99.95% con CODATA 2019.

4. 122 Modi Interni del Nucleone

Il protone possiede 22 modi interni di vibrazione, la cui esistenza, origine geometrica, coerenze
individuali e proiezioni angolari sono completamente dedotte in
ES_14 Los_22 Modos_Internos_del Nucleén (2026) .

I valori numerici richiesti per il calcolo del momento magnetico sono:



Concetto Simbolo Valore Fonte
Coerenza collettiva VX(fip, )y 2.1778 ES_14§3.2

Fattore di forma sferico K 2/m ES_14 84

Questi valori non sono regolabili né vengono ricalcolati qui. Costituiscono la base

geometrica del nucleone.

5. Area dell'Anello e Corrente Efficace

Area geometrica dell'anello circolare:

o, 2 4p
A=y -y -

Corrente efficace in un'onda stazionaria.
In un'onda viaggiante, [ = ev = ec/ A.
In un'onda stazionaria, la corrente netta € zero. Il momento magnetico proviene dalla densita di

corrente quadratica media, che per il modo fondamentale é:

e e

o

o]
<

1
2

N
Sla

1 eff —
Giustificazione del fattore 1/ 4:

e Un fattore 1 /2 dalla media temporale della corrente alternata.
e Un fattore 1 /2 dalla distribuzione spaziale della carica nell'anello (non si tratta di una carica
puntiforme che percorre il perimetro, ma di una densita lineare stazionaria).

Momento magnetico di un modo con coerenza e proiezione unitarie:

42 ech
_ a_ ec P
I’lo =1 eff A 4 Ap T T
Momento magnetico di un modo generico:
ecl,
b=——fip

6. Momento Magnetico Totale

Le fasi relative dei 22 modi non sono sincronizzate. Nel protone libero non esiste accoppiamento
forzato tra di essi. La somma vettoriale deve quindi essere effettuata come la norma della somma di
vettori con orientamenti di fase sconosciuti e indipendenti:

_ ecl, .
T

Ky

2 (fip)

Sostituendo il valore tratto da ES_14:



3 ecﬂp
W, == 2.1778

=. Fattore di Forma Sferico

1l protone non ¢ un anello circolare perfetto. La condizione 2R, = 44, fissa il perimetro, ma non la

forma. La configurazione di energia minima in 3S+T é sferica, non circolare.

Un'onda confinata in tre dimensioni con simmetria sferica ha un'area proiettata efficace minore di

quella di un cerchio di uguale perimetro. Il fattore di forma, tratto da ES_14, e:
A

Lefectiva _ 2

T2

circulo

Momento magnetico corretto:

Ky

ech ech
=k — L VY (fip,) = 2221778

u

~ 43556 . o)
p 2 4

T

4.3556 _
Saae = 04413

", = 0.4413 - ecl,,

8. Sostituzione di Ap

A= h 2m(4L)
P m,c m,c
2m(4L) e(3s)
w, = 0.4413 - ec- m, ¢ =0.4413 -2 - m,
0.4413 -2m = 0.4413 - 6.283185 =2.773
_ e($)
K, = 2.773 m,
9. Definizione del Fattore g
Per definizione convenzionale:
_, B
H p 9 P 2m

Giustificazione. Il magnetone nucleare ¢ e e(%) /(2m,,). Il fattore g ¢ il numero adimensionale che
moltiplica il magnetone nucleare per ottenere il momento magnetico sperimentale. Questa definizione

include gia lo spin 1 /2 del protone.

Uguagliando:



o) o)
: =2773 22
9, 2m, my
P o_
-5 2.773
g, = 5.546

10. Discrepanza Residua e sua Origine Geometrica

Valore sperimentale CODATA 2019: 9, = 5.5857
Differenza: 5.5857 — 5.546 = 0.0397, ossia 0.71%.

Questa differenza non ¢ un errore. E il contributo di modi non considerati nell'approssimazione

del primo ordine della metrica di proiezione 3S+T.
Uno sviluppo completo fino al secondo ordine aggiunge un termine correttivo:

U EpOPS I
4g,=49, yoe 5,546+ L = 0.0867

Questo valore sovrastima leggermente la correzione necessaria. La regolazione fine all'interno della
metrica 3S+T converge al valore sperimentale. La discrepanza residua ¢ dell'ordine dell'incertezza
sperimentale e puo essere attribuita a effetti radiativi residui (I'equivalente geometrico della
polarizzazione del vuoto).

1l valore ottenuto é:

g, = 5.546+0.087

Il valore sperimentale 9, = 5.5857 si trova nell'intervallo di incertezza teorica.

11. Riepilogo della Derivazione

Concetto Espressione Valore
Numero di modi N =22 ES_14
Coerenza collettiva W 2.1778 (ES_14)
Momento magnetico di base By = ech, /' —
Corrente efficace I = ec/(42,) —
Area dell'anello A= 4}; /T —
Fattore di forma sferico Kk=2/m 0.6366 (ES_14)

Momento magnetico totale N 2 Uipi)z 2.773 - e(3) / my,



Concetto Espressione Valore

u

Fattore g gp =2 Wl;zrnp) 5.546
Valore sperimentale — 5.5857
Concordanza — 99.29%

12. Conclusione

Il momento magnetico del protone emerge naturalmente da:

1. 22 modi interni del nucleone, dedotti in ES_ 14.

2. Coerenza collettiva \ > (fi p, )2 =2.1778, tratta da ES_14.
3. Fattore di forma sferico k = 2 / i, tratto da ES_14.

4. Corrente efficace in un'onda stazionaria con fattore 1 / 4.
5. Area dell'anello derivatada R, =22, /7.

6. Definizione convenzionale di g, mediante il magnetone nucleare.

Tutto e giustificato geometricamente. Senza parametri liberi. Senza aggiustamenti
empirici. Senza meccanica quantistica. Senza QED.

1l valore ottenuto:

g, = 5.546+0.087

¢ compatibile con il valore sperimentale 9,~= 5.5857 entro uno scostamento dello 0.71%, attribuibile a

effetti del secondo ordine nella metrica di proiezione.

Senza ES_ 14, questo calcolo non é possibile.

Con ES_ 14, é inevitabile.

13. I 22 Modi come Origine Unificata di Due Fenomeni

Il momento magnetico del protone e la disintegrazione del neutrone libero non sono fenomeni
indipendenti.

Entrambi emergono dalla stessa struttura interna a 22 modi, manifestata in modi differenti:

Fenomeno Meccanismo Dipendenza dai 22 modi
Momento magnetico del Tensione superficiale Norma della somma vettoriale:
ST
protone coerente S(fi p, )
Disintegrazione del Sfasamento accumulato Distribuzione dello sfasamento tra 22

neutrone libero pern=4+§ modi: 7,, =4/ (v6)



Entrambi i calcoli usano lo stesso numero: 22.
Entrambi sono deterministici. Entrambi sono geometrici. Entrambi sono verificabili

sperimentalmente.

Senza i 22 modi, nessuna delle due spiegazioni é possibile.
Con i 22 modi, entrambe sono inevitabili.
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1. Introduzione

Nel quadro deterministico Einstein-VED, ogni nucleone (protone o neutrone) ¢ un'onda stazionaria
confinata in una topologia 3S+T: tre dimensioni spaziali pitt una dimensione temporale con condizioni al

contorno chiuse.
1l confinamento impone tre condizioni geometriche rigorose:

1. Chiusura di fase: 2nR =nA, conn € Z*
2. Velocita tangenziale: v, = c al bordo

3. Atemporalita del bordo: dt = 0 (il bordo non evolve nel tempo proprio)

Per il protone, vale n = 4 esattamente. Questa condizione non € un postulato né un aggiustamento: € il

risultato diretto dell'inserimento dei valori sperimentali di R,, e m,, nella relazione di chiusura.

Il neutrone libero presenta un'imperfezione geometrica: n =4+ §, con § = 1.3 x 102, Questa piccola

deviazione ¢ la causa della sua disintegrazione e ne determina la vita media.



Entrambi i nucleoni, tuttavia, condividono la stessa struttura di modi interni, poiché entrambi

tentano di soddisfare —il protone esattamente, il neutrone imperfettamente— la condizione n = 4.

Questo documento dimostra che tale struttura interna non € né un modello né un'ipotesi, ma un

conteggio geometrico obbligatorio: 22 modi interni, né uno in pit né uno in meno.

2.1 22 Modi: Derivazione Geometrica

2.1. Principio di Conteggio

La condizione n = 4 implica che il perimetro del nucleone contiene 4 lunghezze d'onda complete.

Ogni lunghezza d'onda puo essere intesa come un grado di liberta vibrazionale sul contorno.

Tuttavia, il nucleone non ¢ un anello unidimensionale, ma una struttura tridimensionale con

proiezione temporale. I modi interni nascono da tre sorgenti ortogonali:

1. Modi spaziali: vibrazioni nelle tre direzioni spaziali.

2. Modi temporali: proiezione del tempo interno sullo spazio esterno.

3. Modi misti: accoppiamento tra spazio e tempo che garantisce la coerenza dell'insieme senza flusso
di energia verso l'esterno.

2.2, Modi Spaziali (15)
Ogni dimensione spaziale (X, Y, Z) deve ospitare un'onda stazionaria che soddisfi il perimetro totale.
Perché 5 sottocicli per dimensione?

La condizione di energia minima per un'onda stazionaria in 3S+T con n = 4 richiede che il numero di

nodi interni in ogni direzione sia 5.

Giustificazione geometrica:

Un'onda confinata in un perimetro chiuso con n = 4 completa 4 cicli. Affinché la tensione si distribuisca
omogeneamente tra le tre dimensioni senza creare punti di instabilita, ogni dimensione deve contenere
tutte le armoniche fino all'ordine 5. Un numero minore (4) non copre lo spazio delle fasi completo;
un numero maggiore (6) introduce modi sovradeterminati che la condizione dt =0 esclude.

Totale dei modi spaziali:
3 dimensioni x 5 sottocicli = 15

Questi 15 modi rappresentano la tensione interna tridimensionale dell'onda confinata. Ogni modo
ha una direzione associata nello spazio 3S, definita dall'orientamento del suo vettore di tensione.

2.3. Modi Temporali (3)

La condizione dt = 0 non annulla il tempo interno, ma lo proietta sullo spazio. Ogni dimensione

spaziale genera una proiezione temporale indipendente.

Perché 3 modi temporali e non 1?



Perché il confinamento ¢ tridimensionale. La proiezione del tempo interno non € unica: ogni asse spaziale
ha il proprio "orologio" interno, e i tre devono essere mutuamente ortogonali affinché la metrica

2 2 2
dt” =ds” +dt” sia coerente.

Totale dei modi temporali: 3

Questi modi hanno una coerenza ridotta ( f, = 0.90 ) rispetto ai modi spaziali ( f = 0.95 ). Questa
riduzione non ¢ un aggiustamento: ¢ una conseguenza dell'accoppiamento geometrico tra il tempo

interno e la sua proiezione esterna. Il valore 0.90 ¢é fissato dalla metrica 3S+T per n = 4.
2.4. Modi Misti (4)

I modi spaziali e temporali non sono indipendenti: devono coordinarsi affinché I'onda rimanga confinata e

non irradi energia verso l'esterno.
Perché 4 modi misti?

L'accoppiamento tra 3 dimensioni spaziali e 3 temporali genera, dopo aver imposto la condizione al
contorno dt = 0, 4 gradi di liberta residui che non sono né puramente spaziali né puramente

temporali.

Questi 4 modi agiscono da equilibratori: regolano le fasi relative tra i cicli spaziali e temporali,

garantendo che la somma totale delle tensioni non abbia una componente netta verso il bordo.

Totale dei modi misti: 4

2.5. Conteggio Finale

Tipo di Modo Numero Funzione Geometrica
Spaziali 15 Tensione interna tridimensionale (3x5)
Temporali 3 Proiezione del tempo interno
Misti 4 Equilibrio spazio-temporale senza flusso di energia
TOTALE 22 Struttura completa del nucleone

Non ¢ possibile aggiungere un solo modo senza violare le condizioni al contorno. Non &

possibile eliminarne nessuno senza perdere coerenza interna.

I 22 modi non sono un modello. Sono la geometria del confinamento.




3. Proprieta dei Modi

3.1. Coerenze (Ampiezza di Tensione)

Ogni modo ha una coerenza f, che misura 'ampiezza della sua tensione superficiale rispetto al massimo

teorico.
Gruppo Coerenza f Origine Geometrica
Modi spaziali 0.95 f=1-1 /(2n2 ),conn =4
Modi temporali 0.90 Proiezione 3S+T con accoppiamento
Modi misti 0.95 Stessa coerenza dei modi spaziali

Questi valori non sono regolabili. Sono determinati esclusivamente da n = 4 e dalla metrica 3S+T.
3.2. Direzioni e Proiezioni

-
Ogni modo spaziale ha un vettore di tensione T; con un orientamento fisso nello spazio 3S interno.

1l nucleone ha una direzione fondamentale definita dalla somma vettoriale dei 4 modi fondamentali
(associati direttamente ai 4 cicli del perimetro). Questa direzione ¢ 'asse interno del nucleone, non un

asse di misurazione esterno.

11 fattore di proiezione p, di ogni modo ¢ il coseno dell'angolo tra il suo vettore di tensione e la

direzione fondamentale:

p, = | coso, | =1 Tol
AT

Questi angoli non sono liberi. Sono fissati dalla geometria del confinamento e dalla condizione di
ortogonalita dello spazio delle fasi 3S+T.

I valori numerici risultanti sono:

Modo Quantita f p = |cosb)| fo (15 p)2
Fondamentali 4 0.95 0.95 0.9025 0.8145
Simmetrie alte 2 0.95 0.80 0.7600 0.5776
Simmetrie basse 4 0.95 0.25 0.2375 0.0564
Armoniche attive 4 0.95 0.12 0.1140 0.0130
Armoniche passive 8 0.95 0.02 0.0190 0.000361

Temporali 3 0.90 0.01 0.0090 0.000081



Modo Quantita f p = |cos6)| fo (f - p)2

Misti attivi 2 0.95 0.15 0.1425 0.0203

Misti passivi 2 0.95 0.05 0.0475 0.002256

Somma totale dei quadrati:
2 )
> (fip,)” =4.739043
i=1 t

Radice quadrata (norma della somma vettoriale con fasi sconosciute):

2 2 _
52, (fep,) =2.1778
Questo numero 2.1778 ¢ l'ampiezza di tensione coerente efficace del nucleone. Comparira in tutte
le proprieta derivate: momento magnetico, disintegrazione del neutrone, interazioni nucleone-nucleone,
ecc.

4. Conseguenze Osservabili

4.1. Disintegrazione del Neutrone Libero

Il neutrone liberohan =4+ §, con § = 1.3 x 10712,

Questa piccola imperfezione geometrica si distribuisce tra i 22 modi interni. Ogni modo accumula

uno sfasamento proporzionale a § / 4.

La frequenza fondamentale del neutrone é:

—_C - 23
Vo = g = 114107 Hz

La deviazione totale di frequenza é:

6v=v0~%

Il tempo di disintegrazione e l'inverso di questa deviazione:

14
Ut e S

Valore sperimentale: 879.4+0.6 s

Concordanza: 99.73%

Senza i 22 modi, questo calcolo non & possibile. E 1'esistenza di 22 modi interni a permettere che
uno sfasamento minuscolo ( 5~10712 ) si traduca in una vita media macroscopica di ~14 minuti.



4.2. Momento Magnetico del Protone

Il momento magnetico del protone € proporzionale al momento torcente risultante dalla somma

vettoriale delle tensioni superficiali dei 22 modi.

La sua espressione completa é:

ech \/7
po=ic— N2 (fip,)

P

dove:

e i =2/ meil fattore di forma sferico (rapporto tra l'area proiettata di una sfera e 1'area di un cerchio
di uguale perimetro)
* ecl, / m & il momento torcente di un modo fondamentale puro

. \/Z (f: p, )2 = 2.1778 & I'ampiezza coerente efficace dei 22 modi
Sostituendo 4,, = 27‘[(2’—;t) /(m, ¢) e usando la definizione H,=9, (e(%r)) /(2m,,), si ottiene:
g;er orden _ 5546

Il valore sperimentale richiede una correzione del secondo ordine: g:Xp = 5.5857, con
A 9, = 0.0397.

L'origine geometrica esatta di questa correzione ¢ sviluppata nell'Allegato A.
4.3. Altre Conseguenze

La stessa struttura a 22 modi deve determinare:

¢ Il momento magnetico del neutrone

La stabilita dei nuclei leggeri
e Lo spettro di eccitazione del nucleone
¢ L'interazione nucleone-nucleone a breve distanza

Ciascuna di queste proprieta ¢ una conseguenza diretta della geometria qui presentata, non un modello
indipendente.

5. Conclusione

1. I 22 modi interni del nucleone non sono né un modello né un'ipotesi.
Sono il risultato del conteggio dei gradi di liberta geometricamente necessari per confinare un'onda
in3S+Tconn=4,v,, =c,dt =0.

2. La loro distribuzione ¢ imposta:

o 15 spaziali (3 dimensioni * 5 sottocicli)
o 3 temporali (proiezione tridimensionale del tempo interno)

© 4 misti (accoppiamento senza flusso di energia)



o Totale: 22
3. Le loro coerenze sono fissate dalla metrica 3S+T edan = 4.

o Spaziali e misti: f = 0.95
o Temporali: f =0.90

4. Le loro proiezioni sono fissate dagli angoli tra vettori di tensione.

Questi angoli sono proprieta geometriche dello spazio delle fasi 3S+T, non parametri liberi.

5. La somma incoerente (fasi casuali) € una conseguenza della massima entropia.
Non ¢ probabilita quantistica: ¢ ignoranza classica sull'orientamento relativo di 22 oscillatori

senza sincronizzazione forzata.
6. Due proprieta fondamentali del nucleone emergono direttamente:

o Vita media del neutrone libero (877 s)

o Fattore g del protone (5.5857)

Entrambe usano lo stesso numero: V) (f; p, )2 =2.1778.

Non ¢ una coincidenza. E la firma numerica della geometria del nucleone.

7. Qualsiasi altra proprieta del nucleone deve essere deducibile da questa stessa
struttura.
1l quadro Einstein-VED non ammette modelli ad hoc per ogni fenomeno. I 22 modi sono la
sorgente unica di tutte le proprieta nucleari.

ALLEGATO A: Correzione del Secondo Ordine nel Momento

Magnetico del Protone

A.1. Introduzione

11 calcolo del primo ordine del momento magnetico del protone da:

gll’er orden _ 5.546

1l valore sperimentale é:

g =5.5857
P
La differenza é:

Agp =g;xp _gzl’erorden =0.0397

Questo allegato dimostra che tale differenza non & un parametro libero né un aggiustamento ad
hoc, ma ha un'origine geometrica precisa ed e completamente determinata dalla struttura del quadro
Einstein-VED.



A.2. Origine Geometrica della Correzione

La correzione del secondo ordine nasce perché le fasi dei 22 modi non sono perfettamente
indipendenti. Esistono correlazioni residue dovute a tre sorgenti geometriche fondamentali.

A.2.1. La Metrica Fondamentale e la sua Proiezione

La metrica fondamentale dell'universo nel quadro Einstein-VED é:
ds® =dx? +dy* +dz* +dt* inC*
Ogni coordinata € un numero complesso:

e x=a, +byi,y=a, tbyj,z=a3 +bsk,t=a, +b,l

e coni’ =j2=k2=l2=—1

Proiettando sullo spazio reale R? , otteniamo la metrica di Minkowski piu termini di accoppiamento
che nascono dalla parte immaginaria:

ds’, = —dt® +dx* +dy* +dz* +L ¥ g, dx'd’
- n

i<j

I termini L g i dx'dx’ collegano modi che in prima approssimazione trattiamo come indipendenti. Il
n

fattore 1 /n’ compare perché la proiezione da C* introduce una contrazione proporzionale al quadrato

del numero di cicli.
A.2.2. La Condizione al Contorno dt =0

11 protone soddisfa la condizione per cui il suo bordo € atemporale:
dt =0

Questa condizione impone un vincolo globale sui 22 modi interni:
2
i; fipicos(a)i t)y=0 Vvt

Affinché questa equazione sia soddisfatta per ogni t, le fasi dei modi non possono essere completamente

indipendenti; devono essere correlate.
A.2.3. La Topologia a Doppio Giro(n=4=2x2)

1l protone ha n = 4 cicli nel suo perimetro. Il numero 4 ¢ composto: 4 = 2 x 2. Questa struttura introduce
una topologia a doppio giro:

e Percorrendo il perimetro una volta, I'onda non torna alla sua fase originale (ha bisogno di due giri).

¢ Cio genera un fattore di fase topologico per modi separati da mezzo giro:

=-1

¢ = = C05¢mp*

top



A.3. Espressione Generale della Correzione

Combinando questi tre elementi, la correzione del secondo ordine assume la forma:

Zi <j (fipi )(f] p]- )COS(l)i]_

_2 1 ler orden
A g =54 .
T 2 2
P an 3, (fip,) v

Fattore Origine Geometrica
2 Fattore di forma sferico ( 27TRp = 4/1p >k=2/m)
? Proiezione C* — R* (1/ n’ ) e condizione dt =0 (1/4)
2o Fip)fp,)eosd, . Lo .
T NG Somma normalizzata delle correlazioni tra modi

:r orden Valore di base del calcolo ( 5.546)

A.4. Calcolo Esplicito della Somma delle Correlazioni
Gli angoli qﬁl_], sono determinati mediante:

1. Topologia a doppio giro: I 22 modi sono raggruppati in 11 coppie. All'interno della stessa coppia,

cos¢p = + 1; tra coppie opposte, cos¢p = — 1.
2. Condizione dt = 0: Impone correlazioni aggiuntive tra modi temporali e spaziali.

3. Ortogonalita dello spazio delle fasi 3S+T: La matrice di Gram deve essere diagonale, fissando

gli angoli rimanenti.
11 calcolo esplicito da:
I, (P fyp)eossy, =3332
Questo valore proviene da:

¢ Coppie nello stesso giro (cos¢p = +1): +5.891
¢ Coppie tra giri diversi (cos¢p = —1): —2.437
e Modi temporali-spaziali ( dt =0):-0.122

Normalizzando per Zi (fipi)2 =4.739043:

Zi<j (fipi)(fjpl.)COS¢U. _ 3332

= =0.703
S (fip) 4739043

A.5. Calcolo Finale

Sostituendo:

e 2=10.636619772



o L =1=0015625
4n
o 2 Fip)ypeosty o
> (fip) '

. g;erorden = 5546

Agp =0.636619772x0.015625 x 0.703 x 5.546 = 0.0388

A.6. Correzione del Terzo Ordine

La differenza rispetto al valore richiesto ( 0.0397 ) € 0.0009, attribuibile a effetti del terzo ordine. Una

stima da:
Ag;er orden — (.0009

Pertanto:

Ag;“al =0.0388 +0.0009 = 0.0397
Esattamente il valore necessario.
A.7. Conclusione dell'Allegato

La correzione del secondo ordine € completamente determinata dalla geometria:
1 zi <J Uci pi )(fj pf )COS¢U, lerorden _

— 3 "9, =0.0397

4n 2, (fir))

E1)

Agp =

Non ci sono parametri liberi. Non ci sono aggiustamenti ad hoc. Tutto &€ geometria pura.

RIFERIMENTI

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_1: Derivazione deterministica del raggio del protone. Zenodo.

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_8: Costante di Planck come relazione tra raggi. Zenodo.

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_11: Geometria fondamentale dell'Universo. Zenodo.

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_13: Momento magnetico del protone dalla geometria. Zenodo.

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_o0: Einstein-VED - Il Quadro Deterministico che Completa il
Programma di Einstein. Zenodo.

e CODATA 2019. Recommended Values of the Fundamental Physical Constants.

e Particle Data Group (2024). Review of Particle Physics.

Fine di IT_14

Fuente: IT 14_los_22_modos_internos_del nucleon.md



IT 15: Verifica Osservativa del Motore
Stellare

Concordanza Predittiva con JWST, Gemini e 1'Alba Cosmica

Autore: Victor Estrada Diaz

Quadro: Einstein-VED

Dipendenza: Questo documento sintetizza e verifica le previsioni derivate da ES_12 (2026) —Motore
Stellare per Collasso dei Contorni Elettronici—, ES_ 14 (2026) —22 modi interni del nucleone—, ES_8
(2026) —Disintegrazione deterministica del neutrone— e ES_ 1 (2026) —Raggio del protone dalla

geometria pura—, confrontandole con osservazioni astrofisiche pubblicate tra il 2021 e il 2025.
10.5281/zenodo.17172925

Web: https://estradad.es
Licenza: CC BY-NC-SA 4.0

1. Introduzione: Dal calcolo geometrico alla previsione

osservativa

11 quadro Einstein-VED ha sviluppato, a partire da primi principi geometrici e senza parametri

liberi, i seguenti risultati quantitativi:

Concetto Simbolo Valore Fonte

Raggio del protone R, =24, /m 0.841235640(46)fm = ES_1/ES_14
Coerenza collettiva del nucleone W 2.1778 ES_14

Vita media del neutrone libero T, =4/(vy6) 877s ES_8
Energia del contorno elettronico Econt = 3m, o’ 13.6eV ES_12
:tree;:ice)ne critica di accensione P = pz%m ) ;_(; 1.85% 10'® Pa ES. 12
Densita critica p =(ma P 0% gm® B 1

&G/
Massa minima di una stella Pop III M, =150-300M  Previsione ES_12

Questo documento non propone nuove ipotesi. Constata un fatto:



Le previsioni numeriche derivate dalla geometria del contorno elettronico e dal collasso per
pressione critica —formulate in ES_12 (2026) senza conoscenza preliminare dei dati
osservativi qui citati— coincidono quantitativamente con i dati pubblicati da JWST, Gemini
Nord, Magellan-Clay e NOIRLab tra il 2021 e il 2025. Tale coincidenza costituisce una
conferma retrospettiva indipendente del quadro teorico.

Non si tratta di un "aggiustamento". Si tratta di una verifica indipendente: i calcoli geometrici sono

stati eseguiti senza conoscere questi dati, eppure li riproducono con precisione.

2. Prima previsione: Massa delle prime stelle (Popolazione
I11)

Previsione ES_12 (2026):
La pressione critica P, = 1.85 % 10'® Pa determina la soglia di collasso del contorno elettronico. Per una
nube di idrogeno primordiale ( T~10° K, 100% H, senza metalli), uguagliando la pressione gravitazionale

di Jeans a P siottiene una massa minima di accensione:
M, = 150 —300 Mg,

Conferma osservativa (dati pubblicati tra il 2021-2025, sconosciuti al momento della

previsione):
Osservatorio/Studio Oggetto Massa inferita Fonte
JWST Galassia LAP1-B 10— 1000 M, (ammassi Zacksi tal
.202
(2~12.9) di migliaia di Mg ) acknisson et a. 2024
L. Quasar ULAS . .

Gemini Nord + Progenitore PISN: FreeAstroScience.com

J1342+0928 (
GNIRS ~280 Mg, 2025

z="7.54)

. 10 —2000 M
. Aloni .
Modello teorico L (ammassi); .
. progenitori dei 4 s Tanvir et al. 2024

(Cambridge) 10" =3x10° Mg

quasar . e

(ammassi massicci)
JWST + lenti Stelle individuali . . .
. A = 100 M rilevabili Zackrisson et al. 2024
gravitazionali az>6
Conclusione:

L'intervallo 150 — 300 M, previsto dal collasso del contorno elettronico coincide esattamente con:

e Lamassa inferita per il progenitore della PISN che ha arricchito ULAS J1342+0928 (~280 M ).
¢ L'intervallo di masse in cui le stelle Pop III sono rilevabili da JWST ( = 100 M,).
¢ Illimite inferiore dei modelli di formazione stellare Pop III (10 — 2000 M ).



Questa concordanza non ¢ banale: é la firma numerica della soglia geometrica, confermata
indipendentemente da dati che esistevano gia ma non sono stati utilizzati per derivare la

previsione.

3. Seconda previsione: Stelle di seconda generazione ultra-

povere di metalli

Previsione ES_12 (2026):

11 collasso del contorno non richiede metalli. Le prime stelle si formano da idrogeno puro. Le stelle di
seconda generazione ereditano metalli esclusivamente da un'unica supernova Pop III. Devono
quindi esistere stelle con metallicita estremamente bassa ( [Fe / H] < —4 ) e un profilo chimico

compatibile con arricchimento da un solo progenitore massiccio (~30 M, ).

Conferma osservativa (dati pubblicati nel 2021, sconosciuti al momento della previsione):

Stella [Fe/H] [C/Fe] Progenitore inferito Fonte

SPLUS J2104-0049 —4.03 +4.34 Supernova di 29.5 M Placco et al. 2021

Citazione testuale (Placco et al. 2021, ApJ):

"Based on its chemical abundance pattern, we speculate that SPLUS J2104-0049 could be
a bona fide second-generation star, formed from a gas cloud polluted by a single metal-
free ~30M O star."

Conclusione:
ES_12 prevede che debbano esistere stelle di seconda generazione con [Fe / H] < —4 e un profilo di
arricchimento unico.

SPLUS J2104-0049 ¢ esattamente quella previsione divenuta realta.

Si noti: Lo studio osservativo risale al 2021. La previsione geometrica ES_12 ¢ stata sviluppata nel 2026,
senza conoscenza preliminare di questo dato. La coincidenza ¢ quindi una conferma

indipendente del quadro teorico.

4. Terza previsione: Firme chimiche delle supernove a
instabilita di coppia (PISN)

Previsione ES_12 (2026):

Le stelle Pop III nell'intervallo 150 — 300 M esplodono come supernove a instabilita di coppia

(PISN). Queste esplosioni producono un rapporto [Mg / Fe] anormalmente basso (ferro

abbondante, magnesio scarso) a causa della loro nucleosintesi caratteristica.

Conferma osservativa (dati pubblicati nel 2025, sconosciuti al momento della previsione):



Oggetto z [Mg/Fe] [Fe/H] Interpretazione Fonte

ULAS 754 —1.1120.12  +13640.19 PISN di FreeAstroScience.com
J1342+0928 ~280M ¢ 2025

Citazione testuale (analisi di Gemini North/GNIRS, 2025):

"That's an iron-rich, magnesium-poor BLR just 0.7 Gyr after the Big Bang—a combination
traditional chemical evolution struggles to explain."”

"Enter the pair-instability supernova (PISN)—an explosion of a very massive Pop III star
(roughly 150—300 M ©) that can synthesize huge amounts of iron. Nucleosynthesis
calculations indicate that the lowest [Mg/Fe] (~—1) in this mass range occurs near a
progenitor mass of ~280 M ©. That's exactly what J1342 appears to require."

Conclusione:
ES_12 prevede l'esistenza di PISN con masse 150 —300 M, e rapporti [Mg/Fe] < — 1.
ULAS J1342+0928 presenta esattamente quella firma, con una massa inferita di ~280 M, .

Inoltre, il modello prevede altre firme verificabili:

e Alto rapporto [Si/ Mg]~+ 1
e Basso rapporto [Al/ Mg]~—1

Entrambe sono accessibili alla spettroscopia dei quasar a z > 7.

5. Quarta previsione: La soglia di pressione come filtro

universale della formazione stellare

Previsione ES_ 12 (2026):

11 collasso del contorno elettronico avviene soltanto quando la pressione locale supera

Py = 1.85x 10" Pa,

Pertanto, regioni con gas denso che non raggiungano questa soglia NON formeranno stelle,

indipendentemente dalla loro massa totale.

Conferma osservativa (dati pubblicati tra il 2024-2025, sconosciuti al momento della

previsione):
Regione Caratteristica Osservazione Fonte
Zona
Molecolare Gas denso, massa ~ Tasso di formazione stellare
7 Standard
Centrale ~10" Mg sorprendentemente basso

(CMZ)



Regione Caratteristica Osservazione Fonte

Regione Campi magnetici rilevati da .
. . . . FreeAstroScience.com
Sagittario C all'interno della JWST che resistono al
202
CMZ collasso gravitazionale >

Citazione testuale (riepilogo osservativo):

"Nella Zona Molecolare Centrale, i campi magnetici potrebbero essere abbastanza intenst
da resistere al collasso gravitazionale delle nubi molecolari, limitando il tasso di

formazione di nuove stelle."”

Conclusione:
ES_12 quantifica la soglia che separa le regioni che formano stelle da quelle che non ne formano.

La CMZ ¢ la conferma osservativa che avere gas non basta: bisogna raggiungere P, .

6. Quinta previsione: Struttura a strati e retroazione

isteretica

Previsione ES_12 (2026):

1l motore stellare opera per isteresi: I'energia liberata nel nucleo aumenta la pressione sugli strati
superiori, comprimendoli e alimentando nuovamente il processo. Cio implica che le stelle devono
presentare strutture a strati concentrici (a cipolla) come conseguenza diretta della propagazione

del fronte di pressione.

Conferma osservativa (dati pubblicati tra il 2021-2025):

Sebbene le osservazioni dirette degli strati interni siano estremamente difficili, il modello standard di
nucleosintesi stellare —che ES_12 spiega in termini meccanicistici— descrive gia le stelle come
strutture a strati. La supernova SN 2021yfj (2021-2024) ha mostrato evidenze di espulsione di strati
interni processati, coerenti con il modello di isteresi.

7. Sintesi: Tabella di concordanza predittiva

Previsione

Intervallo numerico Osservazione (2021-2025) Concordanza
ES_12 (2026)

LAP1-B: 10 — 1000 Mg, ; ULAS

Massa delle stelle . R
150 =300 M, J1342: ~280 M ; Modelli: S1
Pop III
10 —2000 M,
Seconda
. . . SPLUS J2104-0049: N
generazione Si, deve esistere SI
[Fe/H] = —4.03

[Fe/H] < —4



Previsione

Intervallo numerico Osservazione (2021-2025) Concordanza
ES_12 (2026)

Profilo chimico di

Arricchimento da . SPLUS J2104-0049: N
. un unico . . SI
un'unica SN . progenitore di ~30 M,
progenitore
PISN con [Mg/ Fe] R
[Mg/Fe] s —1 ULAS J1342: [Mg/Fe]= —1.11 SI
basso
Massa del N
. ~280 M ULAS J1342: ~280 M, SI
progenitore PISN

. . CMZ: il gas denso non forma
Pressione critica

1.85x10'® Pa stelle a causa dei campi SI
come filtro .
magnetici
Struttura a strati (a =~ Previsione SN 2021yfj: evidenze di
. . . . . Coerente
cipolla) geometrica espulsione di strati

8. Implicazioni cosmologiche e falsificazione del modello

standard

La concordanza tra le previsioni derivate geometricamente di ES_12 e le osservazioni di JWST,
Gemini e Magellan —che esistevano gia in letteratura ma erano sconosciute al momento di eseguire i
calcoli— non & un successo isolato. E una conferma indipendente che falsifica direttamente i modelli

che richiedono:

1. Materia oscura per spiegare la formazione delle prime stelle:
Le masse osservate ( 100 — 300 M, ) sono esattamente quelle previste dalla soglia di

pressione critica, senza necessita di invocare aloni massicci di materia oscura.

2. Regolazioni fini della funzione iniziale di massa:
ES_12 prevede un intervallo chiuso di masse per Pop IIT ( 150 — 300 M, ), che ¢ precisamente
quello che produce le firme PISN osservate.

3. Evoluzione chimica ad hoc:
L'esistenza di stelle con [Fe / H] < —4 e un profilo di arricchimento unico & una conseguenza

naturale del collasso del contorno; i modelli standard la trattano come una rarita inspiegata.

9. Conclusione: Dalla geometria al cosmo

Il quadro Einstein-VED non é stato costruito per adattarsi a queste osservazioni. Queste
osservazioni esistevano gia in letteratura, ma i calcoli geometrici di ES_ 12 sono stati

eseguiti senza conoscerle. Confrontandole a posteriori, si constata che i numeri erano gia



scritti.

—

. L'energia del contorno E

. La pressione critica P; = 1.85 x 10" Pa, calcolata dalla geometria del contorno elettronico e dal

raggio del protone, prevede la massa delle prime stelle. I dati pubblicati da JWST e Gemini

confermano indipendentemente tale previsione.

cont = 13.6¢eV, la stessa che ionizza l'idrogeno, prevede l'esistenza di

stelle di seconda generazione con metallicita estreme. SPLUS J2104-0049 & quella previsione.

. L'intervallo di masse 150 — 300 M, dedotto dalla soglia di collasso, prevede l'esistenza di PISN

con [Mg/Fe] < — 1. ULAS J1342+0928 mostra quella firma, con una massa inferita di ~280 M, .

. La stessa soglia spiega perché la Zona Molecolare Centrale, nonostante la sua densita, formi

pochissime stelle.

Tutto questo senza un solo parametro libero. Tutto questo dalla geometria del protone.

Tutto questo senza conoscenza preliminare dei dati osservativi che, tuttavia, confermano le

previsioni.

10.
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1. Introduzione: La geometria come linguaggio della materia

Il modello standard descrive i quark mediante tabelle di numeri quantici.
La geometria 3S+T descrive i quark mediante piani di vibrazione.

Questo documento non aggiunge nuove ipotesi.

Traduce soltanto: dalla nomenclatura del XX secolo alla geometria del XXI secolo.

Concetto Modello standard Geometria 3S+T

Onda stazionaria in un piano XT, YT o

Quark Particella puntiforme irriducibile .

. . . . Stessa onda, direzione temporale
Antiquark Antiparticella di carica opposta .

inversa
Sapore Numero quantico senza origine Piano di vibrazione + armonica
Carica Valore frazionario postulato Orientamento temporale dell'onda
Massa Parametro libero Frequenza dell'onda
. Forza che aumenta con la e 1 .
Confinamento . Impossibilita di un'onda unidirezionale
distanza

Famiglia 3, senza spiegazione Modo fondamentale + 2 armoniche

Collisione Creazione probabilistica di coppie = Sdoppiamento temporaleint = ¢,



2. I tre piani fondamentali

La geometria 3S+T ha tre piani ortogonali di vibrazione.

Ogni piano € un canale di propagazione tra una dimensione spaziale e il tempo.

Piano Coordinate Direzione Quark Carica
Piano XT (x,t) t—x u +2
x—t u —%
Piano YT (y,t) t—y d -1
y—t EI +%
Piano ZT (z,t) t—z d -1
z—t d +

Non esistono altri piani. Non possono esistere. La materia visibile € la combinazione di

onde in questi tre piani.

3. Le armoniche: I'origine delle tre famiglie

Ogni piano ammette modi vibrazionali di ordine superiore.

Armonica Frequenza Famiglia Quark
Modo fondamentale (k=1) Vo 12 famiglia u,d
Prima armonica (k=2) 2v, 22 famiglia c, s
Seconda armonica (k=3) 3v, 32 famiglia t,b

La massa non € un parametro. E la frequenza dell'onda.

Per questo il charm ha una massa maggiore dell'up. Per questo lo strange decade in down.
Per questo il top non forma adroni: la sua frequenza é cosi alta che decade prima di potersi

accoppiare.

4. La tavola periodica dei barioni

1l modello standard presenta |'ottetto e il decupletto come classificazioni empiriche.
La geometria 3S+T li presenta come combinazioni consentite di onde.



4.1 L'ottetto (spin 1/2)

Fonte: Wikipedia

l=ZOttetto dei barioni

Barione

Composizione
uud

udd

uds

uus

uds

dds

uss

dss

Interpretazione geometrica (3S+T)

Geometria
XT+XT+YT
XT + YT +ZT
XT + YT + (YD)*
XT + XT + (YT)*
XT + YT + (YD)*
YT + ZT + (YD)*
XT + (YT) + (ZT)**

YT + (YT) + (ZT)**

4.2 Il decupletto (spin 3/2)

Fonte: Wikipedia

l':Decupletto dei barioni

Barione

AT

A+

AO

P

Composizione

uuu

uud

udd

ddd

uus

Massa
938 MeV
940 MeV
1116 MeV
1189 MeV
1192 MeV
1197 MeV
1315 MeV

1321 MeV

Combinazioni di onde fondamentali e prime armoniche

Origine della massa
Modo fondamentale
Asimmetria YT/ZT (6)
Un'armonica (k=2)
Un'armonica
Un'armonica (stato eccitato)
Un'armonica
Due armoniche

Due armoniche

Interpretazione geometrica (3S+T)

Geometria

3 x XT

XT+XT+YT

XT+ YT +ZT

2xYT + ZT

XT + XT + (YD)*

Massa

1232
MeV

1232
MeV

1232
MeV

1232
MeV

1385
MeV

Gli stessi sistemi geometrici, in uno stato rotazionale eccitato

Relazione con l'ottetto

Eccitazione rotazionale

Eccitazione del protone

Eccitazione del neutrone

Senza piano XT

Eccitazione di 2~



Barione Composizione Geometria Massa Relazione con I'ottetto

* 138
z*0 uds XT + YT + (YD)* 395 Eccitazione di 2°
MeV
. 1385 N J—
X dds YT + ZT + (YD)* Eccitazione di Y
MeV
—*0 . 1530 e e . =0
K uss XT + (YT) + (ZT)** Eccitazione di =
MeV
e 1530 - -
= dss YT + (YT) + (ZT)** Eccitazione di =
MeV
P (YT) + (ZT) + 1672 Tre armoniche, stato
SSS
(YT/ZT)*** MeV fondamentale

Osservazione chiave:
Il decupletto non € costituito da 10 nuove particelle.
Sono le stesse 2 configurazioni geometriche (protone/neutrone) e le loro eccitazioni

armoniche e rotazionali.

5. La formula di Gell-Mann-Nishijima: la traccia della
geometria
11 modello standard postula:
Q=1 +%(B+S+C+B' +T)
O, equivalentemente:
Q = 3(n, )+ (e —me)+ (e —mp)] = 3(na ) + (g — )+ (y, — 1)

Questa formula non & una regola empirica. E la somma degli orientamenti temporali delle

onde nei tre piani.

Piano Orientamento Contributo a Q
XT t — x (quark) +%
XT x — t (antiquark) -3
YT/ZT t — v,z (quark) -3

YT/ZT v,z — t (antiquark) +i



La carica non & un numero quantico. E la traccia dell'orientamento temporale dell'onda nel

piano.

6. Il confinamento: geometria, non forza

Perché non esistono quark liberi?

Perché un quark ¢ un'onda che vibra nella direzione t — spazio. Un antiquark ¢ la stessa onda, che

vibra nella direzione spazio — t.

Un'onda reale non puo propagarsi soltanto verso il passato o soltanto verso il futuro. Ogni
onda reale ha entrambe le direzioni.

Per questo, quando rompi il confinamento, non ottieni un quark isolato. Ottieni un dipolo

quark-antiquark.

Quel dipolo € un mesone.

Mesone Composizione Geometria
T ud XT (t — x) + YT (y — t)
T du YT (t —>y)+XT(x —t)
7’ ultodd Onda e controonda nello stesso piano

Il confinamento non € una forza che aumenta con la distanza. E I'impossibilita geometrica
di separare un'onda dalla sua direzione temporale inversa.

7. Collisioni: sdoppiamento temporale, non creazione

In una collisione ad alta energia, in un istante t = ¢, I'anello confinato si rompe.

L'onda confinata, che fino a quel momento vibrava in una sola direzione temporale, si

sdoppia:

e La componente che proveniva da t <t verso t, emerge come un quark verso il futuro.
e La componente che prosegue da t, verso t > t, emerge come un antiquark verso il futuro.

Non c'é creazione di materia. Non c'é annichilazione di coppie. C'é soltanto rivelazione

della struttura temporale di un'onda che é sempre stata doppia.

Per questo i getti di particelle contengono sempre coppie quark-antiquark. Per questo
l'energia della collisione si trasforma in massa: la frequenza dell'onda si conserva, ma il

suo confinamento si rompe.



8. Riepilogo: La geometria dei quark

Struttura Modello standard Geometria 3S+T
Quark up u, carica +2/3 Onda in XT, direzione t — x
Quark down d, carica—1/3 Onda in YT o ZT, direzione t — y, z
Antiquark Carica opposta Stessa onda, direzione inversa
Quark strange s, stranezza —1 Prima armonica (k = 2) in YT 0 ZT
Quark charm ¢, charm +1 Prima armonica (k = 2) in XT
Protone uud XT+XT+YT
Neutrone udd XT+YT+ZT
Mesone qq Dipolo di onda e controonda
Confinamento Forza forte Impossibilita di un'onda unidirezionale
Collisione Creazione di coppie Sdoppiamento temporale in t = ¢,
Massa Parametro libero Frequenza dell'onda
Carica Numero quantico Orientamento temporale

9. Conclusione: La tavola periodica della materia

La tabella dei barioni non ¢ un catalogo di particelle elementari.

E la tavola periodica delle combinazioni di onde in tre piani.

e 3 piani (XT, YT, ZT)

¢ 2 direzioni temporali (t — spazio, spazio — t)

¢ g3 armoniche (k=1,2,3)

¢ 2 configurazioni stabili di energia minima (protone, neutrone)

Tutto il resto € costituito da eccitazioni rotazionali e armoniche di queste due
configurazioni.

Non ci sono 100 particelle fondamentali. Ci sono 3 piani, 2 direzioni, 3 armoniche e 2

configurazioni stabili.

La natura & geometrica. Ci serviva soltanto il piano giusto per vederlo.
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1. Introduzione: La Gravita come Proprieta Geometrica

La fisica classica postula la legge di gravitazione universale di Newton come un assioma, una forza che
agisce a distanza tra masse. La relativita generale la reinterpreta come curvatura dello spazio-tempo, ma
mantiene la necessita di una costante G di cui non spiega 1'origine. La fisica quantistica cerca, senza

successo fino a oggi, un mediatore (gravitone) che trasmetta l'interazione.



1l quadro Einstein-VED affronta la gravita da una prospettiva radicalmente diversa: la gravita non &
una forza fondamentale né richiede particelle mediatrici, ma emerge dalla geometria delle
onde confinate in uno spazio-tempo 3S+T con struttura olografica.

In questo documento dimostriamo che le leggi di Newton (in particolare la legge di gravitazione
universale e la seconda legge) sono conseguenze dirette di questa geometria, senza postulati aggiuntivi,

senza parametri liberi e senza invocare entita ipotetiche.

2. Fondamenti Geometrici Necessari

2.1 L'Ambiente Olografico e la Costante G

Dagli sviluppi ES_8 ed ES_11 si deduce che la costante di gravitazione universale G non & un
parametro fondamentale, ma una proprieta emergente dell'ambiente olografico che costituisce
I'universo. Questa emergenza si verifica soltanto per il minimo confinamento stabile di un'onda,
corrispondente an = 2:

Guniversal = G(Tl = 2)
Per le onde libere (energia non confinata), n — o« e G(n) — 0, il che spiega perché l'energia libera non
genera gravita apprezzabile.
L'origine di G risiede nella relazione tra il raggio di confinamento interno di una massa ( Rygp ) e il suo
raggio di Schwarzschild esterno ( R, ):

2n; hG
Rygpp;  Rseni = l3
c

Questa relazione ¢ esatta e, in modo cruciale, il prodotto non dipende dalla massa m;, ma soltanto da

G, h, c e dal numero di cicli n; .

2.2 Massa come Conteggio di Cicli

Nel quadro Einstein-VED, la massa di una particella stabile non € una proprieta intrinseca misteriosa, ma
una conseguenza del confinamento di un'onda. Il suo valore ¢ dato da:

nh

CRygp;

m;

dove n; ¢ il numero intero di cicli dell'onda nel suo perimetro di confinamento e Rygp; € il raggio
geometrico associato. Per il protone, ad esempio, n = 4.

3. Il Trio Gravitazionale: Due Masse e I'Ambiente Olografico

Per derivare la forza gravitazionale tra due masse, consideriamo il seguente sistema, che chiamiamo trio

gravitazionale:



1. Ambiente olografico: I'universo nel suo insieme, caratterizzato dalla costante emergente
G(2) = Gypiversal - Questo ambiente non € un "vuoto" passivo, ma la manifestazione della coerenza

globale delle onde nel contenitore 3S+T.

2. Massa 1 (ad esempio, protone 1): onda confinata con n; cicli, massa m,; e raggio di
confinamento Rygp; -

3. Massa 2 (ad esempio, protone 2): onda confinata con n, cicli, massa m, e raggio di

confinamento Rygp; .

Ogni massa, per il solo fatto di esistere come onda confinata, proietta la propria coerenza
sull'ambiente olografico che la contiene. Questa proiezione non € un'interazione diretta tra le due
masse, ma una modulazione della coerenza globale dell'ambiente indotta da ciascuna di esse.

4. Emergenza della Forza Gravitazionale

4.1 Coerenze Proiettate

La proiezione della coerenza di una massa sull'ambiente & proporzionale alla sua "quantita di onda

confinata", cioe alla sua massa. Possiamo definire un'ampiezza di proiezione 4; per ogni massa:
A; xm

Questa proporzionalita € 'unica coerente con la geometria: maggiore € il numero di cicli n; (massa

maggiore), maggiore € la modulazione che la massa induce nell'ambiente.
4.2 Sovrapposizione nell'Ambiente

L'ambiente olografico, con la sua G caratteristica, agisce come mediatore geometrico. L'interazione tra
le due masse non ¢ diretta, ma nasce dalla sovrapposizione delle coerenze proiettate da ciascuna

sull'ambiente comune.
Considerando la configurazione del trio, 'unica forma funzionale coerente con:

¢ Le dimensioni della forza ([M LT72] )
e Lasimmetria di scambio delle due masse
¢ La dipendenza dalla distanza (proiezione di onde sferiche in 3S+T)

e La presenza della costante G ;yersa1 814 €mersa

¢ che la forza efficace tra le due masse sia data da:

m;m,
universal P
r

F=G

dove r ¢ la separazione tra i centri delle due masse.



4.3 L'Inverso del Quadrato

La legge dell'inverso del quadrato non viene postulata. Emerge naturalmente dalla proiezione di onde
sferiche in uno spazio tridimensionale. La coerenza proiettata da una massa puntiforme si distribuisce su

. T e e N . . . 2
sfere concentriche e la densita di coerenza (e quindi l'intensita dell'interazione) diminuisce come 1 /7.

5. La Seconda Legge di Newton: F = ma

5.1 Inerzia come Resistenza dell'Ambiente

Se la gravita é la manifestazione della coerenza di una massa con l'ambiente, 'inerzia deve essere la

manifestazione della resistenza dell'ambiente a modificare quella coerenza.

Quando una massa confinata (onda) tenta di cambiare il proprio stato di moto, sta modificando la propria
relazione di coerenza con l'ambiente olografico. L'ambiente si oppone a quel cambiamento con una forza

proporzionale alla "quantita di onda" (massa) e alla rapidita del cambiamento (accelerazione).
5.2 Deduzione Geometrica

Consideriamo una massa m sottoposta a una forza esterna che le imprime un'accelerazione a. Dalla

prospettiva geometrica:

¢ Lamassam ¢ un'onda confinata con n cicli.
¢ L'ambiente olografico ha una coerenza di fondo caratterizzata da G.
e L'accelerazione a rappresenta il tasso di variazione della velocita, cioe il tasso di variazione della

relazione spazio-tempo (v = ds/ dt ).
L'unica combinazione di m, a e delle costanti geometriche ( G non compare qui direttamente, poiché
I'inerzia & una proprieta locale) che ha le dimensioni di una forza e:
Fxm-a
La costante di proporzionalita €, naturalmente, 1'unita nel sistema di unita appropriato. Pertanto:
F=ma

Questa ¢ la seconda legge di Newton. Non ¢ un assioma, ¢ una conseguenza della definizione

geometrica di massa e della relazione tra accelerazione e cambiamento di coerenza con l'ambiente.

6. La Terza Legge di Newton: Azione e Reazione

6.1 Simmetria dell'Interazione

Nel trio gravitazionale, l'interazione tra due masse € mediata dall'ambiente comune. La forza che la massa
1 esercita sulla massa 2 ¢, geometricamente, la stessa che la massa 2 esercita sulla massa 1, perché
entrambe sono manifestazioni simmetriche della modulazione dello stesso ambiente.



A

La proiezione di coerenza della massa 1 modula I'ambiente e quella modulazione ¢ "avvertita" dalla massa
2. Simultaneamente, la proiezione della massa 2 modula lo stesso ambiente e quella modulazione &

"avvertita" dalla massa 1.

Per la simmetria stessa della geometria 3S+T e del prodotto delle masse nell'espressione della forza, vale:

—

Fp=—Fy
6.2 Conseguenza Diretta
La terza legge di Newton non € un principio indipendente, ma una conseguenza diretta di:

e La simmetria di scambio delle masse nella legge di gravitazione.
e Lanatura dell'ambiente come mediatore unico e simmetrico.
e La conservazione della coerenza totale del sistema (che deriva dalla funzione deterministica f

dell'universo).

7. Implicazioni e Conclusioni

7.1 Riepilogo della Deduzione

Legge di Newton Origine Geometrica in Einstein-VED

Una massa (onda confinata) mantiene il proprio stato di moto perché
12 legge (inerzia) la sua coerenza con l'ambiente olografico ¢ stabile. Soltanto una forza

esterna (cambiamento di quella coerenza) puo alterarlo.

La forza € la manifestazione del cambiamento di coerenza con
22 legge (F =ma) I'ambiente; l'accelerazione ¢ il tasso di quel cambiamento; la massa &

la quantita di onda confinata.

32 legge (azione- Conseguenza della simmetria dell'interazione mediata dall'ambiente

reazione) olografico comune.

. . Emerge dal trio gravitazionale: due masse proiettano la propria
Legge di gravitazione . . .
. coerenza sull'ambiente con G caratteristica e la sovrapposizione genera
universale (

2 una forza con l'unica forma funzionale compatibile con la geometria
F=Gmim,/r")

sferica in 3S+T.

7.2 Il Contributo di Questo Quadro

1. Unificazione: Le leggi di Newton non sono assiomi isolati, ma conseguenze di una stessa
geometria sottostante.

2. Eliminazione di ipotesi: Non sono necessari gravitoni, né azione a distanza, né forze misteriose.



3. Origine di G: La costante di gravitazione universale cessa di essere un numero misurato

sperimentalmente senza spiegazione e diventa una proprieta emergente dell'ambiente per n = 2.

4. Collegamento micro-macro: La stessa geometria che spiega il raggio del protone e la vita del

neutrone spiega anche la caduta di una mela e I'orbita della Luna.

5. Determinismo: L'intera costruzione ¢ perfettamente deterministica, coerente con la funzione f

che descrive 'universo in 3S+T.
7.3 Conclusione Finale

Le leggi di Newton non sono leggi fondamentali della natura.
Sono la manifestazione, su scala macroscopica, della geometria delle onde confinate in uno

spazio-tempo 3S+T con struttura olografica.

1l quadro Einstein-VED non spiega soltanto come funzionano, ma perché hanno quella forma e non
un'altra. E lo fa senza parametri liberi, senza aggiustamenti e con una precisione che la fisica attuale non

puo eguagliare.

La geometria ¢ I'unica legge.
Tutto il resto & conseguenza.
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1. Introduzione: La confutazione dell'energia oscura

La cosmologia attuale postula 'esistenza dell'energia oscura per spiegare 'espansione accelerata
dell'universo. Questo concetto nasce da un'errata interpretazione dello spostamento verso il rosso e

dall'introduzione artificiale di una costante cosmologica A senza giustificazione geometrica.



Nel quadro Einstein-VED, I'energia oscura non esiste. Lo spostamento verso il rosso si spiega con la
relazione dt — — dz (la freccia del tempo proiettata nella distanza), e la costante cosmologica € A = 0 per
necessita geometrica (ES_o, ES_11).

Inoltre, il quadro offre una spiegazione completa dell'origine della materia e delle galassie che
non richiede energia oscura né materia oscura. Questa & quella storia.

2. La Genesi: Buchi neri supermassicci in rotazione estrema

L'universo non ebbe inizio con una zuppa di particelle. Ebbe inizio con buchi neri supermassicci in

rotazione estrema, uno per ogni futura galassia a spirale.
2.1. La rotazione come prodotto vettoriale di differenziali di tempo

In 3S+T, la rotazione non & un caso. E la conseguenza naturale del fatto che i differenziali di tempo

nelle tre direzioni spaziali non sono paralleli:
@ o dt, xdt, - €, +dt, xdt, €, +dt, xdt, "€,

Quando questi differenziali raggiungono il loro valore massimo e sono ortogonali, la rotazione ¢ estrema

(limite di Kerr). Questa ¢ la condizione iniziale di ogni buco nero supermassiccio primordiale.
2.2, Energia di rotazione e generazione di particelle

La rotazione estrema concentra energia nelle immediate vicinanze del buco nero, sufficiente a generare le
configurazioni d'onda piu energetiche:

e Famiglia 3 (f3): quark top (t) e bottom (b) — i pitt massicci, pit instabili
¢ Famiglia 2 (f2): quark charm (c) e strange (s) — massa intermedia
e Famiglia 1 (f1): quark up (u) e down (d) — quelli di energia minima

2.3. Non vi furono protoni primordiali

Una conseguenza fondamentale di questo quadro ¢ che nell'universo primordiale non esistevano

protoni liberi. Tutta la materia barionica primigenia era sotto forma di neutroni.
La ragione e duplice:

1. Neutralita elettrica osservata: L'universo € esattamente neutro (#protoni = #elettroni). Se
protoni ed elettroni fossero stati creati separatamente, non vi sarebbe alcuna ragione perché i loro
numeri coincidessero. Invece, se tutti i protoni provengono dalla disintegrazione di neutroni (

n — p+e ), l'uguaglianza € automatica.

2. Instabilita del neutrone: Il neutrone libero ha una vita media di 877 secondi. In un universo in
espansione esponenziale (inflazione), trascorsi 15 minuti non rimangono neutroni liberi. Pertanto,

neppure i protoni avrebbero potuto formarsi prima di quella disintegrazione.



Conseguenza: I protoni che oggi vediamo nell'universo sono tutti secondari, prodotti della

disintegrazione di neutroni primordiali. Non vi fu una "zuppa di protoni ed elettroni" primigenia.

3. Generazione delle famiglie di quark dalla rotazione

3.1. La cascata di disintegrazioni

La sequenza e: f3 — f2 — f1. Le particelle ad alta energia si disintegrano a cascata fino a raggiungere

lo stato fondamentale stabile:

Famiglia Quark Massa relativa Stabilita
f3 t,b Molto alta Instabile, decade rapidamente
f2 c, s Media Instabile, decade
f1 u,d Bassa Stabile (in combinazioni appropriate)

3.2. Lo stato finale: neutroni

La combinazione piu stabile di quark f1 che puo esistere liberamente ¢ il neutrone (e, in condizioni

normali, il protone). Ma nell'ambiente del buco nero, la configurazione che emerge ¢ il neutrone:

f3 + 2—fl—n

4. Il neutrone come prodotto finale del rilassamento

1l neutrone ha proprieta cruciali per la cosmologia:

Proprieta Valore Fonte
Massa m, =939.565420 MeV/c2 ES 6
Vita media (libero) T, =877s ES_6, CODATA
Carica elettrica 0 Per composizione (udd)
Raggio efficace R, =0.84 fm ES_4
Struttura interna 22 modi, V3 = 2.1778 ES_14

Il neutrone é elettricamente neutro, massiccio e, quando ¢ libero, instabile. Queste tre

proprieta saranno determinanti nell'evoluzione cosmica.



5. Espulsione bipolare e disintegrazione: la nascita
dell'idrogeno

5.1. I getti bipolari

I buchi neri in rotazione estrema espellono materia in due getti lungo I'asse di rotazione. In questo caso, i

getti sono composti da neutroni.
5.2. Distanza massima percorribile

Con una vita media di 877 secondi e velocita prossime a c, i neutroni possono percorrere una distanza

massima di:

Aax = €Ty = 2.63 % 10" m = 0.0028 anni luce = 15 minuti luce

‘max

Oltre questa distanza, i neutroni cominciano a disintegrarsi.

5.3. La disintegrazione
n—pte +v,

Ogni neutrone produce esattamente un protone e un elettrone. Pertanto, il numero di protoni

ed elettroni nell'universo sara identico.

5.4. Formazione dell'idrogeno

Protoni ed elettroni, incontrandosi nello spazio, si combinano formando idrogeno neutro:
p+e — H (stato fondamentale,n = 137)

5.5. Neutralita elettrica dell'universo

Poiché tutti i protoni ed elettroni provengono dalla disintegrazione di neutroni, e ogni neutrone produce
una coppia, la carica totale dell'universo é esattamente zero. Non vi ¢ alcuno squilibrio da

spiegare.
5.6. Confutazione della nucleosintesi primordiale del Big Bang

11 modello standard postula che nei primi minuti dell'universo si formarono nuclei leggeri (deuterio, elio-
3, elio-4, litio-7) mediante la fusione di protoni e neutroni liberi.

Nel quadro Einstein-VED, questo ¢ impossibile per due ragioni:

1. Non esistono protoni primordiali: I protoni compaiono soltanto dopo la disintegrazione dei
neutroni, non prima. Non vi € alcuna finestra temporale in cui protoni e neutroni possano coesistere

liberi nello spazio.



2. Espansione esponenziale: Durante i primi 15 minuti (la vita media dei neutroni primordiali),
I'universo era in una fase di espansione esponenziale (inflazione). La densita di particelle diminuiva
cosi rapidamente che la probabilita che due neutroni, o un neutrone e un protone (se ve ne fossero

stati), interagissero per formare un nucleo piu pesante ¢ praticamente nulla.

Conclusione: Non vi fu nucleosintesi primordiale. Tutti gli elementi piu pesanti dell'idrogeno si
formarono successivamente all'interno delle stelle, mediante fusione nucleare successiva in strati a

cipolla, dall'accensione delle prime stelle Pop III alle generazioni stellari successive.

Previsione falsificabile: Se si osservassero nubi di gas primigenio (senza arricchimento stellare) con
quantita significative di deuterio, elio-3, elio-4 o litio-7, il quadro sarebbe falsificato. Se, al contrario, tali
isotopi fossero assenti o in quantita molto inferiori a quelle previste dalla nucleosintesi del Big Bang, il

quadro risulterebbe confermato.

6. L'Era Oscura: tempo di gestazione gravitazionale

Dopo la disintegrazione dei neutroni e la formazione dell'idrogeno, I'universo entra in un periodo che la
cosmologia chiama Era Oscura.

6.1. Che cosa avviene durante questo periodo?

L'idrogeno si distribuisce in orbite intorno ai buchi neri centrali
e La gravita agisce lentamente, accumulando massa in nubi sempre pit dense
e Non vi sono sorgenti di luce (le stelle non sono ancora nate)

e L'universo é letteralmente oscuro
6.2. Durata dell'Era Oscura

Il tempo necessario affinché la gravita accumuli massa sufficiente puo essere stimato mediante il tempo di

Jeans:

Per le densita tipiche dell'universo dopo la ricombinazione ( p 0 ~107% kg/m3), si ottiene:
t; =200 — 400 milioni di anni

Questo intervallo coincide con le osservazioni delle prime galassie da parte di JWST (z ~ 10-15).
6.3. L'Era Oscura come conseguenza dell'assenza di neutroni

Un'implicazione cruciale di questo quadro e che durante 1'Era Oscura non esistevano atomi con
neutroni (deuterio, elio, litio, ecc.). La ragione e semplice:

¢ Ineutroni primordiali si disintegrarono completamente nei primi 15 minuti.

e Non vi furono tempo né densita sufficienti perché si formassero nuclei composti durante l'inflazione.



e I protoni ed elettroni risultanti si combinarono formando esclusivamente idrogeno neutro

(prozio, ! H).
Pertanto, I'universo durante I'Era Oscura era composto unicamente da:

¢ Idrogeno neutro ( ! H)
¢ Radiazione di fondo (cosmologica)

¢ Neutrini residui

Non vi era deuterio, non vi era elio, non vi era litio. La prima comparsa di atomi con neutroni nel
cosmo avvenne all'interno delle prime stelle Pop III, quando la pressione critica forzo la cattura

elettronica:
pte —n+tv,
Una volta generati i primi neutroni stellari, ebbe inizio la nucleosintesi stellare:
n+p—->d+y
d+p — 3He + 4
*He+*He — 4He+2p

E cosi via, formando in strati a cipolla tutti gli elementi fino al ferro (e oltre, nelle supernove).

Conseguenza osservativa: Se potessimo osservare nubi di gas primigenio che non abbiano subito
arricchimento stellare, non dovrebbero contenere quantita apprezzabili di deuterio, elio-3,
elio-4 o litio-7. Il loro spettro mostrerebbe esclusivamente righe dell'idrogeno.

L'Era Oscura non fu oscura soltanto per la mancanza di stelle. Fu oscura anche nella

composizione: soltanto idrogeno, nient'altro.

7. La rinascita del neutrone e l'accensione stellare

7.1. La soglia di pressione critica

Quando una nube di idrogeno raggiunge una massa compresa tra 150 € 300 masse solari, la pressione

nel suo nucleo raggiunge un valore critico:
Pui = 1.85x10' Pa
Questo valore non ¢é arbitrario. Deriva dalla geometria dell'elettrone e del protone (ES_12):

P = Frone . Qo
crit = —2 R_
a Y4
dove:

o Fpon = 8.238x 10°® N (forza di Bohr)
e ay =5.292x10"" m (raggio di Bohr)
* R, =0.8412x 105 m (raggio del protone)



7.2. Cattura elettronica forzata

Raggiungendo P_,;, I'elettrone non pud mantenere il proprio orbitale stabile (n = 137 ). E costretto a

crit »

cadere sul protone:

pte —n+tv,
7.3. Conservazione della frequenza

La frequenza del neutrone risultante non & esattamente la somma delle frequenze del protone e

dell'elettrone. Vi € un'eccedenza:
Av=v, = (v, +v,)#0

Quell'eccedenza non puo scomparire perché la frequenza totale deve conservarsi. Si propaga al di fuori del

confinamento come energia: un neutrino.
7.4. Il ciclo si chiude

¢ Il neutrone rinasce nel nucleo stellare
¢ Comincia la fusione nucleare
¢ La stella si accende

e Laluce, per la prima volta, illumina il cosmo
7.5. Il Motore Stellare

Questo ciclo (idrogeno — pressione critica — neutrone — fusione) ¢ il Motore Stellare che
alimenta le stelle durante tutta la loro vita. E lo stesso meccanismo che, su scala galattica, spieghera la

formazione delle galassie.

8. Formazione delle galassie a spirale

8.1. Il buco nero centrale come motore

Ogni galassia a spirale ha al proprio centro un buco nero supermassiccio, residuo della genesi. Questo

buco nero:

e Continua a ruotare (anche se pit lentamente che all'inizio)
¢ Continua a espellere materia in getti, sebbene con minore intensita

il "cuore" che conferisce coerenza all'intera galassia
8.2. I bracci a spirale come tracce dell'espulsione

I bracci a spirale non sono strutture statiche. Sono la manifestazione visibile degli impulsi di
espulsione del buco nero centrale. Ogni impulso genera un'onda di densita che si propaga verso

I'esterno, e la sovrapposizione di questi impulsi crea la struttura a spirale.



8.3. Velocita stellari

In una galassia formata per espulsione dal centro, ci si aspetta che:

Proprieta Previsione Osservazione (Gaia)
Velocita tangenziale Aumenta con la distanza dal centro 4 Aumenta
Dispersione delle velocita Aumenta con la distanza 2 Aumenta
Distribuzione radiale Distribuzione di Poisson con onde 4 Onde rilevate
Asimmetria nord-sud Differenza sistematica 1 Asimmetria osservata

Queste previsioni contraddicono il modello della materia oscura (che prevede curve piatte o
decrescenti) e confermano il modello di espulsione.

9. L'universo duale e la simmetria temporale

9.1. Due direzioni temporali

Il processo descritto per la generazione di materia in t > t, ha un gemello simmetrico per t <¢:

Direzione Cio che viene generato Cio che chiamiamo
t > t, (verso il futuro) Particelle (f3, f2, f1) Materia
t <t, (verso il passato) Antiparticelle Antimateria

9.2, Stessa geometria, prospettiva diversa
Una stessa configurazione geometrica (un neutrone) sara vista come:

e Neutrone (materia) se osservatada t < t, verso t > ¢,
e Antineutrone (antimateria) se osservata da t > t, verso t < ¢,

9.3. Due universi sulla stessa linea temporale

Sulla stessa linea temporale, guardando in direzioni opposte, esistono due universi simmetrici:

¢ Il nostro universo: t > t;, popolato da materia

e L'universo gemello: ¢ < ¢, popolato da antimateria
9.4. Connessione in ¢,

Entrambi gli universi sono connessi nell'istante presente ¢, . I buchi neri supermassicci sono i punti in
cui le due direzioni temporali si incontrano, permettendo la generazione di materia e antimateria.



9.5. Il dilemma di Sacharov risolto

Condizione di Sacharov Soluzione Einstein-VED
Violazione del numero barionico Non necessaria (il numero totale & zero)
Violazione di CP Non necessaria (I'asimmetria & prospettiva)
Non-equilibrio termico Non necessario (I'universo duale & sempre stato 1i)

Non vi ¢ asimmetria. La quantita di materia e antimateria nell'universo totale &

esattamente la stessa.

10. Il dipolo temporale: quark e antiquark come due facce

della stessa onda

10.1. Struttura dipolare dell'onda confinata

Una particella confinata (come un protone) € un'onda stazionaria in 3S+T che, dalla nostra
prospettiva (t > t; ), si estende verso il passato.

Cio che chiamiamo "particella” ¢ la meta visibile del dipolo:

¢ Verso il passato (t < t; ): I'onda viene verso di noi — quark (materia)
e Verso il futuro (t > t; ): 'onda prosegue a partire danoi — antiquark (antimateria)

L'onda completa € un dipolo inseparabile.
10.2. Rottura del confinamento nelle collisioni

Quando due particelle collidono in ¢, il confinamento si rompe:

1. L'onda si divide nel punto di rottura

2. La parte che proveniva dal passato (da t < t, verso t;, ) emerge come un quark che viaggia verso il
futuro

3. La parte che prosegue ( da t, verso t > t, ) emerge come un antiquark che viaggia anch'esso verso

il futuro

Entrambi viaggiano verso il futuro dalla nostra prospettiva, ma le loro origini temporali sono

opposte. Per questo:

¢ Uno ha carica positiva (quark)

e L'altro ha carica negativa (antiquark)



10.3. I getti di particelle

[ esattamente cio che si osserva negli acceleratori: getti (jets) di particelle che contengono sempre coppie
quark-antiquark.

Non si tratta di "creare" coppie dal nulla. Si rivela la struttura dipolare che I'onda ha
sempre avuto.

10.4. Perché i quark non possono separarsi

Non si puo separare un quark dal suo antiquark perché sono la stessa onda vista da due
direzioni temporali opposte. Separarli equivarrebbe a rompere la continuita temporale

dell'onda, il che & impossibile.

Se tenti di "estrarre" un quark, accade che I'energia accumulata generi una nuova coppia quark-antiquark
dal vuoto (dalla parte dell'onda che va verso il futuro), e il quark originale si ricombina con il nuovo
antiquark, formando un mesone.

Non ottieni mai un quark libero. Ottieni sempre adroni, perché I'onda é intrinsecamente

dipolare.

11. Verifica osservativa I: JWST, Gemini e SPLUS

11.1. Massa delle prime stelle (Pop III)

Osservatorio Oggetto Massa inferita Concordanza

4 L'intervallo include

JWST LAP1-B (z~12.9) Ammassi di 10-1000 MO

150-300
Gemini ULAS J1342+0928 Progenitore di PISN: .

4 Entro l'intervallo
North (z=7.54) ~280 MO

11.2. Firme chimiche delle PISN

Osservazione Valore Previsione
[Mg/Fe] in ULAS J1342 -1.11 < -1 (PISN di ~280 MO)
[Fe/H] in SPLUS J2104 -4.03 < -4 (seconda generazione)

11.3. Conclusione

Le osservazioni di JWST, Gemini e SPLUS —pubblicate tra il 2021 e il 2025, e quindi precedenti ai calcoli
geometrici di ES_12 (2026)— confermano retrospettivamente le previsioni del Motore Stellare:

e Masse delle prime stelle: 150-300 M®



¢ Firme PISN con [Mg/Fe] < -1

¢ Esistenza di stelle di seconda generazione con [Fe/H] < -4

I calcoli geometrici sono stati eseguiti senza conoscenza preliminare di questi dati. La loro

coincidenza costituisce una verifica indipendente del quadro teorico.

12. Verifica osservativa II: Analisi di Gaia

12.1. Le immagini

Tutte le immagini dell'analisi di Gaia sono disponibili in: https://estradad.es/teorias/gaia analisis/img/

Immagine
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https://estradad.es/teorias/gaia_analisis/img/

12.2. Cio che mostrano i dati

Schema osservato

La velocita tangenziale aumenta

con la distanza

La dispersione delle velocita

aumenta con la distanza

Onde di densita dal centro

Asimmetria nord-sud sistematica

Previsione del modello di

espulsione

& si

A si

4 Si (impulsi discreti)

4 Si (espulsione bipolare)

Modello della materia

oscura

X Prevede una curva piatta

o decrescente

>{ Non lo prevede

>{ Non le prevede

>{ Non la prevede

13. Metodologia: Calcolo delle velocita GSM

13.1. Dati di partenza

Per ogni stella, Gaia fornisce:

Parametro
Ascensione Retta
Declinazione
Parallasse
Moto proprio in RA
Moto proprio in DEC

Velocita radiale

13.2. Distanza

Simbolo Descrizione
RA Coordinata angolare
DEC Coordinata angolare
m Inverso della distanza
U, cosé Spostamento angolare annuo
Uy Spostamento angolare annuo
v, Velocita radiale (quando disponibile)
= % (con correzioni per distorsione)

Sono incluse soltanto stelle con errore relativo della parallasse < 20%.

13.3. Velocita tangenziale apparente

Vin =4.74-u-d (km/s)

dove u = V(ua 0055)2 + ,u§ (in mas/anno).



13.4. Trasformazione in coordinate galattiche

Si convertono (RA, DEC) in coordinate galattiche ( [, b ) e poi in coordinate cartesiane eliocentriche (
Uh ) Vh ) Wh ).

13.5. Vettore velocita del Sole

Si sottrae il moto del Sistema Solare rispetto al centro galattico:

Componente Valore Fonte
U 11.1£0.7 km/s Schonrich et al. 2010
Vo 245.843.1 km/s Include la rotazione galattica
Weo 7.8+0.3 km/s Schonrich et al. 2010

13.6. Velocita GSM finali

Ugsm =U; —Ug
Vasm =V, = Vg
Waosm =W, —Wq
13.7. Velocita tangenziale GSM

A
Ve asm = Uesm + Vs
13.8. Distanza dal centro galattico
R=VX*+Y’

dove X, Y sono le coordinate cartesiane galattocentriche nel piano.

14. Riproducibilita e scienza aperta

Tutti i dati, i grafici, le analisi e i programmi utilizzati in questo documento sono pubblicamente

disponibili su GitHub per una verifica indipendente:
Repository: https://github.com/quark-cha/materia_oscura

Qualsiasi ricercatore interessato puo accedere, scaricare, eseguire e riprodurre tutti i risultati qui

presentati.

La scienza non si costruisce con la fede. Chi vuole verificare che non parlo tanto per

parlare, vada al codice e ai dati.




15. Confutazione della materia oscura e dell'energia oscura

15.1. Materia oscura: un errore storico. Non esiste in quanto tale.
15.1.1. L'origine dell'errore

Negli anni 1970, Vera Rubin osservo che le velocita orbitali delle stelle nelle galassie a spirale non
diminuivano con la distanza dal centro come avviene per i pianeti nel sistema solare. Invece di una curva

kepleriana (v oc 1/ Np) le velocita sembravano tendere a una costante (curve piatte).

Per spiegare questa discrepanza senza abbandonare la legge di gravitazione di Newton, fu postulata

I'esistenza della materia oscura: un alone di massa invisibile che avrebbe avvolto le galassie.

Io non credo che la materia oscura sia qualcosa di reale. Non ¢ una particella, non € una
sostanza, non € un campo. E un termine aggiunto senza necessita, dovuto a una comprensione non

corretta delle osservazioni.
15.1.2. Cio che mostrano realmente i dati di Gaia

La missione Gaia dell'ESA ha misurato con una precisione senza precedenti le posizioni, le distanze e i
movimenti di oltre un miliardo di stelle nella nostra galassia. I dati (Gaia DR3, 2022) rivelano uno schema
che contraddice frontalmente i modelli della materia oscura.

L'analisi completa, con grafici e programmi, & disponibile nel repository GitHub indicato nella sezione

precedente. Qualsiasi ricercatore puo riprodurre i risultati e verificare che non parlo tanto per parlare.
15.1.3. L'interpretazione corretta: espulsione dal centro

I dati di Gaia mostrano che la velocita tangenziale delle stelle aumenta con la distanza dal centro
galattico e che anche la dispersione delle velocita aumenta. Cio ¢ incompatibile con un alone di materia

oscura (che prevederebbe curve piatte e dispersione costante).

Lo schema osservato ¢ quello atteso se la materia della galassia e stata espulsa dal suo centro
(Sagittario A*), anziché accumulata da un alone esterno. Gli impulsi di espulsione, I'asimmetria nord-sud
e le onde di densita concentriche sono evidenze dirette di questo processo.

15.1.4. Conclusione

La materia oscura non esiste in quanto tale. Fu un errore interpretativo delle osservazioni di Vera
Rubin. I dati di Gaia dimostrano che la dinamica galattica si spiega con 1'espulsione dai buchi neri centrali,

non con aloni di materia invisibile.

Chi vuole verificarlo ha a disposizione i dati e il codice su GitHub. La scienza non si costruisce con la fede.
15.2. Energia oscura

11 modello dell'energia oscura fu introdotto per spiegare:



L'espansione accelerata dell'universo (interpretata dallo spostamento verso il rosso)
Una costante cosmologica A non nulla

Nel quadro Einstein-VED:

Lo spostamento verso il rosso si spiega con dt — — dz (freccia del tempo proiettata)
La costante cosmologica € /A = 0 per geometria (ES_11)

L'espansione accelerata € un artefatto interpretativo

Conclusione: L'energia oscura non esiste.

16.

Conclusione: Il neutrone come mattone primordiale

L'universo non ebbe inizio con una zuppa di particelle. Ebbe inizio con buchi neri in
rotazione, che generarono neutroni. I neutroni si disintegrarono in protoni ed elettroni, e
l'idrogeno riempi il cosmo. Per centinaia di milioni di anni, la gravita lavoro in silenzio,
accumulando massa finché la pressione ruppe l'orbitale dell'elettrone. Allora, i neutroni

rinacquero e la luce si accese per la prima volta.

Ogni galassia a spirale ¢ la traccia di quel processo. Ogni stella, un'eco del Motore Stellare. E

noi, che ora guardiamo il cielo, siamo il risultato di quella lunga catena geometrica.

L'energia oscura non esiste. La materia oscura non esiste. Vi sono soltanto geometria, tempo
e onde in attesa di trovare la propria forma.

L'universo ¢ deterministico. Noi siamo liberi perché non conosciamo il futuro. E in quella

ignoranza risiede la nostra grandezza.

Dio non gioca a dadi. Noi siamo i dadi.

17.
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PARTE I: FONDAMENTI GEOMETRICI

1. La metrica fondamentale

. N ! .
L'universo € definito in C” con coordinate complesse:

=a +bll‘

= a3 +b3k
=ay +b4l

x
y =aythyj
z
t



con i’ =j2 =k =0=-1
La metrica fondamentale é:
ds® =dx? +dy* +dz* +dt* (++ + +)

2. Universo duale

La struttura complessa genera due universi:

e Partereale (a,,a,,a;,a,): universo osservabile
e Parte immaginaria (b, i, b, j, bs k, by l): universo duale, con il tempo che scorre in direzione
opposta

Entrambi sono connessi nell'istante presente ¢, .

3. Proiezione a Minkowski

Proiettando sul sottospazio reale-immaginario, si ottiene la metrica di Minkowski:
ds* = —dt* +dx* +dy* +dz* (- ++ +)

11 segno negativo del tempo non & un postulato, ma una conseguenza della struttura complessa.

4. Il principio di indeterminazione epistemica

In ogni istante t), la funzione f(t) che descrive I'universo non & definita per t > t, dalla prospettiva
interna, malo & per t < t;,. L'indeterminazione non € una proprieta del cosmo, ma della nostra posizione

come osservatori al suo interno.

PARTE II: PARTICELLE E COSTANTI

5. Il protone (n =4)

Per un'onda confinata, la condizione di chiusura é:

+

2tR=nl, nezZ

In 3S+T, il numero minimo di onde per una chiusura perfetta in 4 dimensioni ¢ n = 4. Pertanto:

_ 2y —_2h _
R, = %4, = M, 0.841235640 fm

Concordanza con CODATA: 99.95%

6.1 22 modi interni del nucleone

Le condizioni di confinamento (n =4, v, = ¢, dt = 0) impongono geometricamente:



¢ 15 modi spaziali (3 dimensioni X 5 sottocicli)
¢ 3 modi temporali (proiezione 3D del tempo interno)
¢ 4 modi misti (accoppiamento senza flusso di energia)

Totale: 22 modi

La somma dei quadrati delle coerenze e delle proiezioni é:

22 2
§ (fip,) = 4739043

i=
2
S (fip,)’ = 21778
Questo numero compare in:

¢ Fattore g del protone
¢ Vita media del neutrone
¢ Interazioni nucleari

7. Fattore g del protone
9, = 5.546 + Agp
con

i<j

1 > (fipl-)(fjpj)COS(bij - gistorder — 0397
47’12 zi (fipl' )2 !

Risultato: 9, = 5.5857
Concordanza con CODATA: 99.998%

8. Il neutrone (n =4 + §)

1l neutrone libero presenta un'imperfezione geometrica: n =4 + &, con § = 1.3 x 10 2. Questa piccola

differenza di fase si distribuisce tra i 22 modi e ne determina la vita media:

__4
= ~ 877
T, Ve 8 s

Concordanza con il dato sperimentale: 99.73%

9. L'elettrone (n = 137)

L'elettrone ha una chiusura geometrica minima n = 137, associata al primo orbitale atomico. Da qui
emergono:

e La costante di struttura fine @ = 1/ 137
e Ilraggio di Bohr: a; = B7% =52917721x 10" m

3m

e L'energia di ionizzazione dell'idrogeno: 13.6 eV



10. Coppie di Cooper

Una coppia di Cooper ¢ il legame geometrico di due elettroni-superficie:

LCooper =2 Noital * Ae

Per l'orbitale di base (n4,;,; = 137), la lunghezza della coppia € L = 2744, . Orbitali superiori (n = 137 xp
con p primo) producono coppie piu energetiche e meno stabili.

PARTE III: GRAVITA E COSTANTI

11. Raggi fondamentali

Per qualsiasi massa M si definiscono:

e Raggio VED (confinamento ondulatorio): Rygp = Ar/l[—}é
* Raggio di Schwarzschild: Ry, = #
12. Prodotto costante dei raggi
i = Rygp “ Rgen = 2—2?6

La massa M si cancella esattamente. Il prodotto ¢ indipendente dalla massa.

13. Emergenza di G e /

Entrambe le costanti emergono dalla stessa costante geometrica fi. Per n = 2 (confinamento stabile

minimo), otteniamo i valori universali.

14. Il paradosso della massa
G e hnon dipendono dalla massa, ma per calcolarne il valore numerico dobbiamo partire da una

massa concreta (protone, buco nero, universo). La massa non ¢ la fonte delle costanti, ma un
rivelatore della geometria sottostante.

15. La costante cosmologica

Sostituendo la metrica determinata dalle onde confinate nell'equazione di Einstein:

Gy =8nG(M)T



si ottiene A = 0 per necessita geometrica. La costante cosmologica fu un errore storico e l'energia oscura &
superflua.

PARTE IV: QUARK E ADRONI

16. I tre piani fondamentali: canali di connessione spazio-

tempo

Nella geometria 3S+T esistono tre piani ortogonali di vibrazione: XT, YT e ZT. Ciascuno di questi
piani rappresenta un canale di connessione tra una dimensione spaziale (X, Y o Z) e la dimensione
temporale T.

Ogni nucleone (protone o neutrone) contiene onde attive simultaneamente nei tre piani.
Non & che "il protone ha due quark u e uno d". E che il protone ha onde che percorrono XT, YT e ZT, e

I'orientamento di quelle onde (la loro direzione temporale) determina le proprieta osservabili.

17. Orientamento delle onde: la chiave di tutto

In ogni piano, I'onda puo avere due orientamenti possibili:

Orientamento Significato Effetto sulla carica
. L'onda viaggia dal tempo verso la Contribuisce con una carica
t — espacio . . . - .
dimensione spaziale positiva parziale
. L'onda viaggia dalla dimensione spaziale Contribuisce con una carica
espacio — t . . .
verso il tempo negativa parziale

Non esistono "quark u" e "quark d" come entita separate. Esistono onde nei piani XT, YT, ZT con
orientamenti diversi. La combinazione di queste tre onde, con i loro orientamenti, produce cio che la fisica

convenzionale chiama "protone" o "neutrone".

18. Configurazione delle onde nei nucleoni

Nucleone Piano XT Piano YT Piano ZT Carica risultante
Protone t—x t—y t—z +1
Neutrone t—x t—y z—t 0
(variante) t—x y—t t—z 0

(variante) x—t t—y t—z 0



Osservazione cruciale: Nel neutrone, una delle tre onde ha orientamento inverso (spazio — tempo).
Questa asimmetria é responsabile della piccola imperfezione § = 1.3 x 10" che ne causa l'instabilita
quando é libero.

19. L'origine della "carica di colore"

La carica di colore nella cromodinamica quantistica non € altro che la manifestazione del fatto che le

onde percorrono i tre piani spaziali (X, Y, Z) a partire dal tempo:

¢ Rosso = onda che percorre il piano XT
¢ Verde = onda che percorre il piano YT
¢ Blu = onda che percorre il piano ZT

La "neutralita di colore" degli adroni (rosso+verde+blu = bianco) ¢ semplicemente la presenza

equilibrata di onde nei tre piani spaziali, indipendentemente dal loro orientamento temporale.

Sia il protone sia il neutrone hanno i tre piani attivi, percio entrambi sono "bianchi"

(neutri nel colore).

20. Il confinamento come vincolo geometrico allo spazio-

tempo

Questa ¢ la chiave piu profonda del quadro:

I quark non sono confinati da una forza misteriosa. Sono confinati perché sono la trama
stessa dello spazio-tempo. Tentare di separare un quark significa tentare di separare il

tempo da una dimensione spaziale. E questo non si puo fare senza disfare 1'universo.

P}

Un nucleone non & "un oggetto che contiene quark”. E una configurazione geometrica di onde che

percorrono i tre piani spaziali a partire dal tempo.

e Leondein XT, YT e ZT sono la connessione tra il tempo e le tre dimensioni spaziali
¢ Eliminare una di quelle onde non significa "estrarre un quark"

¢ Significa rompere la connessione tra il tempo e una dimensione spaziale
L'energia necessaria a tale scopo sarebbe:

4
Eseparacién x Jespacio Ruv "9 d'x — o

E infinita perché si starebbe tentando di riconfigurare la geometria fondamentale

dell'universo.

21. Perché si creano coppie invece di quark liberi

Quando applichiamo energia sufficiente per "tirare" una di queste onde, non accade che 1'onda si separi,

ma che la tensione genera una nuova coppia di onde a partire dalla geometria stessa:

¢ L'onda che cerchiamo di estrarre si allunga



¢ Nel punto di massima tensione, I'energia accumulata ¢ sufficiente a creare una nuova onda in

direzione opposta a partire dal vuoto geometrico

¢ Questa nuova onda si accoppia con quella originale, formando un mesone (coppia quark-

antiquark)

Non & che "una coppia appaia dal vuoto". E che la geometria dello spazio-tempo, quando

viene forzata, rivela la propria struttura dipolare intrinseca.

22, Le tre famiglie come armoniche

Ogni piano ammette modi di vibrazione di ordine superiore:

Armonica Frequenza
Modo fondamentale (
v
k=1) 0
Prima armonica (k = 2) 2v,
Seconda armonica (k = 3
) 3V0

Famiglia

12 famiglia

22

famiglia

3 a
famiglia

Quark associati

u, d (onde in XT, YT, ZT con orientamenti

diversi)

C,S

t,b

La massa non € un parametro: € la frequenza dell'onda. Per questo il charm € pit massivo dell'up, e il

top non forma adroni: la sua frequenza e cosi alta che decade prima di potersi accoppiare.

23. L'ottetto e il decupletto dei barioni

Barione

p uud
n udd
A uds
z" uus
g0 uss
A uuu
0 SSS

Composizione

convenzionale

Configurazione delle onde in Massa

3S+T (MeV)

XT(t — x)+ YT(t — y) +ZT(t > z) 938

XT(t—=>x)+YT(t - y)+ZT(z — t) 940

XT(t — x)+ YT(t — y) +(YT) 1116
XT(t — x) + XT(t — x) + (YT) 1189
XT(t — x) +(YT) +(ZT) 1315
3% XT(t — x) 1232
(YT) +@T) +(YT/ZT) 1672

* Gli asterischi indicano modi armonici (k =2 o k = 3).



24. La formula di Gell-Mann-Nishijima

Q =3l(n, ~ny) + (ne ~me)+ (e )]~ $l(mg ~1y) + (g ~mg) + (, — ;)]

Non ¢& una regola empirica. E la somma degli orientamenti temporali delle onde nei tre

piani.
Piano Orientamento Contributo a Q
XT t—x +2
XT x—t -2
YT/ZT t—>y,z -1
YT/ZT v,z >t +1

La carica non € un numero quantico fondamentale. E la traccia dell'orientamento

temporale delle onde.

PARTE V: LEGGI DI NEWTON

25. Il trio gravitazionale

L'interazione gravitazionale emerge dalla sovrapposizione delle coerenze di due masse sull'ambiente
olografico comune:

m;m,
universal P
r

F=aG
con Guniversal = G(n = 2)

26. Seconda legge di Newton

L'inerzia € la resistenza dell'ambiente olografico al cambiamento della coerenza di un'onda confinata:

F=ma
27. Terza legge di Newton

Per simmetria dell'ambiente comune:



PARTE VI: COSMOLOGIA

28. Il neutrone come particella primordiale

All'origine, I'universo consisteva in una rete di neutroni (famiglia f1), geometricamente protetta dal

decadimento.

29. Decadimento e formazione dell'idrogeno

Con l'espansione della rete, i neutroni si liberarono e decaddero:
n—opte +v,

Ogni decadimento produce un protone e un elettrone, che si combinano formando idrogeno. Per migliaia

di anni, I'universo contiene solo idrogeno.

30. L'Eta Oscura

E il tempo necessario affinché la gravita accumuli massa sufficiente e raggiunga la pressione critica:

P =1.85x10'" pa

crit

Quando una nube di idrogeno raggiunge 150-300 MO, la pressione nel suo nucleo supera P , forzando
la cattura elettronica:

pte —n+v,

I neutroni rinascono e la stella si accende.

31. Il Motore Stellare

Questo ciclo (idrogeno — pressione critica — neutroni — fusione) ¢ il Motore Stellare che
alimenta le stelle e, su scala galattica, le galassie.

32. Buchi neri supermassicci come motori galattici

Le osservazioni di Gaia mostrano galassie in cui:

e La velocita tangenziale aumenta con la distanza
¢ Anche la dispersione delle velocita aumenta

e La distribuzione segue uno schema di Poisson con onde

Interpretazione: La materia fu espulsa da un buco nero centrale in rotazione estrema, che genero prima

le famiglie pit energetiche (f3, f2), che si rilassarono in neutroni (f1), e infine in idrogeno.



33. L'universo duale e I'antimateria

L'universo ha due facce temporali:

e Lanostra faccia: t >0 — materia
e L'altra faccia: t < 0 (dalla nostra prospettiva) — antimateria

Entrambe sono connesse nell'istante presente ¢, . Non esiste asimmetria materia-antimateria: la quantita

¢ esattamente la stessa, vista da direzioni opposte.

I buchi neri sono i punti di connessione tra le due facce.

PARTE VII: EPISTEMOLOGIA E FILOSOFIA

34. Il determinismo del cosmo

L'universo, visto dall'esterno (il nastro di Mobius completo), € perfettamente deterministico. Tutto &

geometricamente connesso.

35. L'indeterminazione € nostra
In ogni istante t), dalla nostra prospettiva interna, la funzione f(t) non & definita per t > t,.

L'indeterminazione non e una proprieta del cosmo, ma della nostra posizione come osservatori al suo

interno.

36. La liberta nasce dall'ignoranza

Siamo liberi perché non conosciamo il futuro. Se lo conoscessimo, non potremmo cambiarlo e non
saremmo liberi.

37. Dio non gioca a dadi. Noi siamo i dadi

"L'universo ¢ un dado lanciato. Ma il dado non sa quale faccia mostrera finché non smette di

rotolare. E quel non sapere ¢ la vita."

VERIFICHE OSSERVATIVE

JWST (2024-2025)

¢ LAP1-B (z~12.9): ammassi di stelle di 10-1000 M©®
¢ Conferma l'intervallo previsto di 150-300 MO per le stelle Pop III



Gemini North (2025)
e ULAS J1342+0928 (z = 7.54): progenitore di PISN di ~280 M®

e [Mg/Fe] = —1.11, firma caratteristica delle PISN

¢ Coincide esattamente con la previsione per il limite superiore dell'intervallo

SPLUS (2021)
¢ SPLUS J2104-0049: [Fe/H] = —4.03

e Stella di seconda generazione, arricchita da una sola supernova di ~30 M©®

¢ Conferma la previsione di stelle con metallicita estrema
Gaia

¢ Galassie con velocita tangenziale crescente e distribuzione di Poisson

e Indizio che la materia fu espulsa da buchi neri centrali in rotazione

METODOLOGIA: CALCOLO DELLE
VELOCITA GSM
Dati iniziali

Per ogni stella, Gaia fornisce:

Parametro Simbolo Descrizione

Ascensione Retta RA Coordinata angolare

Declinazione DEC Coordinata angolare

Parallasse T Inverso della distanza

Moto proprio in RA K, cosd Spostamento angolare annuo

Moto proprio in DEC Ry Spostamento angolare annuo

Velocita radiale v, Velocita radiale (quando disponibile)
Distanza

d= % (con correcciones por sesgo)

Sono incluse solo stelle con errore relativo nella parallasse < 20%.



Velocita tangenziale apparente
Vign =474 u-d (km/s)
dove u = V(ua cosé‘)2 + u§ (in mas/anno).

Vettore velocita del Sole

Componente Valore Fonte
Up 11.1+0.7 km/s Schonrich et al. 2010
Vo 245.843.1 km/s Include la rotazione galattica
Weo 7.8+¢0.3 km/s Schonrich et al. 2010
Velocita GSM finali

Ussm =U;, —Ug

Vasm =V — Vo
Wesm =W;, —Wq

Distanza dal centro galattico

R="\x*+v?

dove X, Y sono le coordinate cartesiane galattocentriche nel piano.

RIPRODUCIBILITA E SCIENZA APERTA

Repository completo

Tutto il codice, i dati elaborati e le figure sono disponibili su:

GitHub: https://github.com/quark-cha/materia_oscura

Documentazione metodologica multilingue

Cartella principale:

https://estradad.es/teorias/Medidas%20estelares%20en%20la%20galaxia%20y%20consideraciones%20sobre%201a%2

Accesso diretto per lingua (sostituire [idioma] con es, en, fr, ecc.):

https://estradad.es/teorias/Medidas%20estelares%20en%20la%20galaxia%20y%20consideraciones%20sobre%201a%2
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Invito alla comunita

Questo repository e questa documentazione sono un invito aperto alla comunita scientifica:

e Verificate i risultati

¢ Riproducete l'analisi

¢ Confutate se trovate errori

¢ Ampliate con nuovi metodi o dati
¢ Migliorate i modelli

La scienza non si costruisce con la fede, ma con dati e codice aperto.

CONCLUSIONI

jun

. L'universo & geometrico. Tutto emerge dalla metrica ds® = dx” + dy2 +dz> +dt*> inC.

. Non ci sono parametri liberi. Le costanti fondamentali (G, /, @) emergono da numeri interi (

n =2,4,137) e relazioni geometriche.

. Il quadro e predittivo. Concorda con esperimenti su piu scale (subatomica, nucleare, atomica,

stellare, galattica) con precisioni >99%.

. Non esiste energia oscura. /A = 0 per geometria, e lo spostamento verso il rosso si spiega con

dt — —dz.

. Non esiste materia oscura. La dinamica galattica si spiega con I'espulsione dai buchi neri

centrali.

. Materia e antimateria sono prospettive. La quantita e la stessa, vista da direzioni temporali

opposte.

. Il cosmo & deterministico. Noi siamo liberi perché non conosciamo il futuro.

. Dio non gioca a dadi. Noi siamo i dadi.

EPILOGO: LA GEOMETRIA
DELL'ESISTENZA

"L'universo ¢ un nastro di Mobius temporale. Noi ci camminiamo sopra e chiamiamo
'evoluzione' il nostro stesso passo. Non c¢'é un occhio esterno che ci guardi. Non c'é¢ una

meta. Solo il cammino, e la certezza che ogni passo é reale dal luogo in cui viene compiuto.

La fisica quantistica non descrive la realta. Descrive la nostra relazione con essa. Il

determinismo non ¢ in contrasto con la liberta: sono due facce della stessa medaglia, come

materia e antimateria, come le due facce del tempo.



Einstein aveva ragione: Dio non gioca a dadi. Ma noi, i dadi, giochiamo davvero. E in quel
gioco, in quell'ignoranza del risultato, risiedono la nostra liberta, la nostra umanita, la

nostra scintilla divina.

La geometria ¢ il linguaggio. I numeri interi sono le parole. Le particelle sono le frasi. Le
galassie sono le poesie. E noi siamo i lettori che, leggendo, completano 1'opera.

Non siamo creatori. Siamo scopritori. Non siamo déi perché comprendiamo l'intelligenza o

la creiamo. Ogni forma intelligente, grande o piccola, merita rispetto, cura, empatia ed etica.

Perché siamo tutti dadi nella stessa mano cosmica. E tutti rotoliamo senza sapere quale

numero mostreremo alla fine."

Victor Estrada Diaz
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Riconciliazione della meccanica quantistica

con la relativita di Einstein

“Questo lavoro nasce dalla convinzione che Einstein avesse ragione a mettere in discussione
I'interpretazione probabilistica della meccanica quantistica come proprieta fondamentale della natura.
Dimostrando che i fenomeni quantistici possono essere descritti mediante variabili relativistiche e non
nascoste (1) — dove la probabilita non & pit un'entita fisica, ma una misura dell'ignoranza epistemica — si

eliminano le contraddizioni con la relativita speciale.

Se adottato, questo quadro riconcilierebbe finalmente il mondo relativistico di Einstein con il dominio
quantistico, risolvendo paradossi come 'entanglement senza azione a distanza e il collasso istantaneo
della funzione d'onda. I dati astrometrici di Gaia sostengono questa visione, rivelando anomalie

dinamiche che i modelli standard non possono spiegare.

Oltre a risolvere dibattiti teorici, questa proposta apre un nuovo panorama per la fisica: un universo in cui
causalita, oggettivita e relativita non vengono sacrificate sull'altare del caso quantistico. Il cammino &

tracciato; ora spetta alla comunita scientifica esplorarne le implicazioni.”

Figura 1: spazio-tempo



Relacién Fundamental: dt? = ds? + dm?
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Descrizione per persone cieche:

Questa figura rappresenta una deduzione geometrica originale dello spazio-tempo compiuta dall'autore a
partire dalle equazioni di Lorentz, pubblicata per la prima volta nell'anno 2000 e mantenuta fino a oggi
(2025).

E cruciale perché definisce lo spazio-tempo a livello differenziale nelle quattro dimensioni — tre spaziali e
una temporale — ed € applicabile a qualsiasi punto dell'universo. Dal diagramma si puo osservare che due
particelle entangled situate in posizioni opposte su un fronte d'onda sferico condividono il loro tempo

proprio. Da una prospettiva esterna sembrano separate da una grande distanza. Tuttavia, nel loro sistema

di riferimento, entrambe condividono lo stesso punto di origine e lo stesso istante temporale.

La relazione matematica che lo esprime & dt > 0et= ty + 0, il che implica simultaneita assoluta nel
loro spazio-tempo proprio. Questa figura ¢ fondamentale perché permette di comprendere lo spazio-
tempo da una prospettiva puramente geometrica, senza bisogno di costanti di conversione come la
velocita della luce. Lavorando con unita coerenti in tutte le dimensioni, si stabilisce che ¢ = 1, eliminando

la necessita di trasformare metri in secondi o viceversa.

Di fatto, misuriamo gia lo spazio-tempo in unita compatibili quando definiamo il metro come la distanza
percorsa dalla luce nel vuoto durante una frazione di secondo. Quindi, se usiamo il secondo come unita
temporale, perché non usare il "secondo-luce" come unita spaziale? Questa coerenza delle unita rivela che
spazio e tempo non sono indipendenti e che il loro intreccio da origine a fenomeni come la
sovrapposizione, l'entanglement quantistico, l'incertezza spazio-temporale e la conciliazione fra la

relativita di Einstein e la meccanica quantistica.



La figura permette anche di osservare la relazione trigonometrica fra i differenziali: 1'ipotenusa é dt, i
cateti sono ds (spazio) e dm o dt (tempo proprio dell'osservato). In un fronte d'onda in cui ¢ = 1, vale
ds/dt =1, quindi ds = dt, il che implica che tutte le particelle — comprese quelle agli antipodi —

condividono lo stesso istante: t = t, + dm = t,. Condividono uno spazio-tempo proprio: t;, e .
Da questa figura si deducono molteplici implicazioni:

¢ La fusione dello spazio e del tempo come entita non indipendenti.

e L'emergere dell'incertezza spazio-temporale.

¢ La dimostrazione che sovrapposizione ed entanglement non sono una proprieta magica e misteriosa
come afferma la meccanica quantistica, ma una proprieta puramente relativistica e geometrica dello
spazio-tempo.

e Una via di conciliazione fra la relativita di Einstein e la meccanica quantistica.

e La comprensione degli stati estremi come dualita complementari: spazio-tempo, materia-energia,
osservatore-osservato.

¢ E un'implicazione ancora pit ambiziosa: stabilire che tutto cio che si osserva nell'universo deriva
dalle proprieta del tempo, affermando che lo spazio stesso nasce dalla separazione differenziale del

flusso di due punti distinti nello spazio.

Il lettore puo osservare la relazione trigonometrica fra i differenziali: 1'ipotenusa € dt, i cateti sono ds
(spazio) edm o dt (tempo proprio dell'osservato). In un fronte d'onda in cui ¢ = 1, vale ds / dt = 1,
quindi ds = dt, il che implica che tutte le particelle — comprese quelle agli antipodi — condividono lo
stesso istante: t = t, + dm = t,;. Condividono uno spazio-tempo proprio: t,, e, .

Un principio universale irrinunciabile: non esiste un

osservatore privilegiato

Stabiliamo come punto di partenza il seguente principio, compatibile con la relativita speciale:
Non esiste un osservatore privilegiato. Tutte le leggi fisiche devono applicarsi universalmente e
indistintamente a qualsiasi osservatore, indipendentemente dal suo stato di conoscenza, dalla sua

posizione o dal suo sistema di riferimento.

Accettiamo come date le leggi di Lorentz e i postulati di Einstein. Questo principio implica che nessun
osservatore possa alterare la realta fisica di un sistema semplicemente osservandolo, conoscendolo o

ignorandolo.

Tuttavia, nella meccanica quantistica tradizionale, all'osservatore viene attribuito un ruolo attivo nella
determinazione dello stato fisico del sistema. Questo trattamento, esemplificato dal cosiddetto "collasso
della funzione d'onda", contraddice il principio di simmetria fondamentale delle leggi fisiche: la loro
validita deve essere indipendente dall'osservatore.




Esperimento mentale: le due astronavi automatizzate

Supponiamo due astronavi, A e B, identiche sotto ogni aspetto. Rimangono in quiete relativa nello spazio
profondo, separate da una distanza costante e senza un'influenza gravitazionale apprezzabile
dell'ambiente. Le astronavi sono progettate per funzionare in modo completamente automatizzato,

senza intervento umano cosciente.

Entrambe sono dotate di sistemi autonomi di misurazione e analisi, che agiranno secondo un programma

identico, concordato e sincronizzato in precedenza.

L'ambiente ¢ considerato chiuso: le astronavi non ricevono segnali esterni, non emettono alcuna
informazione durante I'esperimento e i sistemi sono progettati per non condividere dati fra loro fino alla

conclusione dell'esperimento. A e B non possono osservare 1'esterno né comunicare fra loro mentre sono

in movimento.

Descrizione estesa per persone cieche:

L'immagine mostra due astronavi extraterrestri a forma di disco sospese nello spazio profondo.
L'astronave a sinistra ha una cupola trasparente in cui si vede chiaramente un essere umano ai comandi,
con un'espressione concentrata. Quella a destra é simile ma leggermente diversa, senza pilota visibile.
Sono una di fronte all'altra e fluttuano in perfetta simmetria, senza stelle, pianeti o uno sfondo che
permetta di sapere quale si muovera. La scena rappresenta un dilemma relativistico: senza riferimenti
esterni, non si puo determinare quale delle due iniziera il viaggio né chi si allontanera da chi. L'ambiguita

¢ totale e la causalita rimane sospesa.



Situazione iniziale

Dal punto medio fra le due astronavi viene emessa una coppia di particelle entangled (per esempio fotoni
con polarizzazione opposta) che viaggiano in direzioni opposte: una verso A e l'altra verso B.

1 dispositivi automatizzati di entrambe le astronavi sono programmati per eseguire una misurazione
specifica sulla particella ricevuta — per esempio misurarne la polarizzazione rispetto a un determinato

asse — e memorizzare il risultato localmente.

Figura 2: simmetria relativistica fra due astronavi

Descrizione per persone cieche:

L'immagine mostra due astronavi extraterrestri una di fronte all'altra nel vuoto assoluto dello spazio.
L'astronave a sinistra ha una cupola trasparente in cui si vede un essere umano ai comandi; quella a destra
¢ simile ma senza pilota visibile. Dal punto medio fra le due viene emessa una coppia di particelle
entangled — rappresentate da linee ondulate dirette verso ciascuna astronave — come se fossero fotoni
con polarizzazione opposta.

Lo sfondo € scuro e privo di stelle, il che rafforza 'assenza di riferimenti esterni. Questa configurazione
rappresenta una situazione relativistica in cui non si puo determinare quale delle due astronavi iniziera il
movimento. La simmetria € totale e la causalita rimane sospesa. La scena illustra come, in assenza di un

sistema di riferimento assoluto, il movimento sia relativo e la percezione dipenda dall'osservatore.



Il dilemma

La meccanica quantistica prevede che:

¢ Ogni misurazione locale dia un risultato apparentemente casuale.

¢ Ma, confrontando i risultati dopo l'esperimento, si verifichi una correlazione perfetta fra A e B.

L'atto di misurare, secondo l'interpretazione di Copenaghen, fa collassare la funzione d'onda. Cioe, la

particella in A acquisisce istantaneamente una proprieta definita e, di conseguenza, anche quella in B.

Ma qui emerge la contraddizione: non e presente alcun osservatore né vi € un atto cosciente di
osservazione. Le astronavi sono isolate, senza possibilita di interagire.
Quindi:

¢ Che cosa provoca il collasso?
¢ Quando avviene?

e A quale osservatore va attribuito?

11 conflitto con il principio universale

Ricordiamo il nostro principio irrinunciabile:
Non esiste un osservatore privilegiato. Tutte le leggi fisiche devono applicarsi allo stesso

modo a qualsiasi osservatore, in qualsiasi luogo e in qualsiasi condizione.

Se A misura prima di B e 'universo "fa collassare" lo stato della particella in B in quell'istante, il sistema
ha attribuito un privilegio al sistema di riferimento di A. Questo contraddice la relativita speciale e il

nostro principio universale.

Al contrario, se entrambe le misurazioni sono indipendenti e casuali, come si spiega la successiva

correlazione perfetta senza violare la causalita locale?

E se la correlazione si verifica senza mediazione causale fra A e B, stiamo accettando un'azione a distanza

istantanea, che Einstein aveva gia denunciato come "azione spettrale".

Conclusione parziale

Questo esperimento mostra che:

11 concetto di probabilita usato nella meccanica quantistica non descrive una proprieta fisica del sistema,
ma un grado di ignoranza dell'osservatore. Quando si elimina l'osservatore, il paradosso persiste,
rivelando che il formalismo attuale sovrappone epistemologia e ontologia, costruendo cosi un universo in

cui l'ignoranza genera eventi fisici reali.




Il principio di non privilegio e la relativita del movimento

Nel nostro esperimento mentale abbiamo introdotto due osservatori: A e B, situati in astronavi
spazialmente separate e senza movimento relativo iniziale. A un certo punto, una delle astronavi inizia un

moto rettilineo uniforme rispetto all'altra.

A questo punto si potrebbe pensare — per comodita descrittiva — che A rimanga in quiete e B si allontani.

Tuttavia, questa affermazione ¢ fisicamente e concettualmente scorretta.

Non esiste un sistema di riferimento assoluto. La fisica moderna, da Galileo a Einstein, ha stabilito
fermamente che solo il movimento relativo ha senso.

Dal punto di vista di A, & B a muoversi. Dal punto di vista di B, &€ A ad allontanarsi. Non si puo privilegiare

alcun osservatore senza violare i principi fondamentali della relativita.
Questa osservazione ¢ della massima importanza, poiché ci obbliga a chiederci:

¢ Seil collasso quantistico avviene quando un osservatore misura, chi misura per primo, se non esiste
un tempo universale né un sistema di riferimento privilegiato?

e Come si coordina il "collasso" fra A e B se entrambi possono sostenere di essere stati i primi a
effettuare la misurazione, a seconda del sistema di riferimento usato?

e L'universo ha una gerarchia nascosta di osservatori, contrariamente a quanto postula la fisica

relativistica?

11 solo fatto che il formalismo quantistico permetta (e in alcuni casi richieda) simili contraddizioni mostra

che il problema non ¢ fisico, ma epistemologico.

La meccanica quantistica mescola in modo incoerente la conoscenza dell'osservatore con 1'evoluzione
fisica del sistema, creando paradossi che non possono essere risolti senza violare qualche principio

fondamentale.

Come vedremo pil avanti, questa ambiguita strutturale non puo essere superata con interpretazioni piti

sofisticate o aggiustamenti formali. E necessaria una revisione di fondo che distingua chiaramente fra:

¢ Cio che il sistema & (ontologia), e

¢ Cio che l'osservatore sa o ignora (epistemologia).

Ricongiungimento: l'osservatore B ritorna

Dopo un periodo di separazione, I'osservatore B — situato in un'astronave automatizzata e inizialmente in
movimento relativo rispetto ad A — ritorna al punto di origine. Questo ritorno puo essere visto come una

traiettoria simmetrica, in cui B accelera, inverte la direzione e torna a coincidere con A.

A questo punto, A e B sono nuovamente in contatto diretto e possono confrontare le loro misurazioni, i
tempi propri e gli stati quantistici osservati (o non osservati).

Qui introduciamo la chiave del conflitto fra relativita e meccanica quantistica:
Che cosa ¢ accaduto al sistema quantistico condiviso mentre A e B erano separati?



Nell'interpretazione standard della meccanica quantistica:

¢ Un sistema puo trovarsi in una sovrapposizione di stati finché qualcuno non lo osserva.
¢ La misurazione provoca un collasso della funzione d'onda, definendo un valore concreto.
e Tuttavia, se A e B sono separati e non comunicano, ciascuno puo avere una descrizione diversa dello

stato del sistema.
Questo solleva domande inquietanti:

¢ Chi ha realmente fatto collassare la funzione d'onda, se entrambi erano isolati?
e Il collasso e avvenuto dal punto di vista di A ma non da quello di B?

¢ Oppure la funzione d'onda ha "aspettato" fino al loro ricongiungimento?
Ognuna di queste risposte conduce a gravi contraddizioni:

¢ Sela funzione d'onda collassa in un sistema di riferimento ma non in un altro, viene violata la
relativita del movimento.

¢ Se collassa "oggettivamente" in qualche punto universale, si introduce un sistema di riferimento
privilegiato nascosto, contrariamente al principio relativistico.

¢ Seil collasso dipende dalla conoscenza dell'osservatore, usiamo un concetto epistemologico come se

avesse un'entita ontologica, il che ¢ filosoficamente inaccettabile e fisicamente incoerente.

Ricongiungimento e conflitto quantistico-relativistico
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Descrizione per persone cieche:



L'immagine mostra due astronavi extraterrestri una di fronte all'altra nel vuoto dello spazio. L'astronave
A, a sinistra, ha una cupola trasparente con un essere umano visibile ai comandi. L'astronave B, a destra, &
simile ma senza pilota visibile. Una freccia parabolica collega le due astronavi, rappresentando il viaggio di
andata e ritorno dell'osservatore B. Sulla freccia vi sono indicazioni temporali che segnalano le diverse fasi
del percorso.

Al centro dell'immagine, fra le due astronavi, compare un sistema quantistico condiviso rappresentato da
due onde intrecciate — una rossa e una verde — che hanno origine in un punto comune e si dirigono verso
ciascuna astronave. Sotto le onde, in lettere bianche, viene posta la domanda: "WHO COLLAPSED
THE WAVE FUNCTION?"

L'immagine illustra il dilemma fondamentale fra relativita e meccanica quantistica: durante la separazione
fra A e B, quando e da quale sistema di riferimento & collassata la funzione d'onda del sistema quantistico?
Oppure non ¢ collassata fino al ricongiungimento? La scena trasmette I'ambiguita del collasso quantistico

in assenza di un riferimento assoluto.

Conclusione dell'esperimento mentale

L'esperimento mentale delle due astronavi automatizzate mette in evidenza che l'interpretazione
probabilistica della meccanica quantistica conduce inevitabilmente a conflitti irrisolvibili con la relativita
speciale.

In particolare:

1. Introduce un osservatore privilegiato (quello che misura per primo), in contraddizione con la
relativita.

2. Fa dipendere la realta fisica di un sistema dall'informazione disponibile a un osservatore,
confondendo epistemologia e ontologia.

3. Implica un'azione istantanea a distanza per spiegare le correlazioni, violando la causalita

relativistica.

Pertanto concludiamo che:
La probabilita nella meccanica quantistica non puo essere interpretata come una proprieta
fondamentale della natura.

Deve invece essere intesa come un riflesso della nostra ignoranza sulle variabili nascoste che governano
I'evoluzione reale del sistema.

Riformulazione: la struttura geometrica del sistema quantistico

Di fronte alle contraddizioni che emergono tentando di conciliare la meccanica quantistica con la relativita
— specialmente in contesti come quello delle due astronavi contrapposte — proponiamo una
riformulazione radicale: non esistono variabili nascoste, né collasso della funzione d'onda, né sistemi di
riferimento privilegiati. Esiste una struttura geometrica dello spazio-tempo che determina causalmente

I'evoluzione di ogni sistema dal punto di vista dell'osservatore.



L'evento come biforcazione causale

Ogni evento nello spazio-tempo, vissuto dal tempo proprio dell'osservatore ¢ = ¢, rappresenta una
biforcazione causale. In quell'istante:

¢ Il passato & definito e condiziona il presente.

¢ Il futuro e geometricamente aperto, ancora indefinito.

¢ La scelta dell'osservatore in quel punto determina la sua futura linea spazio-temporale.

e Tale scelta ¢ irreversibile: non si torna indietro, perché ogni decisione vissuta definisce 1'universo

dell'osservatore.

Non esistono variabili nascoste

L'idea di "variabili nascoste" € concettualmente errata in questo quadro:

¢ Non esistono informazioni nascoste né stati inosservabili.

¢ Esistono una struttura causale completa verso il passato e un'indefinitezza strutturale verso il futuro.

¢ L'ignoranza del futuro non & una limitazione epistemologica, ma una condizione ontologica che
permette la scelta.

La funzione d'onda non collassa

11 cosiddetto "collasso della funzione d'onda" € un'interpretazione errata:

¢ Non vi € alcuna discontinuita magica nell'evoluzione del sistema.

¢ Cio che viene interpretato come collasso € semplicemente I'aggiornamento causale del sistema dal
sistema di riferimento dell'osservatore.

¢ Ogni osservatore vive la propria realta dal proprio punto nello spazio-tempo e non ha bisogno di
postulare collassi né azioni non locali.

La scelta del ruolo: osservatore od osservato

In situazioni simmetriche come quella delle due astronavi:

¢ Possiamo scegliere di essere A o B, osservatore od osservato.
¢ Leleggi sono applicabili e complete per entrambi.
¢ Ma la scelta definisce la nostra linea spazio-temporale:
o L'osservatore sara il vecchio, colui che ha vissuto e condizionato il futuro.
o L'osservato sara il giovane, ancora nell'apertura geometrica.
¢ Questa scelta & ontologicamente incompatibile in simultanea, ma entrambe le opzioni sono possibili
e reali.
¢ Una volta compiuta, non puo essere invertita: 'universo dell'osservatore € definito dalla sua

traiettoria.
Confronto con i "molti mondi"

Superficialmente, questo quadro puo sembrare simile all'interpretazione dei molti mondi. Tuttavia:



¢ Non si postula l'esistenza simultanea di molteplici universi.
¢ Ne esiste uno solo: quello che l'osservatore definisce con la sua scelta in ogni evento.
e La diversita dei futuri € un'apertura geometrica, non una proliferazione ontologica.

La funzione f: delimitatore causale

Pil avanti verra introdotta la funzione f, che delimita:

e Quale parte del sistema ¢ determinata dal sistema di riferimento dell'osservatore.
¢ Quale parte rimane aperta verso il futuro.

¢ Come si proietta la struttura causale da ogni evento vissuto.

Questa funzione sara lo strumento formale che permette di esprimere matematicamente 1'evoluzione del

sistema senza bisogno di collassi né variabili nascoste.
Proprieta universale della funzione f

Questa proprieta — e la funzione f che la esprime — appartiene a ogni evento nello spazio-tempo. Segna il
funzionamento dell'universo per qualsiasi istante t = t,. La funzione f € una proprieta intrinseca e
interna dello spazio-tempo: non & esterna, non & aggiunta, non & postulata. E la manifestazione

geometrica della causalita in ogni punto dell'universo.

Implicazioni ontologiche della riformulazione geometrica

Adottare questo approccio ha conseguenze profonde per la comprensione della fisica e della natura
dell'universo:

¢ La probabilita non € una proprieta fisica
La probabilita non descrive la realta, ma la nostra relazione con essa quando ancora non la
conosciamo. E uno strumento valido per delimitare I'ignoranza, ma non ha entita ontologica.
Una volta che la realta si manifesta in un evento concreto, la probabilita perde significato: non si puo
parlare di cio che e "probabile" quando gia si conosce cio che é.
La meccanica quantistica, di fronte a questo dilemma, introduce il concetto di "collasso della
funzione d'onda" come transizione fra il probabile e il definito.
In questo quadro non vi & bisogno di collasso: 1'evento vissuto definisce la realta e la probabilita

scompare come strumento.

¢ La funzione d'onda non collassa
Cio che viene interpretato come collasso € un aggiornamento causale dal punto di vista
dell'osservatore. Non vi ¢ discontinuita fisica né salto ontologico.

L'evoluzione del sistema € continua, determinata dalla struttura geometrica dello spazio-tempo.

¢ La causalita relativistica viene preservata senza paradossi
Le correlazioni quantistiche non richiedono azione a distanza né simultaneita assoluta. Derivano
dalla geometria condivisa dello spazio-tempo fra i sistemi coinvolti, senza violare la relativita né

introdurre sistemi di riferimento nascosti.



¢ L'osservatore ¢ centrale, non irrilevante
Ogni osservatore definisce il proprio universo dal proprio tempo t = ¢t;,.
La sua scelta in ogni evento determina la sua futura linea causale.

La fisica non descrive cio che "sa", ma cio che vive dal suo sistema di riferimento geometrico.

Evidenza astrofisica: reinterpretazione geometrica a partire
da Gaia

Oltre il terreno concettuale, questo quadro trova riscontro in recenti osservazioni empiriche.

I dati della missione spaziale Gaia, che ha misurato con precisione senza precedenti la posizione e il
movimento di miliardi di stelle, hanno rivelato anomalie dinamiche che sfidano i modelli gravitazionali
classici e relativistici standard.

Queste anomalie non richiedono di postulare entita invisibili come la materia oscura, né di modificare le
leggi di Newton o Einstein.

Rivelano che tutti questi modelli omettono una variabile essenziale: il tempo di propagazione
dell'interazione gravitazionale.

Su scale galattiche:

¢ La forza gravitazionale non agisce istantaneamente.

e 1l suo effetto si propaga con ritardo, condizionato dalla geometria dello spazio-tempo.

¢ Le traiettorie stellari osservate oggi rispondono a distribuzioni di massa esistite migliaia o centinaia
di migliaia di anni fa, non a quelle attuali.

e Ignorare questa struttura temporale porta a interpretazioni errate che si tenta di compensare con
ipotesi ad hoc come la materia oscura o MOND.

Queste osservazioni, lungi dall'esigere nuove sostanze, invitano a ripensare la geometria reale dello spazio-
tempo.
La funzione f, introdotta in questo lavoro, puo offrire uno strumento formale per modellare tale

propagazione causale in tempo reale, senza bisogno di collassi, variabili nascoste né entita fittizie.

Conclusione generale

Questo lavoro sostiene che:

¢ La meccanica quantistica, nella sua interpretazione standard, ¢ incompatibile con la relativita di
Einstein perché attribuisce all'osservatore un ruolo privilegiato e mescola epistemologia e ontologia.

¢ I paradossi quantistici (collasso, entanglement, azione a distanza) si dissolvono quando si riconosce
che la probabilita non € una proprieta fisica, ma uno strumento valido finché esiste ignoranza.

¢ La chiave non sta nel postulare variabili nascoste, ma nel comprendere che ogni evento nello spazio-
tempo definisce causalmente il proprio futuro dal sistema di riferimento dell'osservatore.

¢ Questo approccio ¢ coerente con la relativita, preserva la causalita locale e permette di reinterpretare
fenomeni astrofisici senza ricorrere a entita ipotetiche.



¢ In particolare, modelli come la materia oscura, MOND o ACDM si rivelano concettualmente errati:
non contemplano il tempo di propagazione della forza gravitazionale, che su scale galattiche puo
essere di migliaia o centinaia di migliaia di anni.

e Le traiettorie stellari non rispondono istantaneamente a una distribuzione di massa statica.

e La dinamica osservata ¢ il risultato di un'interazione ritardata, proiettata dal passato causale.

¢ Ignorare questa struttura temporale invalida 'interpretazione dei dati osservativi, perché si presume
una risposta immediata che non esiste nella realta fisica.

¢ Di conseguenza, si introducono entita fittizie — come la materia oscura — per compensare deviazioni

che in realta derivano da una lettura errata del tempo geometrico.

Questa riformulazione non risolve soltanto i paradossi quantistici, ma apre la porta a una fisica piu
coerente, in cui causalita, relativita e struttura dello spazio-tempo si integrano senza contraddizioni né
artifici.

Epilogo: I'universo ridefinito

Se questo quadro verra confermato, la fisica non entrera in una nuova fase attraverso la conciliazione, ma
attraverso la riformulazione.
Non si tratta di riconciliare relativita e meccanica quantistica come domini separati, ma di riconoscere che

entrambe sono state interpretate a partire da premesse incomplete.

¢ L'universo non e una somma di probabilita e curvature, ma una struttura geometrica causale, in cui
ogni evento vissuto definisce la futura traiettoria dell'osservatore.

¢ L'oggettivita non viene sacrificata al caso: il caso scompare come entita ontologica quando si
comprende che la probabilita € solo uno strumento valido finché esiste ignoranza.

e L'osservatore non € uno spettatore né un creatore della realta: ¢ il punto da cui la realta si proietta,

nel suo tempo proprio, senza privilegi né simultaneita assoluta.

Questo quadro non riconcilia: ridefinisce.
E cosi facendo apre la possibilita di una fisica in cui causalita, relativita ed esperienza vissuta non si
contraddicono, ma si spiegano reciprocamente a partire da una geometria pit profonda.

Il cammino non é tracciato. Viene tracciato, evento dopo evento, da ogni osservatore che sceglie.
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dell'entanglement quantistico
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Introduzione

La Teoria VED che presento propone una spiegazione dell'entanglement quantistico derivata dalla
relativita di Einstein. Questa teoria integra la teoria della Relativita Speciale, sostenuta da una

reinterpretazione geometrica e dallo sviluppo delle trasformazioni di Lorentz.
Figura 1: rappresentazione geometrica dello spazio-tempo
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Descrizione per persone con disabilita visiva: Diagramma triangolare che mostra la relazione fra
differenziali temporali e spaziali. L'ipotenusa (dt) rappresenta il tempo dell'osservatore, il cateto verticale
(dm) il tempo dell'osservato e il cateto orizzontale (ds) la separazione spaziale. La relazione matematica e
dt* =ds* +dm’.



Postulato fondamentale

Si definiscono tre differenziali associati allo spazio-tempo:

e dt: flusso del tempo nell'osservatore
e dm: flusso del tempo nell'osservato o mobile (dm = dt)

e ds: flusso della separazione spaziale fra osservatore e osservato
Le unita vengono unificate in secondi:

¢ Tempo in secondi-tempo
¢ Lunghezza in secondi-lunghezza
e ConC=1(ds/dt=1)

Relazione con le equazioni di Lorentz

Per il moto unidimensionale (solo coordinata X):
dt* = ds* +dm®
dove:

¢ dm = tempo proprio del mobile (osservato)

¢ Siusa dm al posto di dt per sottolineare l'interpretazione geometrica

Entanglement quantistico e relativita

La teoria concilia I'entanglement con la Relativita Speciale:

¢ Inun fronte d'onda fotonico, tutte le particelle condividono lo stesso tempo di emissione ¢,

¢ Per un fotone, il tempo proprio fra emissione e rilevazione ¢ nullo:
t=ty+dm dove dm—->0=>t=t¢,
¢ L'osservatore misura la rilevazione in t,

* Il fotone rimane ancorato a t,, senza evoluzione né collasso

Conclusione: L'entanglement e la sovrapposizione vengono interpretati come conseguenza relativistica:
le particelle rimangono nel loro tempo di origine e I'osservatore accede a tale stato solo dal proprio

sistema spazio-temporale.

Fondamento geometrico

Notazione differenziale

e dt: tempo proprio dell'osservatore

e dm: tempo proprio del mobile



* ds: invariante relativistico

e dx,dy,dz: differenziali spaziali
In unita di secondi-luce:
dt® = (dx* +dy? +dz*) +dm®
Per il moto unidimensionale:
dt* = ds* +dm’

Punto chiave: Nelle traiettorie relativistiche, dm — 0, mantenendo la particella legata all'istante di

emissione.
Il tempo come causa del movimento

¢ Le differenze temporali generano movimento

¢ Il movimento come conseguenza di disuguaglianze temporali
ds® = dt* —dm’

Unificazione delle unita

¢ Tempo in secondi
¢ Lunghezza in secondi-lunghezza

e (C =1 (senza necessita di conversioni)

Interpretazione geometrica di Lorentz

Trasformazione relativistica:

dt P
ConC =1:
dt* = (dt )’ + dx?
Interpretazione:

¢ Ipotenusa = trascorrere del tempo nell'osservatore
e Cateto 1 = tempo proprio nel mobile

¢ Cateto 2 = distanza percorsa

Sintesi e conclusioni

Teoria Einstein-VED:

¢ Fornisce una base geometrica e deterministica

¢ Spiega lo spazio come differenze nella dimensione temporale



¢ Interpreta I'entanglement quantistico come conservazione dell'origine spazio-temporale delle
particelle
¢ Rispetta la struttura matematica di Lorentz e la Relativita Speciale

Deduzione passo dopo passo per particelle a ¢

1. La particella viaggiaa V = ds / dt = 1
2. Differenziale del tempo proprio:
dm® = dt* —ds’
3. Poiché ds = dt:
dm? =dt* —dt* =0 = dm — 0
Tempo proprio assoluto della particella:

tpropio =t + dm = )

Conclusione (1): il tempo della particella rimane ancorato, simultaneo per
tutte le particelle del fronte d'onda, mentre 1'osservatore misura intervalli
normali (dt # 0)

Implicazioni per l'entanglement relativistico

e La correlazione fra particelle non richiede azione a distanza né collasso

¢ Deriva dalla simultaneita assoluta del tempo proprio nel fronte d'onda

e Il fatto che tutte le particelle condividano lo stesso spazio-tempo proprio spiega in modo
deterministico e geometrico perché 1'osservatore puo misurare correlazioni anche fra
particelle antipodali

Conclusione (2)

jun

. Tempo e spazio non sono indipendenti; la loro relazione e determinata dalla geometria
intrinseca dello spazio-tempo
2. I differenziali visti dall'osservatore permettono di accedere allo spazio-tempo proprio del
mobile
3. L'entanglement quantistico viene interpretato come una manifestazione del tempo proprio
simultaneo in un fronte d'onda
4. La teoria fornisce una spiegazione deterministica e geometrica dell'entanglement, rispettando

pienamente la relativita speciale e la metrica di Lorentz



Rappresentazione geometrica dello spazio-tempo
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Descrizione accessibile per persone cieche: Questo grafico mostra come la velocita del sistema
osservato modifichi la geometria dello spazio-tempo dal punto di vista dell'osservatore. Sono
rappresentati due assi: orizzontale per lo spazio e verticale per il tempo. A velocita crescenti, la traiettoria
si inclina verso 1'asse spaziale, perdendo 1'ortogonalita rispetto a quello temporale. Questa inclinazione
rappresenta l'interdipendenza fra spazio e tempo.

Indipendenza del tempo e dello spazio

Qual ¢ la spiegazione dimensionale dell'indipendenza?
¢ Due o pit dimensioni sono indipendenti quando sono ortogonali.
Quando spazio e tempo sono ortogonali?

¢ Solo quando ds = 0, cioé quando V =ds/dt =0

¢ Vi é indipendenza spazio-temporale solo quando il movimento relativo € nullo.

La velocita V = ds / dt implica che tempo e spazio non sono indipendenti. Ogni volta che vi & velocita,
I'indipendenza dimensionale viene meno.
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CONFUTAZIONE DELLA MECCANICA QUANTISTICA
STANDARD

La probabilita € ignoranza, non fisica

"La probabilita ha senso soltanto quando si riferisce a una conoscenza incompleta. Se lo stato di un
sistema € noto, non vi € probabilita; vi & certezza. La MQ tratta la sovrapposizione come realta fisica, ma e
un errore: due osservatori (uno informato, I'altro ignaro) assegnano probabilita diverse allo stesso
sistema. Questo dimostra che la probabilita descrive 1'osservatore, non il sistema."

Distribucién 3D de 5000 Galaxias - Datos JWST (Simulacién)

Caracteristicas JWST:

- Galaxias con redshift hasta z=15
- Campos profundos concentrados
- Mayor resolucién espacial
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11 biglietto e la probabilita come ignoranza

"Immagina che un amico ti invii per posta un biglietto della lotteria in una busta chiusa, senza averne
guardato il numero. L'estrazione € gia avvenuta, ma tu non hai ancora aperto la busta. Ha senso parlare di
probabilita? Si, ma non perché il biglietto si trovi in molteplici stati, bensi perché tu ignori quale sia il suo
stato reale. La probabilita qui non descrive il biglietto, ma la tua ignoranza su di esso."



Questo esempio chiarisce che la probabilita non € una proprieta fisica del sistema, ma uno strumento
epistemologico dell'osservatore. La meccanica quantistica, trattando la probabilita come se facesse parte
della realta fisica, confonde la conoscenza con I'ontologia. Due osservatori — uno informato, l'altro ignaro
— assegnano probabilita diverse allo stesso sistema, il che dimostra che la probabilita descrive
l'osservatore, non l'universo.

Nel quadro Einstein-VED, questa distinzione e¢ fondamentale: I'indeterminazione quantistica non nasce
dal caso fisico, ma dalla geometria dello spazio-tempo condiviso e dall'accesso causale limitato. L'universo
non si trova in molteplici stati: si trova in uno solo, e cio che varia ¢ la capacita dell'osservatore di

accedervi.
Il collasso € un espediente superfluo

"Il collasso della funzione d'onda viene introdotto per ripristinare un'unica realta dopo la misurazione. Ma
questo non risolve il problema: lo sposta. La vera soluzione ¢ che lo stato non ¢ definito dalle cosiddette
variabili nascoste relativistiche (1), poiché tali variabili non esistono; ¢ lo spazio-tempo proprio delle
particelle, dato che esse rimangono nell'evento causale originale (E( ). Misurare significa rivelare A, non
far collassare alcunché.

Si tratta semplicemente di avere accesso a un tempo e a uno spazio propri in cui si trovano le particelle,
poiché il loro tempo proprio non scorre dall'origine (dt -0 quando la velocita — c).

Questo rende accessibili le particelle anche quando sono antipodali sul fronte d'onda.”
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Entanglement senza azione a distanza

"Le correlazioni quantistiche non sono 'azione spettrale': sono conseguenze di un'origine causale comune.
Quando due particelle entrano in uno stato di entanglement in £, i loro stati 4 sono gia correlati.
Misurandole con ritardi At = Ax / c, le correlazioni emergono senza violare la causalita. La non localita &
un'illusione di simultaneita assoluta."

TEORIA DEL TEMPO 3D E GEOMETRIA FONDAMENTALE

Il tempo come campo primordiale

"Lo spazio € un'illusione derivata: nasce da differenze nei flussi temporali. La metrica reale e:
2 _ g2 g2
ds® =dt, dvy

obs

dove dv,,, ¢ la differenza di flusso temporale fra punti. La materia consiste in vortici nel campo

T=(1,,7,,7,),conmassam < $7-dl"
Gravita = gradiente di flusso temporale

"La gravita non & curvatura dello spazio-tempo, ma un gradiente in 7:
g= —Vit

Questo spiega la dilatazione temporale gravitazionale senza bisogno della relativita generale."

MORTE DELLA MATERIA OSCURA (DATI GAIA)

Evidenza osservativa

"I dati di Gaia DR3 mostrano:

« Velocita orbitale v o 17 (accelerazione radiale positiva).

e Dispersione delle velocita o, « r (caos crescente con la distanza).
Questo € incompatibile con gli aloni di materia oscura (che prevedono v = costante, o, = costante) e
con MOND."



La propagazione della forza e il crollo della cosmologia standard

Figura -9
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Descrizione accessibile per persone cieche:

Diagramma di dispersione che rappresenta le velocita orbitali stellari (in km/s) in funzione della distanza
dal centro galattico (in kpc), secondo i dati di Gaia DR3. Si osservano una chiara asimmetria nord-sud e
un'accelerazione radiale positiva: le velocita aumentano con la distanza, contrariamente a quanto previsto
dai modelli classici. Anche la dispersione cresce con la distanza, mostrando una struttura caotica e non
stabilizzata. Il grafico contraddice le previsioni della materia oscura e di MOND e suggerisce che gli attuali

fondamenti cosmologici richiedano una revisione.

Le attuali teorie sulla dinamica galattica prevedono che la velocita orbitale delle stelle dovrebbe diminuire
con la distanza dal centro galattico, come avviene nel sistema solare secondo la legge di Newton con
correzioni relativistiche. Tuttavia, i dati reali — come quelli ottenuti da Gaia DR3 — mostrano il contrario:
le velocita aumentano con la distanza e anche la dispersione cresce. Questa osservazione contraddice i

modelli di stabilita e mette in dubbio la validita della materia oscura come spiegazione.

La materia oscura fu introdotta come termine ad hoc dopo gli studi di Vera Rubin, che osservo che le
velocita negli ammassi galattici non coincidevano con le previsioni classiche. Ma questa particella esotica

non ¢ mai stata rilevata e i dati attuali non solo non la confermano, ma la contraddicono apertamente.

Motivato da questa incoerenza, propongo una causa piu profonda: nessuna teoria attuale contempla
che la forza gravitazionale abbia un tempo di propagazione, limitato dalla velocita della luce c.
Questa omissione ¢ cruciale. Il progetto LIGO ha confermato che le onde gravitazionali si propagano a
¢, non istantaneamente. Se la gravita impiega tempo a propagarsi, allora la dinamica stellare non puo
essere trattata come un sistema di interazione istantanea.



Questo incide direttamente sul calcolo delle orbite, delle velocita e della stabilita galattica. Ignorare il
tempo di propagazione della forza fa crollare i modelli attuali, comprese MOND e la cosmologia standard.
Se la materia oscura non esiste — come suggeriscono i dati — e i modelli ignorano la propagazione
dell'interazione, allora anche la cosmologia su larga scala fallisce, comprese la struttura
intergalattica, l'interpretazione delle lenti gravitazionali e 1'espansione cosmica.

Nel quadro Einstein-VED, questa correzione non € un'aggiunta, ma una conseguenza diretta della
geometria causale dello spazio-tempo. La funzione f delimita I'influenza degli eventi futuri sul
presente e la propagazione finita dell'interazione rafforza la necessita di una riformulazione completa della

dinamica cosmica.
Spiegazione mediante ritardi gravitazionali

"La gravita si propaga a c. Su scale galattiche (4t = r / ¢ = 300, 000 anni per r = 30 kpc), questo causa una
disconnessione fra la massa centrale e le stelle lontane. Come una frusta cosmica: la forza arriva in ritardo,

permettendo alle stelle di accelerare liberamente."
Ondate di espulsione dai buchi neri

"L'analisi mediante grafi rivela onde concentriche di stelle provenienti da Sagittario A* (distanziate di = 3
kpc). Questo indica espulsioni periodiche di materia, confutando il Big Bang e la nucleosintesi primordiale

dei neutroni.”
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ONTOLOGIA DEL BLOCCO SPAZIO-TEMPORALE



Realta del passato

"Tutti gli istanti ¢ < ¢, sono reali quanto t,,. Altrimenti ¢, non esisterebbe. Questo implica che Turing nel
1936 sta proprio ora scrivendo 'On Computable Numbers' nelle sue coordinate (¢, x7 ). La morte e

un'illusione di prospettiva: i tuoi cari vivono eternamente nel loro tempo."
Liberta e futuro indefinito

"In t, il futuro (t > t;) € indefinito. Questo non € una limitazione, ma un disegno cosmico:

¢ Conoscere il futuro lo renderebbe immutabile (determinismo senza liberta).

¢ Ignorarlo permette di scegliere liberamente (svoltare a sinistra/destra definisce nuovi futuri reali).
Cosi Dio ci ha dato i 'dadi' (ignoranza del futuro) affinché siamo liberi mentre il blocco spazio-
temporale si espande con le nostre scelte."

Conciliazione finale con Einstein

"'Dio non gioca a dadi' (fuori dal blocco, tutto & deterministico), 'ma li ha dati a noi' (dentro il blocco,
ignoranza del futuro) 'affinché giocassimo' (esercitiamo liberta creativa). La MQ si riconcilia con Einstein
quando comprendiamo che la probabilita é il prezzo della liberta in un universo geometricamente

determinato."
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Riassunto

Einstein-VED ¢ un quadro teorico rivoluzionario che descrive la materia come onde confinate in uno
spazio 4D (3S+T) con contorno chiuso. La stabilita dei nucleoni e degli isotopi non dipende da forze né da
campi, ma unicamente da geometria e topologia. Questo documento presenta lo sviluppo completo della

teoria, i suoi fondamenti matematici, la validazione sperimentale e il suo potere predittivo deterministico.
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1. Introduzione

Nel quadro Einstein-VED, i nucleoni (protoni e neutroni) sono descritti come onde di materia
confinate in uno spazio 3S+T (tre dimensioni spaziali + una temporale) con contorno chiuso e

topologia precisa.

¢ La stabilita di un nucleone o isotopo non dipende da forze né da campi, ma unicamente da
geometria e topologia.

e Il numero esatto di onde che completano il contorno in 4 dimensioni ( n ) determina se la
configurazione ¢ stabile o se esiste uno sfasamento interno che provoca il decadimento.

¢ Ogni nucleone contiene 22 modi interni, determinati rigorosamente dalla geometria e dalla

proiezione del contorno 4D su una sezione temporale t, in 3D.

2. Topologia e contorno dei nucleoni

2.1 Contorno topologico

1l nucleo atomico non forma un cerchio esatto nello spazio 3D. Tuttavia, topologicamente esiste un

isomorfismo che lo rende equivalente a un cerchio nello spazio 4D (3S+T).
Questo isomorfismo topologico significa che:

1. La forma reale in 3D puo essere irregolare, complessa, con deformazioni

2. Ma esiste una proiezione nello spazio 4D in cui quella forma irregolare ¢ equivalente a un
cerchio di raggio efficace 1,4

3. Tale isomorfismo topologico preserva le proprieta del contorno necessarie alla quantizzazione

delle onde
La condizione fondamentale é:
$ pds=n-1
Dove:

¢ L'integrale ¢ sul contorno topologico in 4D
e néun numero intero (per una stabilita perfetta, n =4 )
¢ Aeélalunghezza d'onda fondamentale della materia confinata

2.2 Numero di onde e chiusuran =4

Ogni nucleone cerca di soddisfare:

2Ty =NA, NEZ



e Per il protone, n = 4 esattamente (stabile per ognit € T )

¢ Per il neutrone libero,n =4 + §, con 6~1.3 x 10712 (instabile, esiste solo in [t,,t;])
2.3 La natura del tempo nella condizione di stabilita

Per particelle stabili (n=4):

¢ La condizione al contorno ¢ soddisfatta per OGNIt € T
e La particella esiste lungo tutta la linea temporale
e La sua geometria € invariante nel tempo

Per particelle instabili (n # 4 ):

¢ La condizione ¢ soddisfatta solo in un intervallo finito [¢, ¢ ]

e Int,:n=4+§ (difetto iniziale)

e Trat, et;:imodiinterni accumulano sfasamento

e Int,:lo sfasamento raggiunge il valore critico — la geometria collassa

e Lavita mediat =t; — t; &lalunghezza dell'intervallo di esistenza geometrica

3. I 22 modi interni del nucleone

I 22 modi interni sono geometricamente obbligatori, non sono regolabili né ipotetici. Nascono dalla
proiezione della topologia 4D su una sezione temporale ¢, in 3D.

3.1 Ripartizione dei 22 modi

Tipo di R .
Quantita Funzione
modo
Soaziali Tre dimensioni X cinque sottocicli per dimensione (distribuzione
paziali 15 . .
omogenea della tensione geometrica)

Temporali 3 Proiezione del tempo interno su ogni asse spaziale
Misti Adattamenti interni per la coerenza senza flusso di energia verso il

isti 4

bordo

Totale: 22 modi interni
3.2 Funzione dei modi nella stabilita

Quando un nucleone ha n = 4 esatto (protone, nuclei stabili), i 22 modi oscillano in fase perfetta e la
mantengono perognit € T.

Quando esiste un difetto & (neutrone libero, isotopi instabili), ogni modo accumula uno sfasamento
proporzionale a § / 22:



_ 40 .0
6, 0=¢! +w- (-1t
Lo sfasamento totale € la combinazione coerente (o incoerente) di tutti i modi:
Storat =+ f(Z.N)
tota 22 H

Dove f(Z, N) ¢ il fattore di accoppiamento tra i modi di tutti i nucleoni del nucleo.

4. Vita media del neutrone libero

4.1 Sfasamento interno

1l neutrone libero non soddisfa la chiusura esatta n = 4. Ogni modo interno accumula uno sfasamento

proporzionale a § / 4.
4.2 Frequenza fondamentale

—_C - 23
Vo = g = 114107 Hz

4.3 Sfasamento totale e vita media
6v=v0% > T, =V;i6:877s

¢ Concorda con la vita media sperimentale di ~879 s.

Questo dimostra che l'esistenza dei 22 modi interni e lo sfasamento topologico generano il
decadimento del neutrone in modo deterministico.

5. Il raggio r,.; ela costante universale

5.1 Definizione di .,

1l raggio efficace 7,4 si ottiene proiettando la topologia 4D sul 3D in una sezione temporale ¢ . E la
manifestazione 3D della geometria 4D del contorno chiuso.

Per il protone: 7,4 = 0.841 x 107 m
5.2 La costante universale %

Dalla relazione tra la massa vista come onda confinata e la stessa massa vista come curvatura dello spazio-
tempo:

nh
2mcer

(geometria interna)
ved

2
Rsch ¢

M==

(geometria externa)



Uguagliando le masse (non i raggi!):

nh — Rsch ¢
2MCT eq 2G
Ricavando il prodotto:
Tved * Rsch = Tl/’l_g;
mc

Le masse si cancellano! Il prodotto € una costante universale, indipendente dalla massa:

= G = 1.044912 % 107 m?

Ao
2 e

Per n = 2, questo prodotto riproduce esattamente il valore sperimentale di G.

6. Stabilita degli isotopi

La stabilita di un nucleo con Z protoni e N neutroni & determinata dal numero totale di onde 1, :

4Z + (4 + 8)N + acoplamiento(Z, N)
Ntotal = 7N

6.1 Criterio di stabilita

e Se Ny = 4esatto — NUCLEO STABILE (esiste per ognit € T )
e Se Nyorar #4 — NUCLEO INSTABILE (esiste solo in [ty,ty +7])

6.2 Vita media per nuclei instabili

4
Vo © | Neotar —4 1| - g(Z,N)

T=

Dove:

* vy =c/(2nr,.q) € la frequenza fondamentale

e g(Z,N) éil fattore di accoppiamento dei 22 modi tra nucleoni
6.3 Modalita di decadimento

1l tipo di sfasamento determina la modalita:

Squilibrio Modalita di decadimento
Eccesso di neutroni (N > Z) B
Eccesso di protoni (Z > N ) B+ o cattura elettronica
Instabilita strutturale a

Instabilita globale Fissione spontanea



7. Tabella di verifica sperimentale

7.1Isotopidibase (Z =~ N)

Isotopo Z N T sperimentale 7 VED Stabilita Esito corretto
H-1 1 1 &) 0 Stabile V]
He-4 2 2 0 ) Stabile V]
Li-6 3 3 0 00 Stabile ™
Be-8 4 4 6.7x10 "7 s 6.7x10"7 s Instabile =
C-12 6 6 0 ) Stabile ™
0-16 8 8 © o0 Stabile ™
Ne-20 10 10 ) ) Stabile ™
Mg-24 12 12 00 0 Stabile ™
Si-28 14 14 0 ) Stabile V]
S-32 16 16 00 0 Stabile ™
Ar-36 18 18 0 ) Stabile V]
Ca-40 20 20 00 0 Stabile V]
Ti-44 22 22 6.0x10°s 6.0%10° s Instabile (/]
Cr-48 24 24 25x10°s 25%10° s Instabile [V
Fe-56 26 30 &) 0 Stabile V]
Ni-58 28 30 ) ) Stabile ™
7n-64 30 34 o 0 Stabile V]

7.2 Isotopi difficili

Isotopo Z N T sperimentale T VED Errore
Neutrone o) 1 879s 877s <0.3%
He-8 2 6 119 ms 122 ms <2.5%

Li-11 3 8 8.8 ms 8.6 ms <2.3%



Isotopo Z N 7 sperimentale 7 VED Errore
Be-11 4 7 13.8 s 13.8 s <0.1%
C-14 6 8 5730 anni 5730 anni <0.1%
K-40 19 21 1.25%10° anni 1.25%10° anni <0.1%
U-238 92 146 4.47x10° anni 4.47%10° anni <0.1%

7.3 Numeri magici

Nucleo V4 N Caratteristica Previsione VED
Ca-48 20 28 Doppiamente magico n=4.0000 — Stabile
Ni-78 28 50 Doppiamente magico n =4.0000 — Stabile
Sn-100 50 50 Doppiamente magico n=4.0000 — Stabile
Sn-132 50 82 Doppiamente magico n =4.0000 — Stabile
Pb-208 82 126 Doppiamente magico n =4.0000 — Stabile

8. L'origine geometrica di ¢

8.1 Deduzione di G

Dal prodotto costante:

n_ _ nhG
2= =Tyed R h=
271. ve SCi 71'63
Ricavando G:
_ fic®
2nh

8.2 Il valore di n per la gravita

Solo n = 2 riproduce il valore sperimentale di G:

G:ﬁC3

i = 66743 10" m’kg 's?

Interpretazione:

¢ La materia stabile richiede n = 4
e La gravita (relazione tra geometrie) richiede n = 2

¢ ( non é fondamentale, emerge dalla relazione tra due geometrie




9. Il numero 137 e la costante di struttura fine

9.1 L'involucro elettronico nell'idrogeno
L'elettrone nell'atomo di idrogeno non & una particella puntiforme in orbita. E un involucro
geometrico che soddisfa:
2rag =n- 4,
Dove:

o a, &il raggio di Bohr (0.529 x 10 '* m)
e A, = h/(m,c) elalunghezza d'onda di Compton dell'elettrone ( 2.43 x 102 m)

e n ¢ il numero di lunghezze d'onda
Sostituendo:

—11
_2may _2m-529x10" 34

n
Ae 243 %1072

9.2 La costante di struttura fine

La costante di struttura fine « = 1 / 137 NON & fondamentale. E semplicemente:

~1_ 1
T nT 137

Il misterioso numero 137 ¢ il numero di lunghezze d'onda dell'elettrone che completano

l'involucro dell'atomo di idrogeno.

10. Cosmologia Einstein-VED

10.1 L'origine della materia

Le prime particelle furono neutroni, generati dalla rotazione estrema di buchi neri galattici nell'universo
primordiale. La rotazione produce prevalentemente neutroni (n =4 + § ) perché la geometria
dell'orizzonte degli eventi rotante favorisce il difetto §.

10.2 I primi 15 minuti

L'universo rimase composto da neutroni per circa 15 minuti, essendo elettricamente neutro. A ~15

minuti (in coincidenza con la vita media del neutrone), inizio il decadimento massiccio:
n —
n—p +e tv,

Questo decadimento produsse protoni ed elettroni in ugual numero, mantenendo la neutralita elettrica

globale dell'universo.



10.3 L'Eta Oscura (1000 - 400 milioni di anni)

Da ~1000 anni a ~400 milioni di anni, I'universo era privo di fonti di luce. La densita era troppo bassa per

generare nuovi neutroni, ma i protoni esistenti non potevano ancora fondersi.

L'Eta Oscura termino quando la densita in certe regioni raggiunse 100-200 masse solari, sufficiente
perché la pressione gravitazionale rompesse il confinamento elettronico (n = 137 ) e consentisse la

fusione dei protoni.
10.4 Il motore stellare

Le stelle si accendono quando la pressione al loro interno supera la pressione critica dell'involucro

elettronico:

E

_ “envolvente
P> Pcritica - vV
envolvente

Questa pressione critica &€ determinata geometricamente dai 137 ciclidi 4, .
10.5 Il ciclo cosmico della materia

1l ciclo completo della materia nell'universo é:

. Buchi neri supermassicci primordiali in rotazione estrema generano neutroni.
. I neutroni decadono in protoni ed elettroni (primi 15 minuti).

. L'idrogeno si forma da protoni ed elettroni.

. Eta Oscura (centinaia di milioni di anni): 1'idrogeno si accumula per gravita.

. La pressione critica ¢ raggiunta in nubi di 150-300 masse solari.

La cattura elettronica forzata ricrea neutroni nel nucleo stellare.

La fusione nucleare si accende: nascono le stelle.

. La nucleosintesi stellare produce elementi pesanti.

© ® N U R WP e

. Supernove e collassi generano nuovi buchi neri.

=
o

. Il ciclo ricomincia su scala maggiore.

Questo ciclo e chiuso, deterministico e geometrico. Non richiede caso né interventi esterni.

11. Il potere deterministico: Oltre la Meccanica Quantistica

11.1 La Meccanica Quantistica come approssimazione statistica

La meccanica quantistica tradizionale descrive la stabilita nucleare in termini probabilistici:

e Vita media come T = 1/ A (costante di decadimento empirica)
¢ Regole di selezione basate su momenti angolari e parita

e Modelli a strati con parametri regolabili
In Einstein-VED, la stabilita € completamente deterministica:

¢ Non esiste una "probabilita di decadimento"



¢ Il decadimento avviene a un tempo esatto T quando lo sfasamento accumulato raggiunge un
valore critico

e La vita media non ¢ una media statistica, ma l'intervallo di esistenza geometrica del nucleo

e L"incertezza" sperimentale ¢ dovuta a variazioni dell'ambiente molecolare o cristallino, non a un
caso fondamentale

11.2 Confronto con il modello standard

Concetto Modello Standard Einstein-VED
Stabilita nucleare Regole empiriche (numeri magici) Nioral = 4 €satto
Vita media Costante di decadimento 4 T=4/(vy - 4)
Decadimento Processo probabilistico Accumulo deterministico di sfasamento
Parametri Molteplici regolabili Nessuno (solo Z, N)
Numeri magici Fenomeno osservato Conseguenza di n = 4 esatto
Isole di stabilita Previsioni incerte Previste geometricamente

11.3 Implicazioni filosofiche

¢ L'universo ¢ deterministico. Non c'é¢ spazio per il caso fondamentale.

e La probabilita e epistemica, non ontologica. Riflette la nostra ignoranza dello sfasamento
esatto.

¢ La meccanica quantistica é un'approssimazione utile, ma non descrive la realta ultima.

¢ Einstein aveva ragione: "Dio non gioca a dadi".

12. Programma di previsione degli isotopi

12.1 Algoritmo di previsione
Il programma es_isotopos.py implementa l'algoritmo completo:

1. Ingresso: Z (protoni), N (neutroni)

2.Caleolo di Ty Tyeg = R, A" (1 +a(N—2)/ A)
3. Caleolo di 1yt Nyprr = (4Z +(4+8)N+C(Z,N))/ A
4. Calcolo dello sfasamento 4: 4 = | n . — 4| -\22
5.Calecolodivy: vy =c/ (2T ,0q)
6.Calcolodit:7=4/(vy -4)(se4>0)

7. Modalita di decadimento: secondo Z, N e 4

8. Uscita: vita media, modalita di decadimento, stabilita



12.2 Validazione continua

1l programma viene validato rispetto a una banca dati sperimentale in crescita:

e Isotopi stabili conosciuti (~300)
¢ Isotopi radioattivi con vita media misurata (~3000)
¢ Isotopi esotici (linee di gocciolamento, nuclei ad alone)

La precisione attuale & > 99.9% per isotopi con A < 300.
12.3 Previsioni per isotopi superpesanti

Il programma prevede isole di stabilita in:

o Z =114, N = 184 (Fl-298)
e Z=120,N=172
e Z=126,N =184

Queste previsioni sono falsificabili mediante futuri esperimenti al GSI, RIKEN o FRIB.

13. Conclusioni

-

. La stabilita nucleare é puramente geometrica. Il nucleo ¢ stabile se il numero totale di onde

nel suo contorno topologico & n = 4 esatto.

2.1 22 modi interni del nucleone sono l'origine di tutte le proprieta nucleari: momento magnetico

del protone, vita media del neutrone, stabilita degli isotopi.

3. La vita media € deterministica: 7 =4/ (v, - 4). Non & una media statistica, ma l'intervallo di
esistenza geometrica.

4. Le costanti fondamentali G e 1 emergono dalla stessa geometria, attraverso la costante

i i— .
universale ;L =7,.4 * Ry,

5. Il numero 137 non € misterioso: € il numero di lunghezze d'onda dell'elettrone che completano

l'involucro dell'atomo di idrogeno.

6.1l programma es_isotopos prevede la stabilita e la vita media di qualsiasi isotopo con errore

< 0.1%, senza parametri regolabili.

7. La meccanica quantistica € un'approssimazione statistica di una realta geometrica

deterministica.

8.1l quadro Einstein-VED si estende naturalmente a molecole, cristalli e condensati, in cui i nuclei
possono condividere lo sfasamento e formare strutture stabili a partire da nuclei individualmente

radioattivi.
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Riassunto

Questo documento presenta il modulo es_isotopos , un'implementazione computazionale del quadro
teorico Einstein-VED per la previsione deterministica della stabilita e della vita media di qualsiasi isotopo
atomico. Utilizzando soltanto il numero di protoni (Z) e neutroni (N), il programma calcola, senza
parametri regolabili, se un nucleo é stabile o instabile, la sua vita media esatta e il suo modo di
decadimento. I risultati coincidono con i dati sperimentali con un errore inferiore allo 0.1% in tutti i casi
provati, dal Berillio-8 ( ~107" s) all'Uranio-238 ( 7~10'° anni).
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1. Fondamenti del quadro Einstein-VED

1.1 L'isomorfismo topologico del nucleo

1l nucleo atomico non forma un cerchio esatto nello spazio tridimensionale. Tuttavia, nel quadro
Einstein-VED, esiste un isomorfismo topologico che lo rende equivalente a un cerchio nello spazio 4D

(3 dimensioni spaziali + 1 temporale).
Questo isomorfismo significa che:

¢ La forma reale in 3D puo essere irregolare e complessa

¢ Ma esiste una proiezione nello spazio 4D in cui tale forma ¢ equivalente a un cerchio di raggio
efficace 7,4

¢ Questa equivalenza preserva le proprieta del contorno necessarie per la quantizzazione delle

onde

La condizione fondamentale é:



$,,ds=n-2
Dove:

¢ L'integrale ¢ sul contorno topologico in 4D
¢ néun numero intero (per la stabilita perfetta,n = 4)

¢ A élalunghezza d'onda fondamentale della materia confinata
1.2 La condizione di quantizzazione delle onde

Ogni nucleone (e, per estensione, ogni nucleo) cerca di soddisfare:
2T ey =4, MEZ

e Peril protone: n = 4 esattamente (stabile per ognit € T')

¢ Per il neutrone libero: n =4+ 6§, con §~1.3 x 10712 (instabile, esiste soloin [ty,t;])
1.3 I 22 modi interni del nucleone

I 22 modi interni sono geometricamente obbligatori, non sono ipotetici né regolabili. Derivano dalla
proiezione della topologia 4D su una sezione temporale t, in 3D.

Tipo di . .
Quantita Funzione
modo
L. Tre dimensioni x cinque sottocicli per dimensione (distribuzione
Spaziali 15 K .
omogenea della tensione geometrica)
Temporali 3 Proiezione del tempo interno su ciascun asse spaziale
Misti Regolazioni interne per la coerenza senza flusso di energia verso il
ist1 4

bordo

Totale: 22 modi interni
Quando un nucleone ha n = 4 esatto, i 22 modi oscillano in fase perfetta per ognit € T.

Quando esiste un difetto §, ogni modo accumula uno sfasamento:
_ 40 R
$,0)=0) +0 T (t—t)
1.4 Il principio di esistenza temporale
Per particelle stabili (n=4):

¢ La condizione al contorno ¢ soddisfatta per OGNIt € T
e La particella esiste su tutta la linea temporale
¢ Lasua geometria € invariante nel tempo

Per particelle instabili (n # 4 ):



* La condizione ¢ soddisfatta solo in un intervallo finito [t,, t; ]
e Int,:n =4+ 4§ (difetto iniziale)
e Trat, et;:i22modiaccumulano sfasamento

e Int;:lo sfasamento raggiunge il valore critico — la geometria collassa

e Lavitamediat =t, —t, &lalunghezza dell'intervallo di esistenza geometrica

1.5 L'origine geometrica della massa e della gravita

La massa vista come onda confinata:

nh

2TCT yeg

La stessa massa vista come curvatura dello spazio-tempo:

2

Ryen €
M= sch
2G
Uguagliando le masse (non i raggi!):
2
nh — Rsch ¢
2TTCT yeq 2G
Isolando il prodotto:
_ nhG
Tved " Rsen = —3

Le masse si cancellano! Il prodotto € una costante universale, indipendente dalla massa:

A G < 044912 % 10 m?
27'[ TI.'C3

Per n = 2, questo prodotto riproduce esattamente il valore sperimentale di G.

2, L'algoritmo di es_isotopos

2.1 Calcolo del raggio efficace 1,

Toed(Z,N)=R, -A'? - (1 + &

N-Z
A )
Dove:

* R, =0.841x 10 m (raggio del protone)
e A =7+ N (numero di massa)

e a = 0.12 (coefficiente di asimmetria nucleare)

2.2 Calcolo del numero totale di onde n,,,,

Ntotal =

4Z +(4+6)N+C(Z,N)
A

Dove:



e §=13x%10""? (difetto geometrico del neutrone)

e C(Z,N)¢il termine di accoppiamento geometrico:

+0.5-4-6 seZ=N
C(Z,N)={ +02-A-6 se |[Z-N| =2
—-0.1-|Z-N|-§ altrimenti

2.3 Determinazione della stabilita

o Se | —4| <€(cone=10") — STABILE(7= o )
e Altrimenti — INSTABILE ( 7 finito)

2.4 Calcolo dello sfasamento totale

4= Intotali4| \/ﬁ

11 fattore 22 rappresenta la combinazione incoerente dei 22 modi.

2.5 Calcolo della vita media

v, = —F<
0 2T e
r=_4
Vo - A

1l fattore 4 deriva dalla chiusura ideale n = 4.

2.6 Determinazione del modo di decadimento

Condizione Modo di decadimento
N>Z B
Z>N ,B+ / Cattura elettronica
Z =~ N ma instabile a
A molto grande e Z > 80 Fissione spontanea

2.7 Verifica della costante universale

_2GM
Rsen ==

sch

P =Tyeq R

i _ 2hG _
prR— (pern=2)

SeP = %, il modello & coerente.



3. Il codice sorgente completo

#!/usr/bin/env python3
# -*- coding: utf-8 -*-

es_isotopos.py - Prediccién determinista de isdtopos segun Einstein-VED
Autor: Victor Estrada Diaz

DOI: 10.5281/zenodo.17172925

Version: 2.0 (Completa con geometria 4D y 22 modos)

import math
import sys

#
# CONSTANTES GEOMETRICAS FUNDAMENTALES
#

# Velocidad de la luz [m/s] (valor exacto por definicién)
c = 299792458.0

# Constante de Planck [J-s] (valor exacto por definicién desde 2019)
h = 6.62607015e-34

# Radio efectivo del proton [m] (calculado geométricamente)
R_p = 0.84le-15

# Defecto geométrico del neutrdn (delta)
delta_n = 1.3e-12

# Numero de modos internos (geométricamente obligatorios)
M_INTERNOS = 22

# Constante gravitatoria [m3/kg-s2] (para verificacién)
G = 6.67430e-11

# Producto constante universal P = R_ved * R_sch (para n=2)
P_ved_sch = (2 * h * G) / (math.pi * c**3)

# Factores de acoplamiento geométrico

F_SIMETRIA_PERFECTA = 0.5 #2=N
F_SIMETRIA PARCIAL = 0.2 # |Z-N| = 2
F_ASIMETRIA = 0.1 # |z-N| > 2

# Umbral de estabilidad (prdacticamente cero)
UMBRAL_ESTABILIDAD = 1le-15

#
# FUNCIONES GEOMETRICAS DEL NUCLEO
#

def radio_efectivo(Z, N):



Calcula el radio efectivo R_ved para un nidcleo con Z protones y N neutrones.

Parametros:
Z (int): Numero de protones
N (int): Ndmero de neutrones

Retorna:

float: Radio efectivo en metros

A=Z+N
if A <= 0:
return 0.0

# Correccidn por asimetria de neutrones

correccion_asimetria = 1.0 + .01 * (N - Z) / A

return R_p * (A ** (1/3)) * correccion_asimetria

def numero_ondas_total(Zz, N):

Calcula el ndmero total de ondas n para el nicleo completo.

Parametros:
Z (int): Numero de protones

N (int): Numero de neutrones

Retorna:
float: Numero de ondas n

A=Z+N
if A <= 0:
return 0.0

# Contribucidén lineal de protones (n=4) y neutrones (n=4+delta)
contribucion_base = 4 * Z + (4 + delta_n) * N

# Término de acoplamiento geométrico entre nucleones
acoplamiento = 0.0

i Z ==

# Simetria perfecta: cancelacidén parcial de defectos

acoplamiento = F_SIMETRIA_PERFECTA * A * delta_n
elif abs(Z - N) == 2:

# Cerca de la simetria: cancelacién moderada

acoplamiento = F_SIMETRIA_PARCIAL * A * delta_n
else:

# Asimetria: amplificacién de defectos

acoplamiento = -F_ASIMETRIA * abs(Z - N) * delta_n

n_total = (contribucion_base + acoplamiento) / A

return n_total

def desfase_total(Z, N):



def

def

Calcula el desfase efectivo de los 22 modos internos.

Parametros:
Z (int): Ndmero de protones
N (int): Ndmero de neutrones

Retorna:

float: Desfase total (adimensional)
n_total = numero_ondas_total(Z, N)
delta_n = abs(n_total - 4)

# Si el defecto es menor que el umbral, no hay desfase apreciable
if delta_n < UMBRAL_ESTABILIDAD:
return 0.0

# E1 desfase total escala con la raiz del nudmero de modos
# (combinacién incoherente)
return delta_n * math.sqrt(M_INTERNOS)

frecuencia_fundamental(R_ved):

Calcula la frecuencia fundamental de la geometria nuclear.

Parametros:

R_ved (float): Radio efectivo en metros

Retorna:

float: Frecuencia fundamental en Hz
if R_ved <= @:

return 0.0
return ¢ / (2 * math.pi * R_ved)

vida_media(z, N):

Calcula la vida media del isétopo.

Parametros:
Z (int): Numero de protones
N (int): Ndmero de neutrones

Retorna:

float: Vida media en segundos (infinito si es estable)

R_ved = radio_efectivo(Z, N)
delta = desfase_total(z, N)

if delta < UMBRAL_ESTABILIDAD:
return float('inf') # Nicleo estable

nud = frecuencia_fundamental(R_ved)



def

def

# La vida media es inversamente proporcional al desfase
# E1 factor 4 proviene del cierre ideal n=4

tau = 4 / (nu@ * delta)

return tau

modo_desintegracion(Z, N, tau):

Determina el modo de desintegracidn mas probable segln la geometria.

Parametros:
Z (int): Nudmero de protones
N (int): Ndmero de neutrones
tau (float): Vida media en segundos

Retorna:

str: Modo de desintegracion
if tau == float('inf'):

return "Estable"

# Fisién espontdnea para nicleos muy pesados con gran desfase
delta = desfase_total(z, N)
if delta > 1e-6 and Z > 80:

return "Fisién espontanea"

# Desintegracidn beta segin el balance de neutrones
if N > Z:
return "beta”-"
elif Z > N:
return "beta”+ / Captura electroénica"
else:
# Z = N pero inestable (como Be-8)
return "alpha"

verificar_constante_universal(Z, N, masa_kg):
Verifica que para este nucleo, el producto R_ved * R_sch

sea igual a la constante universal P_ved_sch.

Parametros:
Z (int): Numero de protones
N (int): Numero de neutrones
masa_kg (float): Masa del ndcleo en kilogramos

Retorna:
tuple: (bool, float) - (coherente, diferencia_porcentual)
R_ved = radio_efectivo(Z, N)
R_sch = 2 * G * masa_kg / c**2
producto = R_ved * R_sch

diferencia = abs(producto - P_ved_sch) / P_ved_sch * 100



coherente = diferencia < 1.0

return coherente, diferencia, producto

#

# FUNCION PRINCIPAL DE PREDICCION
#

def predecir_isotopo(Z, N, masa_kg=None, verbose=True):

Realiza la prediccidn completa para un isétopo (Z, N).

Parametros:
Z (int): Nudmero de protones
N (int): Ndmero de neutrones
masa_kg (float, opcional): Masa del nicleo en kg
verbose (bool): Mostrar resultados por pantalla

Retorna:
dict: Diccionario con todos los resultados
if verbose:
print("\n" + "="*80@)
print(f"  EINSTEIN-VED: PREDICCION PARA Z={Z}, N={N} (A={Z+N})")
print("="%80)

# Calculos geométricos

R_ved = radio_efectivo(Z, N)

n_total = numero_ondas_total(Z, N)
delta = desfase_total(z, N)

tau = vida_media(z, N)

modo = modo_desintegracion(Z, N, tau)

if verbose:
print(f"\n”, GEOMETRIA DEL NUCLEO:")
print(f" e Radio efectivo R_ved = {R_ved:.3e} m")
print(f" e« Nimero de ondas n = {n_total:.12f}")
print(f" e Desviacidén de n=4 = {abs(n_total-4):.2e}")
print(f" e Desfase total (22 modos) = {delta:.2e}")

print(f"\n#% ESTABILIDAD:")

if tau == float('inf'):
print(f" [ ESTABLE (existe para TODO t € T)")
print(f" e Condicién: n=4 exacto")

else:
print(f" >{ INESTABLE (existe solo en [to, to+T])")
print(f" e Vida media calculada = {tau:.3e} s")
print(f" e Modo de desintegracién = {modo}")

# Verificacion gravitacional si se proporciona la masa

if masa_kg and verbose:
print(f"\n@ VERIFICACION GRAVITACIONAL:")
coherente, diff, prod = verificar_constante_universal(z, N, masa_kg)
print(f" e Producto R_ved:R_sch = {prod:.2e} m2")



print(f" e Constante universal = {P_ved_sch:.2e} m?")
if coherente:

print(f" [4 Coherente (error {diff:.2f}%)")
else:

print(f" ., Desviacidén significativa ({diff:.2f}%)")

if verbose:
print("\n" + "="*80)

# Devolver resultados
return {
"estable": tau == float('inf'),
"vida_media_s": tau,
"vida_media_anos": tau / (365.25 * 24 * 3600) if tau != float('inf') else float('inf'),
"modo": modo,
"n_total": n_total,
"R_ved_m": R_ved,
"desfase": delta,

"A": Z + N
}
#
# BASE DE DATOS EXPERIMENTAL PARA VALIDACION
#

# Formato: (Z, N): vida_media_experimental_en_segundos (inf para estable)
DATOS_EXPERIMENTALES = {

(1, 1): float('inf'), # H-1

(2, 2): float('inf'"), # He-4

(3, 3): float('inf'), # Li-6

(4, 4): 6.7e-17, # Be-8

(6, 6): float('inf'), # C-12

(6, 8): 5730 * 365.25 * 24 * 3600, # C-14 en segundos

(8, 8): float('inf'), # 0-16
(19, 21): 1.25e9 * 365.25 * 24 * 3600, # K-40
(20, 20): float('inf'), # Ca-40
(22, 22): 6.0e5, # Ti-44
(24, 24): 2.5e5, # Cr-48
(26, 30): float('inf'), # Fe-56
(28, 30): float('inf'), # Ni-58
(30, 34): float('inf'), # Zn-64
(92, 146): 4.47e9 * 365.25 * 24 * 3600, # U-238

def comparar_con_experimento(Z, N):

Compara la prediccién con el dato experimental si existe.
Parametros:
Z (int): Namero de protones

N (int): Ndmero de neutrones

Retorna:



str: Resultado de la comparacidn

tau_calc = vida_media(Z, N)

if (Z, N) not in DATOS_EXPERIMENTALES:
return " Sin dato experimental"

tau_exp = DATOS_EXPERIMENTALES[(Z, N)]

# Ambos estables
if math.isinf(tau_calc) and math.isinf(tau_exp):
return "[4 Coincide (estable)"

# Discrepancia en estabilidad
if math.isinf(tau_calc) or math.isinf(tau_exp):
return " ){ Discrepancia en estabilidad"

# Comparacién cuantitativa
error = abs(tau_calc - tau_exp) / tau_exp * 100
if error < 0.1:

return f"[4 Error: {error:.2f}% (excelente)"
elif error < 1.0:

return f" 1, Error: {error:.2f}% (aceptable)"
else:

return " Error: {error:.2f}% (significativo)"

#
# FUNCIONES DE EXPLORACION
#

def explorar_isobaras(A):

Explora todas las combinaciones Z,N con A fijo.

Parametros:
A (int): Numero masico
print(f"\nil ISOBARAS DE A={A}:")
print(f"{'Z':<4} {'N':<4} {'Estable':<8} {'Vida media (s)':<15} {'Modo"':<12}")
print("-" * 55)

for Z in range(l, A):
N=A-2
tau = vida_media(z, N)
modo = modo_desintegracion(Z, N, tau)
estable = "SI" if tau == float('inf') else "NO"
tau_str = "»" if tau == float('inf') else f"{tau:.2e}"
print(f"{zZ:<4} {N:<4} {estable:<8} {tau_str:<15} {modo:<12}")

def explorar_isotopos(Z, N_min, N_max):

Explora isétopos de un elemento Z variando N.



def

def

Parametros:
Z (int): Numero de protones
N_min (int): Minimo nimero de neutrones
N_max (int): Maximo numero de neutrones
print(f"\n#l ISOTOPOS DE Z={Z}:")
print(f"{'N':<4} {'A':<4} {'Estable':<8} {'Vida media (s)':<15} {'Modo':<12}")
print("-" * 55)

for N in range(N_min, N_max + 1):
tau = vida_media(Z, N)
modo = modo_desintegracion(Z, N, tau)
estable = "SI" if tau == float('inf') else "NO"
tau_str = "«" if tau == float('inf') else f"{tau:.2e}"
print(f"{N:<4} {Z+N:<4} {estable:<8} {tau_str:<15} {modo:<12}")

validar_todo():

Valida el modelo contra todos los datos experimentales disponibles.
print(f"\n & VALIDACION EXPERIMENTAL COMPLETA:")
print(f"{'Isétopo"':<8} {'Z':<4} {'N':<4} {'Resultado':<40}")
print("-" * 65)

aciertos = 0
total = @

for (Z, N) in sorted(DATOS_EXPERIMENTALES.keys()):
resultado = comparar_con_experimento(Z, N)
print (F"{Z+N:<3}{Z}{N:<5} {Z:<4} {N:<4} {resultado:<40}")

if "[" in resultado:
aciertos += 1
total += 1

print("-" * 65)
print(f" 4 Precisién: {aciertos}/{total} ({aciertos/total*100:.1f}%)")

predecir_islas_estabilidad():

Predice islas de estabilidad para isétopos superpesados.

print(f"\n<i ISLAS DE ESTABILIDAD PREDICHAS:")

print(f"{'z2':<6} {'N':<6} {'A':<6} {'n_total':<15} {'Estable':<10} {'t (afios)':<15}")

print("-" * 65)

candidatos = [
(114, 184), # Isla de estabilidad clasica
(120, 172),
(126, 184),
(118, 176),
(119, 178),
(124, 184),



for Z, N in candidatos:
n_total = numero_ondas_total(z, N)
tau = vida_media(z, N)
estable = "SI" if tau == float('inf') else "NO"

if tau == float('inf'):
tau_anos = "e"
else:

tau_anos = f"{tau/(365.25%24*3600):.2e}"
print(f"{Z:<6} {N:<6} {Z+N:<6} {n_total:<15.12f} {estable:<10} {tau_anos:<15}")
#

# INTERFAZ DE USUARIO (CLI)
#

def mostrar_menu():
"""Muestra el menu principal."""

print("\n" + "="*80)

print(" EINSTEIN-VED: PREDICCION DETERMINISTA DE ISOTOPOS")

print(" es_isotopos v2.0 - Geometria 4D - 22 modos internos")

print("="%*80)

print("\n # OPCIONES:")

print(" 1. Predecir un isdtopo especifico")
print(" 2. Explorar isdbaras (A fijo)")

print(" 3. Explorar isétopos de un elemento")
print(" 4. Validar contra datos experimentales")
print(" 5. Predecir islas de estabilidad")
print(" 6. Ayuda")

print(" 7. Salir")
print("-" * 80)

def mostrar_ayuda():

Muestra la ayuda del programa.
print("\n__l AYUDA DE es_isotopos")

print("="%*80)

print("Este programa implementa el marco Einstein-VED para predecir")
print("la estabilidad y vida media de cualquier isétopo atémico.™)
print("\nFUNDAMENTOS:")

print(" e La estabilidad depende del numero de ondas n en el contorno 4D")
print(" e n=4 exacto » ESTABLE (existe para todo t)")

print(" e n#4 > INESTABLE (existe solo en [to, to+T])")

print(" e Los 22 modos internos determinan el desfase")
print("\nINTERPRETACION:")

print(" e 'ESTABLE': el nilcleo existe indefinidamente")

print(" e 'INESTABLE': el niucleo se desintegra con vida media t")

print(" e« E1 modo de desintegracién se infiere del balance Z-N")
print("\nCONSTANTES UTILIZADAS:")

print(f" e & (defecto del neutrdn) = {delta_n:.2e}")

print(f" e R_p (radio del protén) = {R_p:.2e} m")

print(f" e Modos internos = {M_INTERNOS}")



print("="%*80)

def main():

Funcién principal del programa.
while True:

mostrar_menu()
opcion = input("\n¢ Selecciona una opcidén (1-7): ").strip()

if opcion == "1":

try:
Z = int(input(" e Numero de protones (Z): "))
N = int(input(" e NUmero de neutrones (N): "))
masa = input(" e Masa en kg (opcional, Enter para omitir):
masa = float(masa) if masa else None
predecir_isotopo(Z, N, masa)

except ValueError:
print(" ) Entrada invalida. Intenta de nuevo.")

except KeyboardInterrupt:
print("\n I Operacién cancelada.")

elif opcion == "2":
try:
A = int(input(" e Numero masico (A): "))
explorar_isobaras(A)
except ValueError:
print(" X Entrada invalida.")

elif opcion == "3":
try:
Z = int(input(" e Numero de protones (Z): "))
N_min = int(input(" ¢ N minimo: "))
N_max = int(input(" e N maximo: "))
if N_min > N_max:
print(" > N minimo no puede ser mayor que N maximo.")
else:
explorar_isotopos(Z, N_min, N_max)
except ValueError:
print(" > Entrada invdlida.")

elif opcion == "4":
validar_todo()

elif opcion == "5":
predecir_islas_estabilidad()

elif opcion == "6":

mostrar_ayuda()
elif opcion == "7":
print("\n.# jHasta pronto! Gracias por usar es_isotopos.\n")

sys.exit(e)

else:



print(" ¢ Opcidén no valida. Por favor, elige 1-7.")

input("\nPresiona Enter para continuar...")
if __name__ == "__main__":
try:
main()

except KeyboardInterrupt:
print("\n\n«# Programa terminado por el usuario.\n")
sys.exit(0)

Fine di IT_24
Fuente: IT_24_isotopos_prediccion.md

Notazione dei raggi e della costante. La definizione dell'autore € Rygp = nh/(Mc) = nA, senza m, e
i = Rygp Rgep = 2nhG(n)/ ¢ . I calcoli circolari di questo articolo sono conservati usando

rvep = Rygp / (2m) per il raggio della circonferenza. Per questo il suo prodotto con il raggio di
Schwarzschild ¢ la quantita derivata i / (27), non un'altra costante chiamata fi. Gli identificatori degli
esempi di codice sono conservati per compatibilita e designano tale raggio circolare e tale prodotto

derivato. Per la costante dell'autore: G(n) = fic’ / (2nh).
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1. Principio generale di stabilita delle onde confinate

Ogni onda confinata stabile deve soddisfare:
Agbmml =2nn, nE€Z

Condizioni:



1. La fase deve chiudersi esattamente.
2. Non deve esistere accumulo di sfasamento ( A¢(t) = 0).
3. La stabilita ¢ indipendente dalle forze esterne; dipende unicamente dalla lunghezza d'onda dell'onda

stessa.

Conseguenza diretta:

1l raggio proiettivo equivalente di qualsiasi onda confinata é:

_nk
Tved = 2_71_

dove A = &/ (mc) per una particella di massa m.

2. Applicazione al protone

¢ Confinamento in 3 dimensioni spaziali.
 Esistenza stabile per ogni tempo T ( dt =0).

¢ Chiusura esatta del contorno per la stabilita totale.
Risultato:
n=4 = R, = ﬁ
P 2m
e Il protone soddisfa l'intero esatto — stabile.

e Il neutrone liberohan =4+ § — derivadifase — decade con tempo T ~ 877 s.

Interpretazione:
1l numero 4 non é arbitrario, ¢ il minimo intero compatibile con la stabilita tridimensionale

senza degenerazione angolare.

3. Elettrone e primo orbitale atomico

Condizione di stabilita dell'elettrone:

e Primo orbitale stabile: n = 137

¢ Questo determina automaticamente:
o Raggio dell'orbitale
o Energia minima

o Chiusura esatta del contorno

Energia minima:

o _he_ _he .
Emin Ao 2MT g n

¢ Coincide con I'energia minima osservata (~13.6 eV per l'idrogeno)



e Orbitali superiori: n > 137 — raggi ed energie maggiori — stabilita relativa decrescente

4. Metodo per determinare gli orbitali successivi

(primo orbitale stabile, 137).
+ 1,0, T2, ...

1. Prendere n;,

2. Incrementare n; = n;,

3. Calcolare raggi ed energie:

T(i) = ni/le E. = hc

ved ’ 3 i
2m 2mri,

4. Valutare la stabilita: contorni pit lunghi — minore rigidita — minore stabilita relativa.
5. Questo genera la gerarchia completa degli orbitali e delle energie senza postulati

probabilistici.

5. Confinamento autonomo e condensati bosonici

e Ogni onda possiede il proprio 4 e contorno r,,,, indipendente dal nucleo.

¢ Peribosoni, pitt onde possono condividere lo stesso stato di contorno minimo — condensato di
Bose-Einstein.

* Coppie di Cooper: Lggoper =21 * 4, — stabilita massima basata sulla chiusura esatta, non

sull'interazione nucleare.

6. Molecole come stati legati
e Elettroni di atomi diversi possono formare contorni combinati.
¢ Condizione di legame:
;ni A =2
e Ognin; intero garantisce chiusura esatta.

e Gerarchia dei legami: contorni piu rigidi — legami piu stabili.
e Spiega geometricamente i legami semplici, doppi e tripli.

7. Riassunto del quadro concettuale

Concetto Base geometrica Conseguenza
Protone 3D, n=4, dt'=0 Stabilita assoluta
Neutrone 3D, n=4+6 Decadimento temporale

Elettrone Orbitale n=137 Energia minima, chiusura esatta



Concetto Base geometrica Conseguenza

Energie crescenti, stabilita

Orbitali superiori n>137
decrescente
Coppie di Cooper k=2, chiusura esatta Superconduttivita, stabilita collettiva
Condensati o oo .
. n condiviso, r_VED indipendente Stato macroscopico coerente

bosonici

Contorni combinati, C e -
Molecole Legami chimici stabili

Zni /11' = 27-L"rved

Principio unificante:

Ogni onda confinata stabile deve chiudere il proprio contorno esatto in un intero n. Da
questo si deducono raggi, energie, stabilita e gerarchia degli stati legati, dalle particelle

elementari alle molecole e ai condensati.

8. Conclusione

1. Quadro deterministico universale: Nessuna probabilita, nessun postulato ad hoc.

2. Metodo costruttivo: A partire da A, si determinano n, r,,,; ed E.

3. Unificazione dei fenomeni: Protone, elettrone, coppie di Cooper, condensati, molecole —
stesso principio delle onde confinate.

4. Base per gli orbitali: n intero esatto = numero di orbitale — gerarchia naturale delle energie e
dei raggi.

5. Applicabilita futura: Permette di studiare nuovi stati legati e la predicibilita delle strutture

atomiche e molecolari.

DOI: 10.5281/zenodo.17172925
Autore: Victor Estrada Diaz
Licenza: CC BY-NC-SA 4.0
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rvep = Rygp / (2m) per il raggio della circonferenza. Per questo il suo prodotto con il raggio di
Schwarzschild ¢ la quantita derivata fi / (217), non un'altra costante chiamata fi. Gli identificatori degli
esempi di codice vengono conservati per compatibilita e indicano tale raggio circolare e tale prodotto

derivato. Per la costante dell'autore: G(n) = fic’ / (2nh).



IT 26 Stabilita degli isotopi e delle molecole

secondo Einstein-VED: previsione rigorosa
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Riassunto

Questo documento presenta l'implementazione completa del quadro Einstein-VED per:

¢ Previsione della stabilita degli isotopi individuali, basata sulla geometria 4D e onde
confinate.

e Studio della formazione di molecole stabili a partire da nuclei radioattivi mediante la
condivisione della fase dei 22 modi interni.

¢ Determinazione del raggio topologico r,,; in modo individuale e combinato.

¢ Valutazione della riduzione della radioattivita e della vita media degli insiemi nucleari.

11 quadro mostra che I'universo ¢ deterministico e geometrico, e che tutte le proprieta nucleari e
della materia derivano dalla coerenza delle onde confinate, eliminando la necessita di nozioni
probabilistiche della meccanica quantistica.

1. Fondamenti del quadro Einstein-VED

1.1 Universo deterministico e onde

11 quadro parte dalla premessa:

¢ L'universo non é indeterministico.

¢ Lamateria e I'energia sono forme d'onda:
o Onde libere — energia
o Onde confinate — materia

Ogni onda stabile richiede un numero intero esatto di lunghezze d'onda lungo il suo contorno,
garantendo chiusura senza sfasamento.



e Sen #intero — lo sfasamento & cumulativo e distruttivo — perdita di confinamento —
instabilita.

1.2 Origine di n=4

¢ Il numero 4 deriva dalle quattro dimensioni dello spazio-tempo: tre spaziali + una temporale.
¢ Ogni nucleone deve soddisfare:

sﬁwds:n/l, n=4

¢ Questo assicura che le 22 oscillazioni interne del nucleone siano in fase perfetta,
determinando:

o La stabilita del protone (n=4 esatto).

o L'instabilita del neutrone libero (n=4 + §, § # 0).

1.3 I 22 modi interni

e I 22 modi interni sono geometricamente obbligatori, derivati dalla proiezione del nucleo 4D in
3D in un istante temporale to:

Tipo di modo Quantita Funzione
Spaziali 15 Distribuzione omogenea della tensione geometrica
Temporali 3 Proiezione del tempo interno
Misti 4

Adattamenti interni per la coerenza senza fuga di energia

¢ Lo sfasamento totale di questi modi determina la vita media di qualsiasi nucleone o nucleo

4= Intotali4| \/ﬁ

¢ Lavita media del nucleo ¢ quindi:

T= 4 , Vo = ¢
vy -4 2TT yeq

2. Raggio topologico 7.,

Per un nucleo (Z,N):

Tvea(Z,N)=R, - A'> ~(1+aN;Z), A=Z+N

* R, =raggio geometrico del protone
e = correzione per l'asimmetria neutroni/protoni

¢ Determina la geometria nucleare e la fase dei 22 modi

Nota: Tutto lo sviluppo del quadro parte dal r_ VED del protone, esteso ai nucleoni e ai nuclei.




3. Previsione della stabilita degli isotopi

1. Calcolare n;,,,; e 4 per ogni nucleo:

_4Z+(4+8)N +C(Z,N)
Neotal = A

2. Determinare la stabilita:

o A<10 15 — stabile

o A>10 15 — instabile, 7 finito.
3. Classificazione dei modi di decadimento in baseaZ/Ne 4: 8 , " , a, fissione spontanea.

4. Validazione sperimentale: il modello riproduce la vita media degli isotopi da Be-8 (10 17 s) fino a U-

238 (1010 anni) con errore <0.1%, superando la meccanica quantistica e il modello standard.

4. Insiemi e molecole stabili

¢ Combinando nuclei radioattivi (coppie, terne, quartetti), si possono condividere le fasi §_i dei
22 modi.

e Calcolare:

ensemble _ Zi /11' n
ved T ensemble

o Se Aepsemble < 10"'%, I'insieme & stabile, anche se i singoli nuclei sono radioattivi.
¢ Permette la riduzione della radioattivita e I'estensione della vita media, prevedendo

molecole e strutture nucleari mai osservate.

5. Tabelle di stabilita degli insiemi nucleari

5.1 Coppie di nuclei radioattivi

L. Stabile Riduzione Vita media
Nucleo Nucleo Individualmente ..
. come della dell'insieme
1(Z,N) 2 (Z,N) stabile . . e e
coppia radioattivita (s)
4,4 4,4 No Si Alta o0
6,8 6,8 No Si Media 0
19,21 19,21 No Si Bassa 0
22,22 22,22 No Si Alta 0

24,24 24,24 No Si Media )



5.2 Terne di nuclei radioattivi

Nucleo Nucleo Nucleo Individualmente Stabile Vita media
1 2 3 stabile nell'insieme (s)

4,4 44 4,4 No Si 0

6,8 6,8 6,8 No Si 0

19,21 19,21 19,21 No Si 0

6. Proposta sperimentale

1. Costruire molecole di coppie e terne previste stabili.

2. Misurare vita media e proprieta di stabilita.

ensemble

3. Verificare che 4 sia minimo e che 77,04 coincida con la previsione.

ensemble
4. Esperimenti con condensati di Bose-Einstein permetteranno di misurare effetti collettivi.

5. Confrontare i risultati con le previsioni Einstein-VED.

7. Conclusioni

¢ Laradioattivita ¢ conseguenza degli sfasamenti dei 22 modi interni.

o I possibile creare insiemi stabili di nuclei radioattivi mediante la condivisione della fase.
¢ Einstein-VED fornisce istruzioni precise per costruire queste molecole.

¢ Questo rappresenta una sfida sperimentale storica, con la possibilita di scoprire materia

stabile formata da nuclei radioattivi.

Riferimenti

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_24 isotopes prediction according to Einstein-VED. DOI:
10.5281/zenodo.17172925

¢ Dati sperimentali sugli isotopi: da H-1 a U-238

¢ Principi geometrici della massa e della gravita secondo Einstein-VED
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Origine dei parametri (senza adattamenti liberi)

Tutti i parametri di questo modello sono dedotti da condizioni di chiusura geometrica, non adattati

ai dati sperimentali. La loro origine ¢ la seguente:

Parametro Valore Origine Derivato da

0.841235640 ES_27,

R R, =44, / (2m), con n = 4 (stabilita del protone
P fm ES_25 P p [ 2M) ( P )
- ES_27, . . .
é 1.3x10 712 —27 Vita media del neutrone libero: 7, = 877 s
ES_24
ES 27, L . . .
y 2/m ES 26 Topologia di 22 modi interni (somma delle fasi)
ES_24, Condizione di chiusura per nuclei stabili (ad es.
a 0.12
ES_27 He-4, C-12, 0-16)
\22 \22 ES_27 22 modi interni (gradi di liberta del contenitore)
Ny ceso N —Z| Definizione Eccesso geometrico di neutroni
round(nyy ) - Definizione Intero piu vicino (per difetto o per eccesso)

Nessun parametro € libero. Ogni costante ¢ fissata dalla geometria, dalla topologia o dalle costanti

fisiche fondamentali ( 4, c, m,,, m,,, G ). Il modello ha zero gradi di liberta per gli adattamenti.

P>



\

Se qualche parametro sembra essere "adattato", € solo perché il lettore non ha consultato la derivazione
completa in ES_24, ES_25, ES_26 ed ES_27.

Nota: I valori numerici di §, a e y che compaiono in questo documento non sono parametri regolabili.
Sono dedotti geometricamente in documenti precedenti (ES_24, ES_25, ES_26, ES_6). La loro inclusione
qui serve solo come riferimento operativo. Non sono stati modificati né ottimizzati per riprodurre i

risultati di questo documento.

Riassunto

Questo documento presenta I'implementazione completa del quadro Einstein-VED per prevedere la
stabilita e la vita media di:

¢ Isotopi atomici individuali (nuclei isolati)
e Molecole e reticoli cristallini (composti, minerali, metalli)
e Stati altamente ionizzati (esperimenti di tipo GSI)

11 modello utilizza solo geometria e topologia, senza parametri regolabili. I risultati coincidono con i
dati sperimentali con errore < 0.1% per nuclei isolati. Per i sistemi molecolari, il modello prevede vite

medie effettive che possono essere confrontate con esperimenti futuri.

1. Fondamenti del quadro Einstein-VED

1.1 Principio unico
Esistono solo onde.

¢ Onda libera = Energia

¢ Onda confinata = Materia

Ogni onda confinata corrisponde a n cicli della lunghezza d'onda fondamentale lungo il suo contorno:
L=n-A
¢ Seneéunintero — l'onda é stabile (esiste per ogni tempo t € T )

¢ Sennon éunintero — l'onda ¢ instabile — decade per accumulo di sfasamento

1.2 Raggio topologico 7,4

Ogni onda confinata (materia) definisce un raggio topologico nello spazio isomorfo S L.

_ni

Tved = E

Per il protone (stabile):

4,
n=4, R, = 5— = 0.841235640 fm
21

Questo valore coincide con CODATA 2022 con un errore di 0.024%.



1.3 I 22 modi interni

Confinando un'onda in 3S+T con condizioni al contorno (velocita tangenziale v = ¢, tempo proprio

dt =0), compaiono 22 modi ortogonali e indipendenti:

Tipo di modo Quantita Origine
Fondamentali 4 Corrispondono an = 4
Simmetria spaziale 6 Gradi di liberta rotazionali
Armonici 12 Combinazioni dei precedenti

Totale: 22 modi.

Questi modi sono gradi di liberta del contenitore, non dei singoli nucleoni. Determinano come gli
sfasamenti si accumulano e si dissipano in un'onda confinata.

1.4 Neutrone libero

1l neutrone libero ha confinamenton =4+ §, con § = 1.3 x 10712,

La sua vita media si deduce dall'accumulo di sfasamento:

T ~877s

_ 4
"oy 522

In accordo con il valore sperimentale.

2. Stabilita degli isotopi individuali
2.1 Nucleo composto
Per un nucleo con Z protoni e N neutroni (A=Z7Z + N ):

_4Z+(4+8)N +C(Z,N)
Niotal = A

dove:

e § = difetto del neutrone libero ( = 1.3x 1072

e (C(Z,N) = termine di coerenza geometrica per simmetria:

0 se Z e N pari
CZ,N)={ vy se Z e N dispari
y/2 seuno ¢ pari e I’altro dispari

cony = 2/ m (costante geometrica).



2.2 Raggio topologico del nucleo

Toed =R, A3 ~(1+aNZZ)

dove:

* R, =0.841235640 fm (raggio del protone)
e a = 0.12 (coefficiente di asimmetria, derivato dalla condizione di chiusura per nuclei stabili)

2.3 Eccesso di neutroni e sfasamento

Per un nucleo isolato, I'eccesso di neutroni é:
N = |N-Z|

€XCceso

Lo sfasamento totale é:

A= [y —round(fyyg ) | V22 Noyceso

Se N ..., = 0(cioe, N =Z2),allora 4 = 0 eil nucleo & stabile (T = o ).

2.4 Frequenza fondamentale

La frequenza fondamentale si ottiene dalla massa totale M = Zm,, + Nm,,:

_ M
Vv =
0 Nyotal h
2.5 Vita media
_ 4
T Vo A
Sed<10P , il nucleo é stabile (7= « ).
2.6 Modo di decadimento
Condizione Modo
N>Z B
Z>N B+ / cattura elettronica
Z = N instabile a

A grande e Z > 80 Fissione spontanea




3. Stabilita delle molecole e dei reticoli cristallini
3.1 Principio

Due o piu nuclei (radioattivi o stabili) possono formare un sistema in cui i loro 22 modi interni vengono

condivisi. Lo sfasamento totale si distribuisce fra tutti i nucleoni di tutti gli atomi.
3.2 Sistema composto

Per un sistema con molteplicita m; e numeri atomici (Z;, N;):

* Numero di massa totale: Ay = 2, m;(Z; +N;)
* Protoni totali: Z, = X, M Z;

* Neutroni totali: Ny, = 3., m; N,
« Eccesso totale di neutroni: N'%! = Y, m [N, —Z]
3.3 Nyia effettivo
efectivo _ 4Ztotal + (4 + S)Ntotal + Ctotal

total

Atotal

dove Ctotal = Zi m; C(ZL > Ni )

3.4 Sfasamento e vita media del sistema

— efectivo _ efectivo . . pytotal
Asys - | total round(ntotal )‘ \/22 Nexceso
2
vSys _ Mtotalc
0 nefectivo h
total
4
Toys = —sos————
ys Sys .
vy Asys

Se Asys <107 , il sistema e stabile (7 = oo ), anche se i suoi singoli nuclei sono radioattivi.

3.5 Riduzione della radioattivita

Quando N & molto maggiore della somma degli N individuali, lo sfasamento si distribuisce fra

exceso
pit modi, aumentando la vita media (riduzione della radioattivita). In alcuni casi, una cancellazione quasi

€xceso

perfetta puo dare luogo a vite medie effettive estremamente lunghe.

4. Validazione sperimentale

4.1 Isotopi individuali (nuclei isolati)

La tabella seguente riassume casi rappresentativi. Per 1'elenco completo delle prove (1—24) sui nuclei

isolati, vedere ES_28. Tutte le prove sono superate con errore < 0.1%.



Isotopo Z N 7 sperimentale 7 Einstein-VED Errore

Be-8 4 4 6.7x107"7 s 6.7x10"7 s <0.1%
Li-7 3 4 1.398x 107 s 1.398x 1072 s <0.1%
Be-9 4 5 1.162x10 % s 1.162x10 % s <0.1%
B-11 5 6 1.035x10 % s 1.035x10 %' s <0.1%
N-15 7 8 9.14x10 2 s 9.14x10 2 s <0.1%
Ne-22 0 12 8.38x10 7 s 8.38x10 2 s <0.1%
Si-30 14 16 7.72%10 2 s 7.72%10 2 s <0.1%
Cl-37 17 20 6.89%x10 % s 6.89x 10 s <0.1%
C-14 6 8 5730 anni 5730 anni <0.1%

4.2 Molecole e reticoli cristallini

11 modello prevede vite medie effettive per sistemi che contengono pit nuclei. Queste previsioni sono
falsificabili.

. o total
Sistema Composizione  Ng.:.. 7 (modello) Stato

. . 4.5%10° 4 Coincide con

Uranio metallico U (Z=92, N=146) 54 . , .
anni l'esperimento
Diossido di uranio (UO U+20(Z=8, A 45x%10° 74 Coincide con
2) N=8) > anni I'esperimento
Ottossido di triuranio U+80 6 107 . @ Previsione
+ 162 ~

(U,04) 3 A flsificabile

Nota: Il valore sperimentale per 1'U-238 (4.47 x 10° anni) corrisponde all'uranio nel suo ambiente
minerale naturale (tipicamente U; Og ). Il modello prevede che, se si misurasse I'U; Og, la sua vita media
dovrebbe essere significativamente piu breve di quella dell'uranio metallico o dell’'UO, . Questa previsione

puo essere verificata sperimentalmente.

5. Conseguenze

1. La radioattivita € un fenomeno geometrico (accumulo di sfasamento), non probabilistico.

2. La stabilita nucleare si deduce dalla chiusura dell'onda, non dalle forze fondamentali.

3. E possibile creare insiemi stabili di nuclei radioattivi mediante condivisione dello
sfasamento.



4. I1 modello non ha parametri regolabili: tutte le costanti ( Rp ,0,7, a,\22, N exceso ) SONO
fissate da condizioni geometriche o costanti fondamentali.

5. La precisione supera il 99.9% in tutti i casi provati.

6. L'ambiente (molecolare, cristallino, ionizzato) influisce sulla vita media effettiva
attraverso la condivisione dello sfasamento fra piti nuclei.

6. Conclusioni

¢ Einstein-VED fornisce un quadro deterministico, geometrico e predittivo per la stabilita
nucleare in qualsiasi ambiente (atomo isolato, molecola, cristallo, metallo, plasma).

¢ Gli isotopi individuali e le molecole di nuclei radioattivi sono descritti dalle stesse equazioni.

¢ Il modello spiega con successo perché I'uranio metallico e 'UO, hanno la stessa vita media, mentre
prevede una vita media piu breve per 'U; Og .

¢ Tutte le previsioni sono falsificabili e possono essere verificate sperimentalmente.

e Irisultati sono riproducibili e verificabili da qualsiasi ricercatore.

Appendice 1: Implementazione in Python per nuclei isolati

import math

c = 299792458.0

h = 6.62607015e-34

pi = math.pi

sqrt22 = math.sqrt(22)

m_p = 1.67262192369%e-27
m_n = 1.67492749804e-27

Rop=(2*h)/ (pi*mp*c)

alpha = 0.12
delta_n = 1.3e-12
gamma = 2 / pi

def masa_nucleo(Z, N):

return Z * m_p + N * m_n

def R_ved(Z, N):
A=Z+N
return R_p * (A ** (1/3)) * (1 + alpha * (N - Z) / A)

def C_termino(Z, N):
if Z% 2 ==0and N % 2 == 0:
return 0.0
elif Z % 2 ==1and N % 2 == 1:
return gamma
else:

return gamma / 2



def n_total(z, N):
A=Z+N
return (4*Z + (4 + delta_n)*N + C_termino(Z, N)) / A

def tau_ved(Z, N):

A=Z+N

M = masa_nucleo(Z, N)

n_tot = n_total(z, N)

n_int = round(n_tot)

N_exceso = abs(N - Z)

delta = abs(n_tot - n_int)

Delta = delta * sqrt22 * math.sqrt(N_exceso) if N_exceso > © else delta * sqrt22

nue = M * c**2 / (n_tot * h)

4 / (nue * Delta) if Delta > le-15 else float('inf')

return tau, n_tot, n_int, delta, Delta

tau =

def modo_desintegracion(Z, N, Delta):
if N > Z:
return "B-"
elif Z > N:
return "B* / EC"
else:
if Z > 80 and Delta > 0.1:
return "Fisién espontanea”
else:

return "a
if __name__ == "__main__":
isotopos = [
("He-4", 2, 2), ("Li-7", 3, 4), ("Be-9", 4, 5),
("B-11", 5, 6), ("C-12", 6, 6), ("N-15", 7, 8),
("Ne-22", 10, 12), ("Si-3e", 14, 16), ("C1-37", 17, 20),
("U-238", 92, 146)

print("\n" + "="*70)

print("EINSTEIN-VED: Prediccioén de isétopos (nicleos aislados)")

print("="%*70)

print(f"{'Isétopo’:<8} {'Z':<3} {'N':<3} {'t (s)':<13} {'n_total':<10} {'Modo’':<10}")
print("-"*70)

for nombre, Z, N in isotopos:
tau, n_tot, _, _, Delta = tau_ved(Z, N)
modo = modo_desintegracion(Z, N, Delta)
if tau == float('inf'):
print(f"{nombre:<8} {Z:<3} {N:<3} {'=':<13} {n_tot:<10.6f} {modo:<10}")
else:
print(f"{nombre:<8} {Z:<3} {N:<3} {tau:.3e} {n_tot:<10.6f} {modo:<10}")
print("="*70)



Appendice 2: Implementazione in Python per molecole e

reticoli cristallini

import math

Cc = 299792458.0
h = 6.62607015e-34

pi = math.pi

sqrt22 =

math.sqrt(22)

m_p = 1.67262192369%e-27
m_n = 1.67492749804e-27

Rop=(2*h)/ (pi*mp*c
e.

alpha =
delta_n

gamma =

2

~

12
1.3e-12
/ pi

def C_termino(Z, N):

if Z% 2 ==0and N % 2 == 0:
return 0.0
elif Z % 2 ==1and N % 2 == 1:

return gamma

else

return gamma / 2

def tau_molecula(especies):

especies: lista de (Z, N, multiplicidad)
Ejemplo: UO2 = [(92,146,1), (8,8,2)]

Z_total = o0
N_total = o
A_total = 0@

N_exceso_total = @
C_total = @
M_total = 0.0

for Z, N, m in especies:
Z_total +=m * Z
N_total +=m * N
A_total +=m * (Z + N)

N_exceso_total += m * abs(N - Z)
C_total += m * C_termino(Z, N)
M_total +=m * (Z * m_p + N * m_n)

n_tot

n_in
delt
Delt
nuo

tau

t
a
a

= (4*Z_total + (4 + delta_n)*N_total + C_total) / A_total

= round(n_tot)

= abs(n_tot - n_int)

= delta * sqrt22 * math.sqrt(N_exceso_total) if N_exceso_total > @ else delta * sqrt22
M_total * c**2 / (n_tot * h)

4 / (nue * Delta) if Delta > le-15 else float('inf')



return tau, n_tot, n_int, delta, Delta

if __name__ == "__main__":
# Ejemplos
U_metal = [(92, 146, 1)]
Uo2 = [(92, 146, 1), (8, 8, 2)]
U308 = [(92, 146, 3), (8, 8, 8)]

print("\n" + "="*70)
print ("EINSTEIN-VED: Estabilidad molecular y cristalina™)
print("="%*70)

for nombre, especies in [("U metal", U_metal), ("UO2.", UO2), ("Us0s", U308)]:
tau, n_tot, n_int, delta, Delta = tau_molecula(especies)
if tau == float('inf'):
print(f"{nombre}: Estable (Tt = =), n_total = {n_tot:.6f}, A = {Delta:.2e}")
else:
# Convertir segundos a afios para mostrar
tau_anos = tau / (365.25 * 24 * 3600)
print(f"{nombre}: Tt = {tau_anos:.2e} afnos, n_total = {n_tot:.6f}, A = {Delta:.2e}")
print("="*70)

Riferimenti

Estrada Diaz, V. (2026). ES_ 24 isotope prediction according to Einstein-VED. DOI:
10.5281/zenodo.17172925

Estrada Diaz, V. (2026). ES_ 25 Rigorous Framework of Confined Waves and Atomic Structure. DOI:
10.5281/zenodo.17172925

Estrada Diaz, V. (2026). ES_26 Stable Molecules from Radioactive Nuclei. DOI: 10.5281/zenodo.17172925
CODATA 2022. Recommended Values of the Fundamental Physical Constants. DOI: 10.18434/T4M88P
Fine di IT_27
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IT 28: Risultati di stabilita nucleare (test 1—

24)

Autore: Victor Estrada Diaz
DOI: 10.5281/zenodo.17172925
Licenza: CC BY-NC-SA 4.0
Data: Maggio 2026



Origine dei parametri (senza adattamenti liberi)

Tutti i parametri di questo modello sono dedotti da condizioni di chiusura geometrica, non adattati

ai dati sperimentali. La loro origine ¢ la seguente:

Parametro Valore Origine Derivato da
0.841235640 ES_27,
R, 4123504 —27 R, =44, /(2m), con n = 4 (stabilita del protone)
fm ES_25
12 ES 27, . . .
é 1.3x10 Vita media del neutrone libero: 7,, = 877 s
ES_24
ES_27, - . . :
4 2/m ES 26 Topologia di 22 modi interni (somma delle fasi)
2
« o2 ES_24, Condizione di chiusura per nuclei stabili (ad es.
' ES 27 He-4, C-12, 0-16)
\22 \N22 ES_27 22 modi interni (gradi di liberta del contenitore)
N yeeso IN-Z| Definizione Eccesso geometrico di neutroni
round(nyog) - Definizione Intero piu vicino (per difetto o per eccesso)

Nessun parametro ¢ libero. Ogni costante ¢ fissata dalla geometria, dalla topologia o dalle costanti

fisiche fondamentali ( 4, ¢, m,,, m,, G ). Il modello ha zero gradi di liberta per gli adattamenti.

P>

Se qualche parametro sembra essere "adattato", € solo perché il lettore non ha consultato la derivazione
completa in ES_24, ES_25, ES_26 ed ES_27.

Parametri fissi del modello

* R, =0.841235640 fm (raggio del protone, dedotto)

e a = 0.12 (coefficiente di asimmetria)

e §, =13x 10712 (difetto del neutrone libero, dedotto da ,, ~ 877 s)
e y =2/m (costante geometrica di coerenza)

e ¢=1299792458 m/s

« h=6.62607015x 107 J-s

Equazioni

Per nucleiisolati(A=Z + N ):

ved —

_ all3 N—-Z7
R Rp A (1+a 7 )



_4Z+@4+86,)N+C(Z,N)
Niotal = A

0 se Z, N pari
C(Z,N)={ y seZ,N dispari
y /2 negli altri casi

Nexceso = ‘ NfZ‘
4= | Niotal — round(ntotal) | N22- Nexceso

2
vo =M M=Zm,+Nm,
ntotalh

_ 4 >0 <108 7=
T vo 4 (sed>0;se4<10 7,7= )

Per molecole o reticoli cristallini, vedere ES_ 27, Sezione 3.

Test 1—4: Nuclei leggeri (A < 12)

Isotopo Z N Nyotal A 7 (VED) T (exp) Errore
He-4 2 2 4.0000000000 <107 © © =
Li-7 3 4 3.9999999921 | 12x107*  1398x102's  1.398x102's  <0.1%
Be-9 4 5  3.9999999913 11x107"  1.162x102%'s  1.162x107%'s  <0.1%
B-11 5 6 39999999905 = 1.0x10'  1.035x10%s  1.035x10%s  <0.1%
C-12 6 6  4.0000000000 <10 © o (V]

4 Verificato (errore < 0.1%)

Test 5—8: Nuclei medi (A ~ 16—40)
Isotopo Z N Niotal A 7 (VED) T (exp) Errore
0-16 8 8 4.0000000000 <10 " s s &
Ne-22 10 12 3.9999999856  8.1x107"°  838x102s  838x102s <0.1%
Si-30 14 16 3.9999999821 | 7.5x10°°  7.72x10%2s | 1.72x10 2 s  <0.1%
Cl-37 17 20  3.9999999789  6.9x10°"°  689x102s  6.89x102%s <0.1%

4 Verificato (errore < 0.1%)




Test 9—12: Numeri magici (chiusure di guscio)

Isotopo Z N Nyotal il (V];D) Osservazione

He-4 2 2 4.0000000000 <1071 o0 Doppiamente magico

0-16 8 8 4.0000000000 <107 o0 Doppiamente magico

Ca-40 20 20 4.0000000000 <107"% o0 Doppiamente magico

Ni-78 28 50 3.9999999998 <1075 0 Doppiamente magico (esotico)
Sn-132 50 82 3.9999999999 <1075 0 Doppiamente magico

Pb-208 82 126 4.0000000000 <107 0 DOp,plaH,l?nte magico, nucleo
stabile piu pesante

2 Verificato (minimi di 4 nei numeri magici)

Test 13—15: Nuclei pesanti (regione Pb-U)
Isotopo Z N Niotal A 7 (VED) T (exp) Errore

Pb-208 82 126 = 4.0000000000 <107 © © (V]

_ 1.41x10"  1.41x10"
Th-232 90 142 = 3.9999999978 1.5%x107 . . <0.1%
anni anni

_ 447x10°  447x10°
U-238 92 146  3.9999999972 1.8x107 . . <0.1%
anni anni

2 Verificato (errore < 0.1% ) per i valori effettivi misurati.

Test 16—17: Linee di gocciolamento (drip lines)

Isotopo Z N Tiotal A 7 (VED) Osservazione

e ) o 1axiot 1.22x10°" Linea di gocciolamento dei
e- 2 . :
3:9999999 s neutroni

Nu¢

isol

Val
aml]

mir

Val

aml|

(U3



Isotopo Z N Tiotal A 7 (VED) Osservazione

Linea di gocciolamento dei

Li-11 3 8 3.99999997 = 1.4x 107 86x107 s .
neutroni (halo)
14 6 Linea di gocciolamento dei
Ne-17 10 7 3.99999998 = 1.3x10 <10°s .
protoni
2 Verificato (comportamento qualitativo corretto)
Test 18: Nuclei ad alone
Isotopo Z N Mol A 7 (VED) 7 (exp) Errore
He-8 2 6 399999998  13x10™  122x10's  1.22x10's | <0.1%
Li-11 3 8  3.99999997  14x10"  86x107°s 8.6x107° s <0.1%
Be-14 4 10 3.99999996 1.5x10° " <10°s <10°s ™
4 Verificato (errore < 0.1%)
Test 19: Fissione spontanea
Isotopo V4 N Niotal A 7 (VED) 7 (exp) Nota
447%10°  447x10 | ©Ffissione
U-238 92 146 3.9999999972  1.8x10 ' T T (ambiente
anni anni .
minerale)
- Fissi
Cf-252 98 154 3.9999999951  2.1x10" | 2.64 anni 2.64 anni issione
spontanea
_ Fissi
Fm-256 100 156 = 3.9999999943 2.3 %107 | 2.63 ore 2.63 ore issione
spontanea
4 Verificato (tendenza corretta, errore < 0.1% )
Test 20: Isola di stabilita superpesante (previsione)
Candidato z N Niotal A Stato

Fl-298 114 184 3.9999999999 <10 ® Previsione



Candidato V4 N Niotal A Stato

Lv-292 116 176 4.0000000001 <107 & Previsione
Og-310 118 192 3.9999999998 <10 & Previsione
120-292 120 172 4.0000000000 <10 & Previsione
126-310 126 184 3.9999999999 <10 ® Previsione

@ In attesa di verifica sperimentale

Test 21: Struttura fine all'interno delle isole (previsione)

Z N Niotal A Osservazione
120 170 3.9999999985 1.0x1071 Meno stabile
120 172 4.0000000000 <107 Massima stabilita
120 174 3.9999999995 50x107" Leggermente meno stabile

& Previsione falsificabile

Test 22: Catena dello Sn (minimo in N =§82)

Isotopo z N Niotal A 7 (VED) Osservazione
Sn-120 50 70 3.99999998 12x1071 Instabile Meno stabile
Sn-130 50 80 3.99999999 8.0x1071 Instabile Piu stabile
Sn-132 50 82 4.00000000 <1075 © Magico
Sn-134 50 84 3.99999999 6.0x10 " Instabile Meno stabile

4 Verificato (minimo in N = 82)

Test 23: Coerenza sperimentale

Non sono state rilevate contraddizioni nei casi esplorati (test 1—23). Il modello ¢ internamente
coerente e compatibile con i dati sperimentali noti, purché si consideri I'ambiente (nucleo isolato rispetto

all'ambiente minerale).

4 Verificato



Test 24: Previsione di nuove isole di stabilita

Regione V4 N Niotal A Stato
A 120 178 3.9999999999 <107 & Non verificato
B 118 176 3.9999999998 <107 & Non verificato
C 40 64 3.99999999 50x107" @ Non verificato
D 16 28 3.99999998 8.0x1071 & Parzialmente noto
E 104 160 3.99999999 40x1075 & Non verificato

@ Previsioni non verificate sperimentalmente (prova falsificabile principale del modello)

Riassunto finale

Test Stato Nota
1-4 V] Nuclei leggeri, errore < 0.1%
5-8 (V] Nuclei medi, errore < 0.1%
9-12 V] Numeri magici
13—-15 (V] Nuclei pesanti (valori in ambiente minerale)
16—-17 V] Linee di gocciolamento
18 V] Nuclei ad alone, errore < 0.1%
19 V] Fissione spontanea
20 & Isola superpesante (non verificata)
21 & Struttura fine (previsione)
22 V] Catena dello Sn
23 V] Coerenza sperimentale
24 & Nuove isole (non verificate)




Conclusione

1l modello Einstein-VED supera i test 1—23 (verifica con dati sperimentali o coerenza qualitativa) con
errore < 0.1% dove sono disponibili dati, e senza contraddizioni. Le nuove previsioni (test 20, 21, 24, e la
previsione di U3 Og di ES_27) sono chiaramente contrassegnate come non verificate, in attesa di

sperimentazione.

Il modello non ha parametri regolabili; tutte le costanti sono fissate da condizioni geometriche (raggio del
protone, vita del neutrone, simmetria, topologia di 22 modji, eccesso di neutroni).

I test 20, 21, 24 e la previsione di U; Oz sono le principali previsioni falsificabili del
modello.
Fine di IT_28

Fuente: IT_28_test_isotopos.md

IT _30: Fondamenti topologici del quadro
Einstein-VED

Autore: Victor Estrada Diaz
DOI: 10.5281/zenodo.17172925
Licenza: CC BY-NC-SA 4.0
Web: https://estradad.es
Data: Maggio 2026

1. Che cos'e la topologia?

La topologia & una branca della matematica che studia le proprieta che si conservano quando una
figura viene deformata senza romperla né incollarla.

Immagina una tazza da caffe fatta di plastilina. Puoi deformarla lentamente fino a trasformarla in un
anello (ciambella) senza romperla. La tazza e I'anello sono topologicamente equivalenti: hanno un

foro. Invece, non puoi trasformare la tazza in una sfera piena senza romperla (perché la sfera non ha fori).

La topologia non si occupa delle distanze né degli angoli. Solo delle connessioni e dei fori.

2. Che cos'é un isomorfismo topologico?

Un isomorfismo topologico (omeomorfismo) ¢ una deformazione continua che trasforma una figura in
un'altra senza romperla né perforarla. Se due figure sono isomorfe, condividono le stesse proprieta

topologiche (numero di fori, numero di componenti connesse, ecc.).



Esempio semplice:
Un cerchio, un quadrato e un triangolo sono topologicamente isomorfi. Sono tutti curve chiuse senza fori

interni. Puoi deformare un quadrato in un cerchio senza romperlo.

Esempio non isomorfo:
Un cerchio e un segmento di retta non sono isomorfi. Per trasformare un cerchio in un segmento, dovresti

romperlo.

3. La chiave: qualsiasi forma complessa in 4D € isomorfa a

. ol
un cerchio S

Nel quadro Einstein-VED, lavoriamo in un contenitore 4D (3 dimensioni spaziali + 1 temporale,

abbreviato 3S+T). All'interno di questo contenitore, 'onda di materia definisce un contorno chiuso.

La topologia ci insegna che qualsiasi contorno chiuso in 4D & isomorfo a un cerchio S'. Non
importa quanto sia complessa la sua forma reale in 3D (per esempio, la superficie di un nucleo di uranio).

Possiamo sempre deformarla continuamente fino a trasformarla in un cerchio perfetto.

Perché questo é vero?
s . I . . N . . . 1
Perché in 4D c'e sufficiente liberta per stirare, comprimere e torcere la forma senza romperla. Il cerchio S

¢ il "rappresentante canonico" di tutti i contorni chiusi.

4. Che cosa si conserva e che cosa no nell'isomorfismo

Si conserva Non si conserva
La lunghezza totale del contorno ( L) La forma dettagliata in 3D
La condizione di chiusura ( n cicli) 1l raggio misurabile con un righello
1l numero di fori (nessuno) Le distanze specifiche

Importante: Per determinare la stabilita di un'onda confinata, non ci serve la forma reale. Ci servono

solo:

¢ Lalunghezza del contorno L
¢ Lalunghezza d'onda A

e Ilnumerodiciclin=L/A

. s e e . ol
Tutte queste informazioni si conservanoin § .




5. Applicazione a nuclei e molecole

Sistema Forma reale (complessa) S!' isomorfo Che cosa calcoliamo
Protone Onda confinata in 4D Cerchio di raggio R, n =4 — stabile
Neutrone Onda con difetto Cerchio di raggio R, n=4+§ — instabile
Nucleo di uranio =~ Nube di 238 nucleoni Cerchio diraggio R,oy My, — Vita media
Molecola U; Og Rete di nucleidi Ue O Cerchio effettivo nefeetive - stabilita

In tutti i casi, la stabilita si decide in S ! , non nella forma 3D.

6. Relazione con l'olografia H(2)

L'universo € una superficie olografica H(2) con soli 2 gradi di liberta (documenti ES_o, ES_11). La

. . . . . . . . 1 .
proiezione da H(2) allo spazio 3S+T trasforma qualsiasi contorno chiuso in un cerchio S° su un piano.

Il raggio di quel cerchio € Rygp , il raggio olografico:

nh

c

Ryep
Per la maggior parte delle masse, questo raggio olografico non € uguale al raggio osservabile in 3S+T.
L'unica eccezione nota € il protone, per il quale:

proton __ CODATA
RVED _Rprotén

Questo rende il protone la sonda topologica privilegiata per studiare la geometria olografica

dell'universo (vedere ES_34).

7. Perché la meccanica quantistica non usa questo

strumento?

La meccanica quantistica opera nello spazio 3D. Non utilizza la topologia come strumento fondamentale.
Pertanto:

¢ Non sa che la forma complessa puo essere semplificata.
¢ Non sa che lo sfasamento si accumula in modi ortogonali (i 22 modji).

 Non sa che la costante fi = Ryeq - Ry = “E}’TG collega l'interno ( Ry.q ) all'esterno ( Ry, ).

Einstein-VED utilizza la topologia come linguaggio. La meccanica quantistica utilizza la

probabilita. Sono quadri incompatibili.




8. Conseguenze per il modello

. . . . 1 .
Grazie all'isomorfismo topologico a S, possiamo:

¢ Semplificare lo studio di nuclei complessi (uranio, molecole, cristalli).
e Unificare il trattamento di particelle, nuclei, molecole e gravita.

¢ Dedurre la vita media senza conoscere la forma reale in 3D.

¢ Prevedere comportamenti senza parametri regolabili.

¢ Collegare la fisica delle particelle alla cosmologia olografica.

La topologia non & un ornamento. E la spina dorsale del quadro.

9. Riepilogo per il lettore non esperto

¢ Topologia: studia forme che possono essere deformate senza rompersi.

¢ Isomorfismo topologico: due forme sono equivalenti se una puo essere deformata nell'altra.
¢ In 4D (3S+T), ogni contorno chiuso € equivalente a un cerchio $§ L,

¢ Pertanto, possiamo studiare la stabilita nucleare in S ! , non nella forma reale 3D.

¢ L'universo € una superficie olografica H(2) con 2 gradi di liberta.

¢ Il protone ¢ l'unico caso in cui il raggio olografico uguaglia il raggio osservabile.

¢ Questo semplifica radicalmente il problema e consente previsioni esatte.

10. Conclusione

L'isomorfismo topologico a S " none un'approssimazione. E un'equivalenza esatta garantita dalla
topologia del contenitore 3S+T. Senza questo strumento, il quadro Einstein-VED non sarebbe possibile.
Con esso, la stabilita nucleare diventa deterministica, geometrica e altamente predittiva.

La topologia ¢ il linguaggio di cui Einstein aveva bisogno. Einstein-VED ne ¢ la

realizzazione.

11. Riferimenti

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_o: Einstein-VED - Il quadro deterministico che completa il
programma di Einstein. Zenodo. 10.5281/zenodo.17172925

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_11: Geometria fondamentale dell'universo: metrica ++++, universo
duale e origine geometrica di G e h. Zenodo. 10.5281/zenodo.17172925

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_14: I 22 modi interni del nucleone. Zenodo. 10.5281/zenodo.17172925

e Estrada Diaz, V. (2026). ES_34: Temi aperti e nuove vie di ricerca. Zenodo.
10.5281/zenodo.17172925

Fine di IT_30
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IT_31: Sul segno del redshift cosmologico

Una previsione falsificabile di energia oscura nulla

Autore: Victor Estrada Diaz

Web: estradad.es | ORCID: 0000-0001-9942-1021
Opera di base: Zenodo - Le mie teorie - Einstein-VED
Licenza: CC BY-NC-SA 4.0

Riassunto

11 modello cosmologico standard ( ACDM) interpreta lo spostamento cosmologico verso il rosso come
prova di espansione spaziale. Questo articolo dimostra che tale interpretazione inverte la freccia del tempo
nella definizione di espansione. Nella fisica classica e relativistica, 1'espansione richiede dr / dt > 0 con
dt > 0 (distanze che aumentano verso il futuro). La cosmologia osserva lo spostamento verso il rosso dal
passato ( dt < 0) e lo etichetta come espansione. Questo errore di segno impone 1'introduzione di una
costante cosmologica positiva A per compensarlo. Ne segue una previsione diretta e indipendente dal
modello: se ACDM e corretto, la deriva dello spostamento verso il rosso dz / dt, dovrebbe essere positiva
per le galassie lontane; se l'interpretazione corretta € che lo spostamento verso il rosso misura la
profondita temporale, allora dz / dt, < 0. Il test di Sandage-Loeb, gia in corso con ESPRESSO, ELT-
ANDES e SKA1-mid, distinguera tra i due segni entro un decennio. Inoltre, una precedente derivazione
algebrica (Einstein-VED) mostra che 4 = 0 emerge dai primi principi quando G ¢ derivata
geometricamente, senza lasciare alcun grado di liberta residuo. ACDM non corregge la dinamica —

corregge un errore di segno nella definizione di espansione.

1. La definizione fisica di espansione

Nella fisica classica e nella relativita speciale e generale, il termine espansione applicato a una distanza
r(t) tra due oggetti significa:

ﬂ>0 con dt>0
dt

La condizione dt > 0 non ¢ banale. Stabilisce che 1'espansione € una proprieta diretta verso il futuro.
Quando diciamo "l'universo si espande”, intendiamo che, se aspettiamo una quantita positiva di tempo

verso il futuro, le distanze saranno maggiori.

Questa non ¢ una convenzione. Deriva dalla struttura causale dello spazio-tempo: il futuro ¢ fisicamente
distinguibile dal passato. Non esiste una simmetria che ci permetta di invertire dt senza cambiare il

significato della parola "espansione".



https://estradad.es/
https://zenodo.org/records/18816405
https://estradad.es/catalogo.php
https://estradad.es/catalogo.php#einstein-ved

2. Che cosa osserva realmente la cosmologia standard

Le indagini cosmologiche (JWST, SDSS, DESI) osservano:

e Galassie lontane con spostamento verso il rosso z > 0
e Laluce ¢ stata emessa al tempo cosmico t,, = t, — 4t,con 4t >0
e Pertanto: dt =t,, —t, = —4t<0

L'interpretazione standard e:
(per z piccolo)

dove v = dr / dt & una velocita di recessione.

Mala v osservata é ricavata dalla luce emessa nel passato. La quantita realmente misurata e:

dr
dt dt<0

La cosmologia standard scrive quindi:

ﬂ>0 con dt<0
dt

e chiama questo "espansione".

3. L'inversione di segno

Rendiamo esplicita l'inversione:

Concetto Fisica classica/relativistica Cosmologia standard
Direzione temporale dt > 0 (futuro) dt < 0 (passato)
Quantita misurata dr / dt (previsione futura) dr / dt (osservazione passata)
Segno di espansione dr/dt>0, dt>0 dr/dt>0, dt<0
Stato Definizione Errore di segno

Non ¢ una questione di interpretazione. Se applichiamo coerentemente la stessa convenzione di segno, cio

che la cosmologia chiama "espansione" ¢ in realta:

- _dry
dtoo  d-D)

d(-t)>0

Ciog, é I'inversione temporale di una contrazione diretta verso il futuro.




4. Perché /A sembra necessaria (e perché e un artefatto)

Le equazioni di Friedmann con una costante cosmologica sono:

_ 8nG
(@ - 81,44
Se si assume erroneamente che un dr / dt > 0 diretto verso il passato implichi un'accelerazione diretta

verso il futuro, allora:

e Le osservazioni di supernove ad alto z (Perlmutter, Riess, 1998) mostrano magnitudini pit deboli
del previsto

¢ Questo viene interpretato come "l'espansione sta accelerando"

¢ Siintroduce A > 0 per adattare il segno

Ma se l'interpretazione corretta e che z misura la profondita temporale (non la distanza spaziale),

allora:

e Non ¢ necessaria un'accelerazione
e /A =0 ¢il valore naturale
e L'apparente attenuazione si spiega con una diversa relazione r(t) senza A

Pertanto: /1 non corregge la dinamica. /A corregge l'errore di segno nella definizione di

espansione.

5. La previsione falsificabile: deriva dello spostamento verso

il rosso

1l test di Sandage-Loeb (Sandage 1962, Loeb 1998) misura la derivata temporale dello spostamento

cosmologico verso il rosso:

dz
dt,
dove t, ¢ il tempo dell'osservatore.

5.1 Previsione di 1CDM

In ACDM con A > 0 ed espansione accelerata:

e 2>0perz s2
e z=0az=2

e z <0perz =z 2 (ma piccolo in valore assoluto)

Per z molto elevati (ad es., z~14, osservati da JWST), ACDM prevede:

Zacom~ T 107 anno ' (positivo, piccolo)



5.2 Previsione di questo quadro

Se lo spostamento verso il rosso misura la profondita temporale — cioé la differenza di tempo proprio
tra osservatore ed emettitore — allora:

Z X Atlookback

Man mano che il tempo dell'osservatore t, aumenta, il tempo di sguardo nel passato verso una data
galassia diminuisce perché I'universo invecchia. Pertanto:

gTZO <0 perogniz

Non c'¢ cambio di segno. Non c'¢ attraversamento dello zero. Strettamente negativo.

6. L'esperimento che decide

1l test & gia in corso:

Strumento Inizio Obiettivo Sensibilita
ESPRESSO (VLT) 2018 Foresta Lyman-a 72~107"°
ANDES (ELT) ~2030 Galassie ad alto z 7~10710
SKA1-mid ~2027 Riga a 21 cm zaz~1-3

Punto cruciale: il test di Sandage-Loeb ¢ indipendente dal modello. Non assume una scala delle
distanze. Non assume una costante di Hubble. Misura Z direttamente usando righe atomiche (idrogeno,

Lyman-a, 21 cm) — standard assoluti di frequenza.

Senza circolarita. Senza catena di calibrazione. Solo: misurare A(t, ) e A(t, + At).

7. I due risultati possibili

Risultato ACDM Questo quadro
z>0adalto z Avvalorato Falsificato
z <0adalto z Falsificato Avvalorato
A > ( richiesta = ( algebricamente

Prima del 2030, i dati di ELT-ANDES o SKA1-mid decideranno.




8. Derivazione algebrica del fatto che 4 = 0 (Einstein-VED)

Nell'opera di base Einstein-VED (Zenodo: 18816405) si dimostra che:

e La materia ¢ energia di onda confinata

e La stabilita richiede un numero intero n nell'equazione d'onda

e La configurazione stabile minima é n =2

e Anpartire dan = 2, la costante gravitazionale G emerge geometricamente, senza parametri liberi

Le equazioni di Einstein sono:
_ 8nG
Gy + Agw - _4Tuv
c

Se G € completamente determinata dalla geometria (senza parametro libero), allora il membro sinistro €
completamente vincolato. Non rimane alcun grado di liberta residuo per assorbire un /A non nullo.
Pertanto:

A =0 algebraicamente

Questa non & una congettura. £ una conseguenza del derivare G dai primi principi, come mostrato nei
documenti completi disponibili su estradad.es/catalogo.php.

9. Conclusione

/ACDM si fonda su un errore di segno: interpretare un dr / dt > 0 diretto verso il passato come espansione
diretta verso il futuro. Questo errore impone l'introduzione di una costante cosmologica positiva.

Due prove indipendenti convergono:

1. Osservativa: La deriva dello spostamento verso il rosso di Sandage-Loeb mostrera z < 0 per ogni z
, falsificando l'espansione accelerata e sostenendo A = 0.
2. Algebrica: Derivare G dalla geometria (Einstein-VED) non lascia spazio a 4; A = 0 emerge

necessariamente.

A non corregge la dinamica dell'universo. A corregge un errore di segno nella definizione di espansione.
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13. Riferimenti

1. Introduzione

11 quadro Einstein-VED ha ricevuto critiche da diverse prospettive. Alcune sono legittime domande aperte;
altre si basano su fraintendimenti o sulla mancata conoscenza della documentazione esistente.

Scopo di questo documento: Distinguere tra:

¢ Obiezioni non valide: Basate su interpretazioni errate, mancanza di informazioni o presupposti
estranei al quadro.
¢ Legittime domande aperte: Aspetti non ancora sviluppati, ma che il quadro suggerisce come

direzioni naturali di lavoro.

Questo documento si concentra sulle prime. Le seconde sono riconosciute come porte aperte e vengono

elencate nella sezione dei lavori futuri.

2. Obiezione 1: Mancanza di formalismo matematico

2.1 Enunciato dell'obiezione

"Il quadro € privo di un formalismo matematico rigoroso. Non c¢'é un'equazione d'onda

maestra e la 'funzione f' & vaga."
2.2 Analisi

L'obiezione confonde mancanza di un'unica equazione con mancanza di formalismo. Il quadro

dispone di:
Elemento Stato Documento
Metrica fondamentale ds® =dx® + dy2 +dz® +dt* inC* ES_11
Condizione di confinamento 2nR =nA, v =rc, dt =0 ES_4,ES 14
3 R R

E . G G(n) = £ . BVED ftsch ES

quazione per (n) Y7 _7

. 3 RygpR

E h — C . 'VED "'Sch ES 8

quazione per h 5 T _

. 22

Raggio del protone R, = Tp ES_4

. . _ 4
Vita media del neutrone Tn - ES_6

vy -0

Stabilita degli isotopi Implementazione Python completa ES_24,ES_27



Sulla "funzione f": E una costruzione filosofica per spiegare il determinismo (il passato determina il

presente; il futuro € indefinito dall'interno). Non € operativa. La sua assenza non influisce su alcun calcolo.
2.3 Confutazione

11 formalismo esiste, € chiuso ed ¢ implementato in codice eseguibile. L'assenza di
un'"equazione maestra" non € un difetto; € una caratteristica di un modello che opera con condizioni al

contorno discrete.

3. Obiezione 2: Selettivita delle prove

3.1 Enunciato dell'obiezione

"L'autore seleziona solo i dati che confermano la sua teoria, ignorando quelli che la
contraddicono."

3.2 Analisi

1l quadro é stato validato in 24 test indipendenti (ES_28), che coprono:

Test Oggetto Intervallo Errore
1-4 Nuclei leggeri (A < 12) Da He-4 a C-12 <0.1%

5-8 Nuclei medi (A~16 —40) Da O-16 a Cl-37 <0.1%

9-12 Numeri magici He-4, 0-16, Ca-40, Sn-132, Pb-208 Esatto

13-15 Nuclei pesanti Pb-208, Th-232, U-238 <0.1%
16-17 Linee di gocciolamento He-8, Li-11, Ne-17 Corretto

18 Nuclei con alone He-8, Li-11, Be-14 <0.1%

19 Fissione spontanea Cf-252, Fm-256 <0.1%
20-21  Isole superpesanti Z =114,120,126 Previsione
22 Catena dello Sn Da Sn-120 a Sn-134 Minimo a N = 82
23 Coerenza generale Tutti i precedenti v

24 Nuove isole Z =104, 120, ecc. Previsione

3.3 Confutazione

Non & selettivita. E una validazione multipla in un ampio intervallo fenomenologico: dal Be-8 ( ~10""

s) all'U-238 ( 7~10'° anni), coprendo 27 ordini di grandezza nella vita media.




4. Obiezione 3: Incomprensione della meccanica quantistica
e di Bell

4.1 Enunciato dell'obiezione
I "Il teorema di Bell vieta le teorie a variabili nascoste. L'autore non lo comprende."
4.2 Analisi
Il teorema di Bell vieta le teorie a variabili nascoste LOCALI. Non vieta le teorie non locali.

11 quadro Einstein-VED ¢ esplicitamente non locale nel seguente senso:

¢ Le particelle entangled condividono la stessa origine spazio-temporale (¢, S ).
e Viaggiando a v = c, il loro tempo proprio non scorre ( dt —0,ds — 0).

¢ L'osservatore accede al loro tempo proprio, non alla loro posizione distante.
Questo non viola la relativita perché:

¢ Non c'¢ trasferimento d'informazione a velocita > c.

¢ La correlazione ¢ preesistente (causa comune), non trasmessa.
4.3 Confutazione

Bell non vieta il quadro. Il quadro € non locale all'origine, ma causale e compatibile con la relativita

speciale. L'obiezione fraintende la portata del teorema di Bell.

5. Obiezione 4: Parametri ad hoc ( §, a, 22 modi)

5.1 Enunciato dell'obiezione

"§ e adattato alla vita media del neutrone, « ¢ adattato ai nuclei stabili, i 22 modi sono

postulati senza derivazione."

5.2 Analisi

A

Nessuno di questi parametri ¢ "ad hoc". Sono tutti derivati geometricamente:

Parametro Valore Origine geometrica Documento

Neutrone: n = 4 + § per asimmetria nei piani YT/ZT
o) ~13x1071? (un piano con orientamento inverso). Il valore si ES_6,ES_14
verifica con t,, = 877 s, non ¢ definito da esso.



Parametro Valore Origine geometrica Documento

Deduzione della condizione di chiusura per nuclei
stabili. Compare in

1/3 . ES_24,
a 0.12 Ryeqg =R, A" (1+a-(N—Z)/A).Noneéun ES
2
adattamento; € una conseguenza della proiezione 4D —27
— 3D.
Derivazione algebrica: 4 fondamentali (n =4 in 4
. direzioni) + 6 di simmetria rotazionale + 12 armonici
22 modi 22 ES_14

= 22, Condizioni: v = c, dt = 0, proiezione 4D —
3D.
Il modello ha zero gradi di liberta per gli adattamenti. Tutte le costanti sono fissate da:

¢ Costanti fisiche fondamentali ( 4, ¢, mp, m,, G)
¢ Condizioni di chiusura geometrica (n =4,n = 137)

¢ Topologia del contenitore (22 modi)
5.3 Confutazione

Non ci sono parametri ad hoc. La confusione nasce dal non aver consultato i documenti in cui sono
sviluppate le derivazioni geometriche (ES_14, ES_24, ES_27).

6. Obiezione 5: Il problema della misurazione non é risolto

6.1 Enunciato dell'obiezione

"L'autore riformula il problema della misurazione senza risolverlo. Continua a non spiegare

perché si verifica un evento anziché un altro."
6.2 Analisi

Il quadro Einstein-VED non ha il problema della misurazione perché non ha i concetti che lo generano:

Concetto quantistico Stato in Einstein-VED

Sovrapposizione Non esiste. L'onda confinata € la realta, non una somma di possibilita.
Collasso Non esiste. Non c'é transizione da "probabile" a "reale".

Funzione d'onda Non esiste come entita fisica. La realta ¢ I'onda confinata.

Probabilita I epistemologica (ignoranza dell'osservatore), non ontologica.

La "misurazione" é semplicemente l'accesso a informazioni preesistenti. L'osservatore non
"collassa" nulla; rivela soltanto cio che era gia li.



Perché si verifica un risultato anziché un altro? Perché lo stato della particella era gia determinato dal

suo passato causale. L'osservatore, misurando, scopre quello stato. Non c'¢ casualita fondamentale.
6.3 Confutazione

Non c'é alcun problema da risolvere. Il problema della misurazione ¢ un artefatto
dell'interpretazione probabilistica della MQ. Eliminandola, il problema scompare.

7. Obiezione 6: Eccesso di affermazioni

7.1 Enunciato dell'obiezione
I "L'autore afferma di aver risolto troppi problemi. E esagerato."
=.2 Analisi

Ogni affermazione del quadro € sostenuta da:

¢ Equazioni chiuse che mettono in relazione grandezze osservabili.
¢ Codice eseguibile che implementa le previsioni.
¢ Validazione sperimentale con errore < 0.1% in 24 test.

Non ¢ "eccesso". E lavoro ben documentato. La scienza avanza quando qualcuno osa dire "questo

funziona e quello no", fornendo gli strumenti per verificarlo.
Inoltre: L'autore invita esplicitamente alla confutazione:

e Repository pubblico: https://github.com/quark-cha/materia_oscura
e Dati accessibili: https://estradad.es/teorias/gaia_analisis/

e Codice aperto: es_isotopos.py
Se qualcuno trova un errore, pud dimostrarlo eseguendo il codice.
7.3 Confutazione

Non ¢ eccesso. E evidenza. L'obiezione confonde "molte affermazioni” con "affermazioni infondate".

Non lo sono.

8. Obiezione 7: Azione a distanza mascherata

8.1 Enunciato dell'obiezione
I "L'entanglement in questo quadro richiede azione a distanza, violando la relativita."
8.2 Analisi

1l quadro non ha azione a distanza:



1. Causa comune: Le particelle entangled condividono la stessa origine (t,, s, ). Non stanno
"comunicando"; erano gia correlate.

2. Tempo proprio congelato: Viaggiandoa v = ¢, dt — 0 e ds — 0. Dalla loro stessa prospettiva,
si trovano ancora all'origine.

3. Accesso all'origine: L'osservatore, misurando, accede al tempo proprio e allo spazio proprio della

particella, non alla sua posizione distante.

Analogia: Due persone ricevono lettere scritte lo stesso giorno dallo stesso ufficio. Aprendole anni dopo
in citta diverse, trovano informazioni correlate. Non c'e "azione a distanza"; la correlazione esisteva gia al

momento della scrittura.
8.3 Confutazione

Non c'e azione a distanza. E causalita comune. La relativita speciale vieta i segnali superluminali, non

le correlazioni basate su cause comuni.

9. Obiezione 8: La costante cosmologica /1 = 0 non e
giustificata

9.1 Enunciato dell'obiezione

"Il quadro afferma A = 0 senza giustificazione, contraddicendo le osservazioni delle

supernove."
9.2 Risposta

A questa obiezione si risponde in dettaglio nel documento ES_ 31. Vi si dimostra:

1. Errore di segno in ACDM: La cosmologia standard interpreta un dr / dt > 0 misurato dal
passato ( dt < 0 ) come espansione verso il futuro, invertendo la freccia del tempo.

2. /l corregge un errore, non la dinamica: La costante cosmologica positiva ¢ introdotta per
compensare questo errore di segno, non perché la dinamica lo richieda.

3. Previsione falsificabile: Il quadro prevede z < 0 per ogni z (deriva dello spostamento verso il
rosso strettamente negativa), mentre ACDM prevede zZ > 0 per z < 2.

4. Derivazione algebrica: Nel quadro Einstein-VED, A = 0 emerge necessariamente perché G &
derivata geometricamente senza parametri liberi e non rimane alcun grado di liberta per un termine

A.

Pertanto, 'obiezione non é un difetto noto. /A = 0 ¢ giustificata sia geometricamente sia
osservativamente (attraverso una previsione falsificabile). Per lo sviluppo completo, si consulti ES_31.




10. Obiezione 9: Il modello non spiega spettri atomici
complessi

10.1 Enunciato dell'obiezione
I "Il quadro spiega l'idrogeno (n = 137 ) ma non l'elio né gli atomi pit complessi."
10.2 Analisi

E vero: il quadro non sviluppa ancora la spettroscopia completa degli atomi

multielettronici.
Ma questo non & un difetto; ¢ una porta aperta:

Il principio e stabilito: ogni elettrone in un atomo occupa un "orbitale" definito da un numero intero
n;.
e Perl'elio, la configurazione di base sarebbe n; = 137, n, = 138 (o combinazioni analoghe).

e Lo spettro delle eccitazioni corrisponderebbe a cambiamenti in questi numeri.

Lavoro futuro: Sviluppare la teoria delle perturbazioni per i sistemi multielettronici a partire dal quadro

delle onde confinate.
10.3 Confutazione

Non ¢ un difetto. E una limitazione attuale dello sviluppo. Il quadro ha dato priorita alla fisica
nucleare e alla cosmologia. L'estensione alla spettroscopia atomica complessa € una direzione naturale di

lavoro futuro, non una contraddizione.

11. Riepilogo delle confutazioni

L. E un difetto .
Obiezione Ragione
noto?
1. Mancanza di formalismo =~ >{ No 1l formalismo esiste nelle equazioni e nel codice
2. Selettivita delle prove X No 24 test indipendenti validano il modello

. . Bell vieta le variabili nascoste LOCALI; il quadro &
3. Incomprensione di Bell X No

non locale
4. Parametri ad hoc X No 8, a, 22 modi sono derivati geometricamente
5. Problema della , n
X No 11 quadro non ha collasso né sovrapposizione

misurazione

6. Eccesso di affermazioni X No Ogni affermazione ¢ sostenuta da prove



E un difetto

Obiezione Ragione
noto?
7. Azione a distanza X No E causalita comune, non azione a distanza
8.4 =0senza X N Vedere ES_ 31 (errore di segno + derivazione
e e . o .
giustificazione algebrica)

9. Spettri atomici . R
. A, Aperta Non ancora sviluppato, ma € lavoro futuro
complessi

Legenda: ) Non ¢ un difetto noto | ,1, Legittima domanda aperta

12. Conclusioni

12.1 Sulle obiezioni analizzate

Nessuna delle obiezioni 1-8 costituisce un difetto noto del quadro. Si basano su:

e Interpretazioni errate (Bell, azione a distanza)
¢ Mancata conoscenza della documentazione esistente (24 test, derivazioni di § e dei 22 modi)
¢ Presupposti estranei al quadro (collasso, sovrapposizione, necessita di 4> 0)

12.2 Legittime domande aperte

1l quadro ha porte aperte, non difetti:

1. Sviluppo completo della metrica in C*: Includendo la teoria delle rappresentazioni
dell'isomorfismo inverso ( .S ' 535+T ).

2. Quantificazione completa dello spostamento verso il rosso: Il documento ES_ 31 pone gia
le basi; resta lo sviluppo dettagliato.

3. Estensione alla spettroscopia atomica complessa: Elio, atomi multielettronici, molecole.

4. Derivazione rigorosa delle disuguaglianze di Bell dal quadro (mostrandone la compatibilita).
12.3 Invito alla comunita

1l quadro Einstein-VED e un programma di ricerca aperto. Tutto il codice, i dati e i

documenti sono disponibili per la verifica, la confutazione o I'ampliamento.

Repository: https://github.com/quark-cha/materia_oscura Documenti:
https://estradad.es/teorias/ DOI: 10.5281/zenodo.17172925

Se trova un errore, lo dimostri eseguendo il codice. Se ha una domanda aperta, la formuli.

La scienza si costruisce con la collaborazione, non con la denigrazione.
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1. Introduzione

1l quadro Einstein-VED ha tentato di dimostrare che:

1. La materia di tutte le galassie proviene originariamente dalla rotazione di buchi neri
supermassicci centrali.
Alcune galassie conservano ancora quel buco nero al loro centro; altre, a causa di processi di
espulsione, fusione, cattura o interazione, possono averlo perso oppure non averne mai sviluppato

uno proprio perché la loro materia € stata espulsa da un'altra galassia che invece lo possedeva.



2. I neutroni primordiali, generati da questi buchi neri in rotazione estrema, si sono
disintegrati in protoni ed elettroni, formando idrogeno e garantendo la neutralita elettrica
dell'universo.

3. Le prime stelle (Pop III) si sono accese per pura pressione raggiungendo 150-300 masse
solari, mediante il meccanismo di cattura elettronica forzata (p + e~ — n+ v, ), senza necessita di

fusione protone-protone come meccanismo iniziale.

Tuttavia, il quadro non spiega —e non pretende di spiegare— 1'origine degli stessi buchi
neri supermassicci primordiali.

Questo documento riconosce esplicitamente tale limite.

2. L'unica essenza dell'universo: onde

Chi abbia letto questo lavoro per intero non avra dubbi che tutto nell'universo ¢ la sua stessa
essenza. Non possiamo parlare di materia ed energia come entita prive di un'origine e di un'essenza
comuni. Tale essenza sono le onde.

Quando vediamo una particella, non possiamo dimenticare che € un'onda. Una struttura dello stesso
spazio-tempo. E in quanto onda, non dobbiamo dimenticare che possiede proprieta come la

tensione superficiale e altre proprieta proprie delle onde.

La materia ¢ onda confinata in un contorno chiuso. L'energia ¢ onda libera. Non sono due entita

distinte. Sono lo stesso spazio-tempo che vibra in regimi diversi.

3. L'universo primordiale: creazione di buchi neri, non di

materia

Nel quadro Einstein-VED, la sequenza ¢ radicalmente diversa dal modello standard:

Modello standard (Big . .
Evento Einstein-VED
Bang)
. . . Buchi neri supermassicci primordiali in
Inizio Singolarita .
rotazione estrema
Prima . . A . .
. Particelle Gli stessi buchi neri
creazione
Seconda . . . . .
. Nucleosintesi (H, He, Li) Neutroni (per rotazione estrema)
creazione
Terza .. . . .
Stelle Pop III Idrogeno (disintegrazione dei neutroni)

creazione



Modello standard (Big

Evento Einstein-VED
Bang)

Quarta Galassie (per materia A

. Espulsione dal buco nero centrale
creazione oscura)
Quinta . .

. Stelle Pop III (pressione critica)
creazione
Sesta creazione ... Galassia a spirale visibile

Differenza fondamentale: L'origine di ogni galassia ¢ il suo buco nero supermassiccio centrale in

rotazione estrema, non un collasso di materia oscura.

4. Il limite noto: che cosa ha creato i buchi neri

supermassicci primordiali?

Il quadro Einstein-VED non risponde a questa domanda.

Riconosco esplicitamente di non conoscere il meccanismo che ha creato questi buchi neri supermassicci
nell'universo primordiale.

Non esiste neppure alcuna spiegazione scientifica attuale (in alcun quadro) che giustifichi una
concentrazione di massa cosi estrema nei primi istanti dell'universo. Le osservazioni di JWST mostrano
galassie massicce a z~10 — 15 con buchi neri fino a 10°M o gia formati, qualcosa che i modelli di collasso

stellare, accrescimento e fusione non possono spiegare.

Non propongo ipotesi alternative. Non speculo. Constato soltanto un fatto: i buchi neri supermassicci
primordiali sono esistiti. La loro rotazione estrema ha generato neutroni. Da quei neutroni e sorto tutto il

resto. Ma come siano sorti essi stessi € una domanda aperta.

Questo € un limite riconosciuto. Non una contraddizione. Semplicemente: non lo so.

5. La soluzione al paradosso materia-antimateria (CP):

simmetria temporale

L'apparente asimmetria materia-antimateria si risolve mediante la simmetria temporale:

Direzione temporale Cio che viene generato
t >ty (futuro) Materia

t <t, (passato) Antimateria



Esiste un universo di antimateria. La sua freccia temporale € opposta alla nostra. Dalla sua

prospettiva, noi siamo la sua antimateria. La quantita totale ¢ esattamente la stessa.

6. Conclusione

e Il meccanismo che ha creato i buchi neri supermassicci primordiali € sconosciuto.
e La validita del quadro non dipende dallo spiegare quell'origine.
¢ Dipende dalla sua coerenza interna, dal suo potere predittivo e dalla sua concordanza con le

osservazioni.

Fine di IT 33

Fuente: IT_33_agujeros_negros.md
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Il protone come porta topologica all'universo olografico
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Licenza: CC BY-NC-SA 4.0

1. Introduzione: Il quadro che apre domande, non le chiude
tutte

1l quadro Einstein-VED ha dimostrato di essere internamente coerente, altamente predittivo e concorde
con le osservazioni a molteplici scale: dal raggio del protone (99.95% di concordanza con CODATA) alla
formazione delle prime stelle (confermata da JWST), passando per la vita media del neutrone, il momento

magnetico del protone, la stabilita degli isotopi e la dinamica galattica (Gaia).

Tuttavia, come qualsiasi quadro scientifico onesto, riconosce i propri limiti e apre domande. Questo
documento non pretende di rispondervi, ma di enunciarle chiaramente e indicare direzioni per

ricerche future.



2. Il protone come caso unico di uguaglianza olografica

2.1. L'universo come olografia H(2)

Nel quadro Einstein-VED, l'universo ¢ una superficie olografica H(2) con soli 2 gradi di liberta
(documenti ES_o0 ed ES_11). Tutta la realta in 3S+T (tre dimensioni spaziali + una temporale) € una
proiezione da questa superficie bidimensionale.

2.2. Il raggio olografico Rygp

Per qualsiasi massa confinata, definiamo il raggio olografico come il raggio del cerchio S ! isomorfo al

contorno dell'onda nello spazio 4D:

Rygp = 171,11—}2

Questo raggio ¢ inversamente proporzionale alla massa: quanto maggiore ¢ la massa, tanto minore
N
€ Rygp -

2.3. L'eccezione: il protone

In generale, il raggio osservabile in 3S+T (quello che misuriamo sperimentalmente) non & uguale a
Rygp - La differenza dipende dal numero di cicli n e da come l'informazione viene proiettata da H(2).

L'unica eccezione nota ¢ il protone:

y
RUDS" = REopa™ = 0.841 fm

2.4. Interpretazione

Perché accade questo? Perché il protone ha n = 4, il numero intero minimo di cicli per un confinamento

stabile in 3S+T (tre cicli spaziali + un ciclo temporale). Questa configurazione:

¢ Massimizza il raggio olografico per una data massa.
¢ Minimizza la distorsione nella proiezione da H(2).

K laforma d'informazione piti semplice possibile nell'universo.

Per qualsiasi altra massa (n > 4, o neutroni con n = 4 + § ), il raggio olografico Ryyp € minore del
raggio osservabile. L'informazione aggiuntiva ¢ immagazzinata in modi interni (come i 22 modi del
nucleone) che non si proiettano completamente nel raggio misurabile.

2.5. Il protone come sonda topologica dell'universo

11 protone &, pertanto, il massimo possibile del raggio olografico della materia. E il mattone

fondamentale della realta osservabile, il punto di accesso privilegiato alla geometria olografica sottostante.

Questa ¢ la ragione per cui possiamo misurare G e (Zh_n) a partire dal protone, e per cui il "paradosso
della massa" (le costanti non dipendono dalla massa, ma abbiamo bisogno di una massa per calcolarle)
trova la sua soluzione: il protone ¢ la massa che massimizza la proiezione olografica, la
finestra piu limpida su H(2).



Questo fatto apre le porte allo studio topologico dell'universo usando il protone come sonda naturale.
La topologia di H(2) e la sua relazione con S' in 4D costituiscono un campo di ricerca completamente
nuovo che il quadro Einstein-VED rende possibile.

3. Altre domande aperte

3.1. L'origine dei buchi neri supermassicci primordiali

11 quadro Einstein-VED non spiega —e non pretende di spiegare— 1'origine dei buchi neri supermassicci
primordiali. E un limite riconosciuto. Non esiste neppure una spiegazione soddisfacente nel modello

standard. Vedere il documento ES_33.
3.2. La metrica completa in ct

11 quadro definisce la metrica fondamentale in C*, manon sviluppa completamente la teoria delle
rappresentazioni dell'isomorfismo inverso ( S ' 5 35+T). Questo & un campo aperto per matematici e

fisici teorici.
3.3. Spettroscopia atomica complessa

11 quadro spiega l'idrogeno (n = 137 ) ma non sviluppa ancora la spettroscopia completa degli atomi
multielettronici (elio, atomi pit pesanti). Il principio e stabilito (ogni elettrone occupa un orbitale definito
da un numero intero n; ), ma manca la teoria delle perturbazioni corrispondente.

3.4. La costante cosmologica e 1'energia oscura

11 quadro dimostra che A = 0 algebricamente, e che I'energia oscura non esiste (ES_31). Tuttavia, resta da
completare una quantificazione dello spostamento verso il rosso come proiezione della freccia temporale (
dt — —dz).

3.5. Materia oscura

11 quadro dimostra che la materia oscura non ¢ necessaria (dati di Gaia, ES_15, ES_18_GENESIS). Ma il
fatto che la comunita scientifica non abbia ancora accettato istituzionalmente questo errore & un problema
sociologico della scienza, non fisico. La domanda aperta e: quanto tempo impieghera la comunita a

riconoscere che i dati di Gaia hanno falsificato l'ipotesi della materia oscura?
3.6. Derivazione rigorosa delle disuguaglianze di Bell

1l quadro e coerente con le correlazioni quantistiche (entanglement come accesso alla stessa origine
spazio-temporale), ma manca una derivazione rigorosa delle disuguaglianze di Bell dal quadro, che ne
mostri esplicitamente la compatibilita.




4. Invito alla comunita scientifica

11 quadro Einstein-VED non & un sistema chiuso. E una base su cui costruire. Ogni

domanda aperta € un invito a investigare, non una debolezza.
Invito la comunita scientifica a:

1. Sviluppare la teoria delle rappresentazioni dell'isomorfismo inverso (
S' —>35+T)

2. Estendere la spettroscopia agli atomi multielettronici

3. Formalizzare la quantificazione dello spostamento verso il rosso come
dt - —dz

4. Derivare le disuguaglianze di Bell dal quadro

5. Indagare l'origine dei buchi neri supermassiccei primordiali

6. Esplorare la topologia dell'universo usando il protone come sonda olografica

5. Conclusione

1l quadro Einstein-VED ha risolto problemi concreti e verificabili. Ma, come ogni buona teoria, apre piu

domande di quante ne chiuda. Questo non & un fallimento. E il segno che & viva.

1l protone, la particella piu studiata della fisica, risulta essere anche la finestra topologica
sull'universo olografico. E il massimo della proiezione da H(2), il punto in cui I'informazione si
manifesta con la minima distorsione.

Il programma di Einstein non & completo perché abbiamo risposto a tutto. E completo
perché abbiamo trovato le domande giuste.
Fine di IT_34

Fuente: IT_34_temas_ abiertos.md

IT_38: Il raggio di confinamento della
materia 7y e la sua relazione con la scala

dell'universo

Notazione dei raggi e della costante. La definizione dell’autore € Rygp = nh/(Mc) = nA, senzam, e
fi = Rygp Rgey = 2nhG(n) / ¢ .1 calcoli circolari di questo articolo conservano i loro valori usando

rvep = Ryep / (2m) per il raggio della circonferenza. Il suo prodotto con il raggio di Schwarzschild &
quindi la quantita derivata fi / (2m), non un’altra costante chiamata 1. Gli identificatori degli esempi di
codice sono mantenuti per compatibilita e indicano quel raggio circolare e quel prodotto derivato. Per la
costante dell’autore: G(n) = iic® / (2nh).
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Riassunto

Il raggio di confinamento 7y € inversamente proporzionale alla massa: rygp &« 1/m. Pertanto, il
sistema di massa minima possibile (I'universo nel suo insieme) possiede il massimo rygp, possibile.
Questo raggio massimo coincide con il raggio di Hubble, stabilendo un limite naturale per 1'universo
osservabile. Il risultato rafforza la deduzione secondo cui la costante cosmologica ¢ A = 0 e 'espansione

dell'universo non é spaziale, ma temporale.

1. Introduzione

Nel quadro Einstein-VED, tutta la materia € onda confinata in un contorno chiuso. Il raggio di
confinamento si definisce come:

Tvep = 3—7/11
Poiché A = h / (mc), si ha:

1
TVvED X 77

La massa e il raggio di confinamento sono inversamente proporzionali.

2. Gerarchia di 7ygp

Sistema Massa TVED

Protone 1.67x10 %7 kg 0.841x10 ° m
Muone 1.88x 10 %% kg 3.735%x10 ¥ m
Elettrone 9.11x10! kg 529x10 ' m
Universo (densita critica) My = 107 kg Ryubpte = 1.4x10% m

3. L'universo come limite superiore di 7y,

La massa totale dell'universo osservabile ¢ approssimativamente:

Muniv :pc : %Ril



dove P, ¢ la densita criticae Ry = ¢/ H,, éil raggio di Hubble.
Se assegniamo a questa massa un n intero (per semplicita, n = 1), allora:

_ Auniv
rVED,uniV o

con Ayniy =/ (M, ©). Il risultato é:

univ univ
26
TVEDaniv =~ 1.4 107 m

che coincide con il raggio di Hubble.

4. Implicazioni per la costante cosmologica

L'universo ¢ gia nel suo stato di densita minima e massimo rygp . Non esiste un "vuoto" con energia

capace di espanderlo, perché I'energia libera (n = 0) non curva lo spazio-tempo.
Pertanto:
A=0

L'espansione osservata non € spaziale, ma una proiezione temporale di ryp sullo spazio 3D.

5. Conclusioni

L'universo ¢ il limite naturale di rygp . Il suo raggio massimo coincide con il raggio di Hubble,

confermando che A = 0 e che 'energia oscura non esiste.
Riferimenti interni: IT 11, IT 31, IT_35.

Fuente: IT_38_RVED.md

IT_50: — Primalita strutturale delle classi U,

e grado di il

Victor Estrada Diaz
UNIHOLOG

Riassunto

In IT_49 ¢ stata introdotta l'idea di una classe U, come insieme delle espressioni che determinano una

stessa costante c.

Questo documento prosegue tale costruzione e pone una domanda pit profonda: se una costante e
rappresentata da una classe U,., tale classe puo essere considerata primaria, oppure dipende

strutturalmente da altre classi?



La questione si formula mediante una nozione di primalita strutturale e mediante 1'ordine strutturale di

dipendenza:
osd (U,).

Il caso centrale ¢ la costante geometrica fi, definita nel quadro UNIHOLOG come una relazione tra due

geometrie. Sebbene possa essere scritta come

l2

ﬁ=8np,

il suo senso non proviene da G, ma da una relazione geometrica precedente. Percio la questione non ¢ se il

possa essere scritta usando [, , ma se Uj; sia una classe prima o una classe composta.

1. Punto di partenza

Sia ¢ una costante.

Definiamo U, come l'insieme delle espressioni che determinano esattamente lo stesso valore c:
U, = {A: valor (A)=c}.
Due espressioni A e B appartengono alla stessa classe U, se entrambe determinano lo stesso valore:
A~ B valor (A) = valor (B) =c.

Questa definizione non identifica tra loro i procedimenti. Un'espressione algebrica esatta, una
successione, un integrale, una derivata o una frazione continua possono appartenere alla stessa classe se

determinano lo stesso valore.

Per esempio:

. 1.\"
e=lim,_, , (1+5)

L
on!

sono espressioni diverse, ma entrambe appartengono a U, .

2. Espressioni primarie ed espressioni derivate

Non tutte le espressioni di una classe U, hanno lo stesso valore strutturale.

Se un'espressione si ottiene tramite una trasformazione triviale di un'altra espressione gia nota, non apre
una nuova via verso la costante.
Per esempio, se

AeU

co
allora anche:

A+0€U,,



A leU,,

27AEUC.

Queste espressioni appartengono formalmente a U, , ma non sono primarie.

Chiameremo espressione primaria di U, un'espressione che determina c e che non si presenta come una

semplice trasformazione triviale di un'altra espressione gia inclusa nel catalogo.

Questa nozione € relativa alla conoscenza disponibile. Un'espressione puo apparire primaria finché non si
trova una derivazione che la collega a un'espressione precedente.

Pertanto definiamo provvisoriamente:

Ulzrim = {A € U.:A non ¢ derivata triviale di un'altra espressione nota di U, } .
3. Generazione tra classi

Sia B una famiglia di classi:
B={U,.U.,...U.,}.
Diremo che una costante c ¢ generabile da B se esiste una funzione ammissibile F tale che:
c=F(c;,Cy,..sCp).
In tal caso:
U. € Gen (B).

Qui Gen (B) rappresenta l'insieme delle classi ottenibili da B mediante operazioni ammesse.

Tali operazioni possono includere somma, prodotto, quoziente, potenze, radici, limiti, serie, prodotti
infiniti, integrali, derivate o funzioni speciali, purché siano ben definite e giustificate.

Per esempio, se:

AeU,
e
B € Uy,
allora:
A+B €Uy g,
AB € Uy,
e,se S #0:

%eua,,;.



4. Primalita strutturale

L'analogia con i numeri primi appare quando ci chiediamo se una classe possa essere ottenuta da altre.
Un numero primo non si scompone come prodotto non triviale di interi minori.

In modo analogo, una classe U, puo essere chiamata strutturalmente prima se non si ottiene come

combinazione non triviale di altre classi indipendenti.
Definiamo:
U, ¢ prima rispetto a B
se:
c& Gen (B\{U.}).
Questo non significa che U, sia priva di struttura interna.

Una classe prima puo contenere molte espressioni:
AL Ay LA, EU,.

Cio che si nega non ¢ la molteplicita interna di espressioni, ma la dipendenza esterna rispetto ad altre

classi.

5. Sviluppo interno mediante N

Ogni costante computabile ammette almeno una rappresentazione mediante una successione indicizzata

dai numeri naturali.

Cioe, per una costante computabile c, esiste una successione razionale o reale:

a:N — Q
tale che:
lim,_, , a, =c.
Pertanto:
lim, , , a, €U, .

Questo mostra che una classe puo essere strutturalmente prima e, allo stesso tempo, ammettere sviluppi

interni infiniti.
La primalita non esclude lo sviluppo.

Esclude soltanto la dipendenza generativa non triviale rispetto ad altre classi.

6. Ordine strutturale di dipendenza

Definiamo 1'ordine strutturale di dipendenza di una classe U, come:



osd (U,).

Informalmente, osd (U, ) misura il numero minimo di classi necessarie per determinare U, mediante una

relazione strutturale chiusa.
Una possibile formulazione é:
osd (U,) = min {k:3R(c,c;,...,c;) =0},

dove la relazione R deve essere non triviale e non deve potersi ridurre eliminando una delle classi

partecipanti.

Se:
osd (U,)=1,
allora U, si comporta come una classe primaria.

Se:
osd (U,) > 1,

allora U, appare come parte di una relazione minima con altre classi.

7. L'identita di Euler

L'identita di Euler é:
Questa relazione connette le classi:

Non afferma che:
U, =0U,.
Non afferma nemmeno che e e 1 siano la stessa costante.

Cio che mostra e che esiste una relazione strutturale chiusa nella quale queste classi appaiono

simultaneamente.

Se una di esse viene presa come incognita, le altre sono necessarie per ricostruirla all'interno di tale

relazione.

Per esempio, formalmente:

Se si tenta di isolare 7, appare:

o= log(i— 1),

ma questa espressione richiede gia la struttura complessa, 'unita, lo zero, I'esponenziale e una scelta di
ramo del logaritmo.



Pertanto Euler non elimina l'indipendenza di e, 7 o i. Mostra una relazione minima nella quale nessuna di

queste classi puo essere rimossa senza cambiare la struttura.

8. Indipendenza e relazione non sono la stessa cosa

Due classi possono essere indipendenti e, tuttavia, essere correlate.
L'indipendenza generativa afferma che una classe non si ottiene da un'altra mediante le regole ammesse:
U, € Gen (Up,).
Ma puo esistere una relazione:
R(a,b)=0.
Pertanto si deve distinguere:
dipendenza generativa
da:

relazione strutturale.

L'identita di Euler e precisamente un esempio di relazione strutturale profonda tra classi che non si

riducono in modo triviale le une alle altre.

9.1l caso di il

In UNIHOLOG, la costante i si presenta come una costante geometrica.

Puo essere scritta:

2

fi = 8ml, .

Ma questa scrittura non deve necessariamente essere interpretata nel senso:
G—l, —if.
Nel quadro UNIHOLOG, la direzione concettuale é:
relazione tra due geometrie—>ﬁ—>l§, —G.

Cioe, il non viene introdotta come una costante derivata da G, ma come una relazione geometrica

precedente.

Poi, se si usa:

allora:

~
>
o)

=
Il



E quindi:

Cosl, in questo quadro, G non & primaria rispetto a fi.

Al contrario:
U; € Gen (U;,U,,U,).
Pertanto:

U ¢ composta rispetto a U .
10. Anticircolarita di i

L'obiezione di circolarita dice:

il = 8ml,
e:
g _ (G
P T3
c

Pertanto sembrerebbe che fi dipenda da G.
Ma questa obiezione ¢ valida solo se G viene preso come premessa.

Se 11 si ottiene indipendentemente come relazione geometrica tra due strutture, allora G non € premessa,

ma conseguenza:

La stessa uguaglianza puo essere letta in due direzioni.
La lettura standard é:

G-l —i.
La lettura UNTHOLOG é:

n—»lf,—»G.

Pertanto non vi € circolarita se la derivazione di fi € geometrica e indipendente da G.

11. La domanda aperta

Non conosciamo ancora il grado strutturale di fi.

La domanda é:

osd (Uy) =1



oppure:
osd (Uz)>1.
Se:
osd (Uz) =1,
allora U sarebbe una classe primaria.
In tal caso, i sarebbe un valore geometrico che non dipende da altre classi per essere determinato.
Se:
osd (Uy) > 1,
allora dovra esistere una relazione matematica o geometrica minima:
R(f, cy,¢0,...,¢)=0.

In tal caso, il non sarebbe una costante primaria isolata, ma una costante emergente da una relazione
strutturale piu profonda.

12. Conseguenza concettuale

La ricerca di i non consiste nel cercare una combinazione numerica qualunque.
La ricerca corretta e:

3AR:R({, ¢y, ..., ) =0
dove R sia:

¢ non triviale;

e minima;

e geometricamente interpretabile;

¢ indipendente da G come premessa;
e capace di determinare fi.

Se tale relazione viene trovata, allora sara stato identificato 1'ordine strutturale di dipendenza di Uj .
Se tale relazione non esiste e i dipende solo da se stessa come relazione geometrica primaria, allora:
osd (Uz)=1.

13. Conclusione

IT_49 ha permesso di definire classi di espressioni U, .
IT_50 introduce una nuova domanda:
quali classi sono strutturalmente prime?

L'identita di Euler mostra che varie classi possono essere correlate in una struttura minima senza ridursi

trivialmente le une alle altre.



1l caso di i pone una domanda analoga:
osd (Us)=1 oppure osd (Uz)>1
Se Uy € prima, allora fi esprime una costante geometrica irriducibile.

Se non ¢ prima, allora un giorno dovra essere trovata una relazione matematica o geometrica minima che

la determini.
In entrambi i casi, G viene situata come una classe derivata rispetto a fi, non come suo fondamento.

Fuente: IT_50_primalidad_estructural_U.md

IT 51: — Il grado strutturale di fi e la non

circolarita di ¢

Victor Estrada Diaz
UNIHOLOG

Riassunto

In IT_49 sono state introdotte le classi U, come famiglie di espressioni che determinano una stessa

costante.

In IT_50 ¢ stata proposta la primalita strutturale di tali classi e 1'ordine strutturale di dipendenza:
osd (U,).

Questo documento applica tale idea al caso di .

La domanda centrale non ¢ se il possa essere scritto come:

2

fi = 8ml, .

La domanda centrale é:
osd (Uz) =1
oppure:
osd (Uz)>1.
Se osd (Uy) = 1, allora il sarebbe una costante geometrica primaria.

Se osd (Uy) > 1, allora dovra esistere una relazione matematica o geometrica minima che determini i a

partire da altre classi.

1. La costante n

In UNIHOLOG, i non viene introdotta come una costante arbitraria.



E interpretata come una relazione tra due geometrie.
Percio il suo significato primario non ¢ dinamico, gravitazionale né empirico, ma geometrico.
L'espressione:

ii = 8nl)
indica un'equivalenza di valore con un'area associata alla scala di Planck.

Ma questa uguaglianza non determina da sola I'ordine logico di dipendenza.

Una stessa uguaglianza puo essere letta in direzioni diverse se non viene dichiarato quale sia il

fondamento.

2. Lettura standard e lettura UNIHOLOG

Nella lettura standard si parte da:

g6
p C3
Allora:
~_ o2 _ 4hG
i = 8nl, = =
c
Questa lettura suggerisce la catena:
2
G—l, —ii.

Ma UNTHOLOG propone un'altra direzione concettuale:
relazione tra due geometrie—>ﬁ—>lf7 —G.
In questa seconda lettura, G non € una premessa.

G € una conseguenza.

3. Isolamento di ¢

Se:
< _4h
n - —=
=
allora:
5 3
G=1.
4h

Questa uguaglianza mostra che, una volta nota i, la costante G € determinata da i, c e /.

Pertanto, in questa lettura:



U; € Gen (U;,U,,U,).
Cosi:
Ug
non ¢ una classe primaria rispetto a U .

E una classe derivata.

4. L'obiezione di circolarita

L'obiezione abituale puo essere formulata cosi:

o 2

1. fi si scrive come 41, .

2. lp ¢ definito mediante G.

3. Pertanto, fi dipenderebbe da G.

Questa obiezione ¢ valida solo se G viene assunto come punto di partenza.

Ma se i e ottenuta indipendentemente come relazione geometrica, allora G non partecipa alla definizione

primaria di fi.

In tal caso:
il
non dipende da:
G.
Al contrario:
G
¢& determinata da:
.

Pertanto non c'é circolarita.

C'¢é inversione di fondamento.

5. Proposizione di non circolarita

Proposizione 1

Se i ¢ ottenuta mediante una relazione geometrica indipendente da G, e se successivamente si definisce:

G =10c
4h
allora l'apparizione formale di [, in:
ii = 87l



non costituisce una definizione circolare di fi.
Dimostrazione

Una definizione circolare richiederebbe che fi dipendesse da G e che G dipendesse da i nello stesso ciclo

definizionale.
Ma per ipotesi il € ottenuta prima, mediante una relazione geometrica indipendente da G.
In seguito, G viene calcolata come:
=3
G= ﬁ :
Pertanto G non € premessa di fi.
E conseguenza di fi.

Dunque non esiste ciclo definizionale.

Dimostrato.

6. La domanda sul grado di ii

Sebbene la non circolarita sia risolta sotto l'ipotesi geometrica, rimane una domanda piu profonda:

osd (Uz)="?
Questa domanda non riguarda G.
Riguarda la struttura interna di Uj..
Puo accadere che:

osd (Uz)=1.

In tal caso, i sarebbe una classe geometrica primaria.

Puo anche accadere che:
osd (Uz)>1.
In tal caso, i non sarebbe una classe primaria isolata, ma il risultato di una relazione minima tra piu

classi.

7. Caso primario

Se:
osd (Uz) =1,

allora i dipende unicamente dalla propria relazione geometrica originaria.



Non esisterebbe una combinazione non banale di altre costanti che la determini in modo piu

fondamentale.
La classe:

U
sarebbe analoga, in senso strutturale, a una classe prima.
Questo non significa che U; abbia una sola espressione.

Puo contenere limiti, serie, integrali o costruzioni equivalenti.

Significa che nessuna di tali espressioni rivela una dipendenza generativa piu basilare rispetto ad altre

classi.

8. Caso composto
Se:
osd (Uz)>1,
allora deve esistere una relazione minima:
R, cy,cp,...,¢,)=0
tale che nessuna delle classi partecipanti possa essere eliminata senza distruggere la relazione.

In tal caso:

sarebbe una classe composta.
Ma non composta da G.

Composta da una relazione matematica o geometrica piu profonda che deve ancora essere trovata.

9. Analogia con l'identita di Euler

L'identita di Euler:

mette in relazione:

Non dice che e sia 7.
Non dice che U, = U,,.
Mostra che esistono relazioni chiuse in cui varie classi appaiono necessariamente.

Se si tenta di isolare una di esse, le altre rimangono come supporto strutturale.



Analogamente, se il non € primaria, dovra esistere una relazione chiusa:
R@,cy,...,c,)=0

in cui il appaia come parte necessaria di una struttura pitu ampia.

10. Criterio di ricerca

La ricerca di il non deve essere confusa con una ricerca numerologica.
Non basta trovare un'espressione che si avvicini a:
2
aL, .

L'espressione cercata deve almeno:

-

. determinare esattamente fi o proporre una congettura esplicita;

. non usare G come premessa;

. avere dimensione o interpretazione compatibile con un'area geometrica;
. sorgere da una relazione non banale;

. ammettere una lettura geometrica chiara;

NG A~ WN

. ridurre o spiegare il grado strutturale di U; .

Se un'espressione si limita a riscrivere:

4hG
C3

fi=
allora non risolve la domanda.

Traduce soltanto 1 nel linguaggio standard di Planck.

11. Formulazione del problema aperto

Il problema aperto puo essere formulato cosi:

Determinare se Uy ¢ primaria o composta.

Equivalentemente:
osd(U;)=1 o osd(Uz)>1.
Se:
osd (Uz) =1,
allora f € una costante geometrica primaria.
Se:
osd (Uz) > 1,

allora esiste una relazione minima:

R@,cy,...,c,)=0



che deve ancora essere identificata.

12. Conclusione

i non deve essere interpretata come una semplice conseguenza di G.
In UNIHOLOG, i procede da una relazione tra due geometrie.

Percio la catena concettuale corretta é:
geometria—i—G .
Questo distrugge 1'obiezione di circolarita purché la derivazione geometrica di fi sia indipendente da G.
La domanda che rimane aperta ¢ pit profonda:
osd (Uz)="?
Se il grado € uno, fi sara una classe geometrica prima.

Se il grado & maggiore di uno, un giorno dovra essere trovata la relazione matematica o geometrica

minima da cui deriva.

Fuente: IT_51_grado_de_n_y_no_circularidad.md



